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UPOZORNENIE

Tento navod pojednava o parametroch, moznostiach nastavenia a diagnostiky frekvencnych
menicov UNIFREM.
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2 Struktara a typy parametrov v dokumente

PARAMETRE v MENU
ID - jedinecné identifikacné Cislo

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE
-Velic¢ina - hodnota, -Hodnota
pocet -Poéitany parameter

-Slovo (pole bitov)

-Konstanta

-Datum a ¢as

-Vyber (volba 1 moZnosti)
-Viacnasobny vyber (volba

viacerych moZnosti — maska)

-Povel (vykonanie jednorazovej ¢innosti)
-Signal (zdroj signalov a vstupov funkcii)
-Dynamicka hodnota (naviazany
parameter)

-Heslo

ULOZ/OBNOV

-Cesta (pozicia v

Struktare parametrov)
-typy parametrov ako
v casti NASTAVENIE

2.1 Definovanie vyznamu a typu parametrov v ¢asti DIAGNOSTIKA

[Typ parametra: VELICINA}

Diagnosticky parameter, ktory zobrazuje hodnotu signalu alebo veli€iny vo fyzikalnych alebo
pomernych jednotkach alebo diskrétny pocet sekvencii, krokov, prijatych udajov atd.

Pozicia parametra v stromovej hierarchickej struktire parametrov

MENU \ DIAGNO SJH&A¥/STUpPY a vystupy \ AIN \

Nazov [ID] Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota signalu privedeného na svorky analégoveého vstupu + X1:11 a -
[41] X1:12.Parametre amarégeveého vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov
| Preaz) AINT,
Nazov a ID veli€iny Jednotka veli¢iny Zakladna diagnosticka informacia o vyzname veli€iny

PRIKLAD:

Veli¢ina — hodnota
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Stav meni¢a \

Nap. 24V

Veli€ina — diskrétny pocet
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Zdvihové funkcie \

234

(0.0vV+35.0v)

ﬁpwania

0.0000

Priklad pre diagnostiku veli¢iny — zobrazenie hodnoty

[Typ parametra: SLOVO]

Priklad diagnostickej veli¢iny zobrazujucej pocet
nedovolenych ovladacich sekvencii pohonu

Diagnostika stavu jednotlivych bitov slova. Kazdy bit predstavuje stav jedného priznaku konkrétnej
funkcie alebo rezimu menica.
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Zakladna diagnosticka informacia o vyzname slova

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Zdvihové funkcie \
Nazov [ID] Jed. Popis
Stav PRETAZ. [856] Signalizuje v akomsstave sa nachadza blok pretazovacieho spinaca.
Reset | Je aktivny signal RESET pretazovaka.
Detekcia | Prebieha autodetekcia hranic pretazenia.
PretaZenie | Nastalo pretazenie. Chod smerom hore (kladna rychlost) je zablokovany.
Tipovanie | Vela nedovolgnych "tipovacich" ovladacich povelov.
Ustalenie | Pohon pracuje v statickom reZime.
Dynamika | Pohon pracuje v dynamicktmyeZime.

Popis jednotlivych Zobrazenie dopliujtcej diagnostickej informacie o bitoch slova,
bitov slova zobrazenie stavu bitov slova, resp. vyznam bitov slova
PRIKLAD: ,
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Ovladanie \ MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy / vystupy \ RELE
Riadiace slovo
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELE2 L
SKALAR/VEKTOR O RELE3
TYP DOSKY UNF
Diagnostika riadiacich signalov meni¢a Diagnostika stavu vystupnych relé

Typ parametra: KONSTANTA|

Diagnosticka informacia, ktora nadobuda pevnu hodnotu.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \

Nazov [ID] Jed. Popis
Verzia SW [379] VerAa.softvéru menica.
Popis konstanty
PRIKLAD: _
Verzia SW
2-0 i 0
KonStanta

[Typ parametra: DATUM A CAS]
Diagnosticka veli€ina s formatom datumu alebo ¢asu.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum Cas
2013702715 13:65:12

2.2 Definovanie vyznamu a typu parametrov v ¢asti NASTAVENIE
[Typ parametra: HODNOTA]
Moznost nastavenia hodnoty parametra v absolutnych, relativnych alebo pomernych jednotkach.
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Zakladna informacia o vyzname parametra

UNIFREM v.3.17x

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINALNE PARAMETRE MOTORA

Nazov [ID] Popis Def.
Prud motora Nominalny prud motora odCitang.ze-Stitku motora alebo kataldégovych 2.80 A
[151] udajov. 1
0.01 A <4000.00 Tento parameter urCuje*hodnotu trvalého dovoleného prudu motora preZtunkciu
A kontroly pretazenia motora P[27] Pretazenie mot..
Rozsah hodnoty, ktori moéze Doplnujica informacia Defaultna hodnota parametra —
parameter nadobudat’ Min + Max 0 vyzname parametra Hodnota ktora sa nastavi pri
obnove tovarenskych nastaveni
PRIKLAD:
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINALNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1 -OB 400-@
[A] [v]
(0.01A 1000A) (1.0v+ 1000V)
Nastavenie hodnoty priudu motora Nastavenie hodnoty nominalneho napétia motora
Typ parametra: POCITANY PARAMETER
Parameter, ktory je odvodeny vypo¢tom na zaklade hodnét inych parametrov.
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE PARAMETRE MOTORA \
Nazov [ID] Popis Def.
Pocet pélov motora [1049] Raxget polov motora vypocitany z nominalnych otacok a frekvencie motora
2 +1000
Dopliujuca informacia o odvodeni vypoétu parametra
PRIKLAD:

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE PARAMETRE MOTORA \
Hom. frek. skizu

4.33

(-300.0Hz300.0Hz)

Priklad pocitaného parametra
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Typ parametra: VYBER)

Typ parametra s moznostou vyberu len jednej moznosti (alternativy) nastavenia.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \

Zakladna informacia o parametri typu vyber

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj Startu | Nastavenie zdroja $tartu meniéa. Pri povele STARFenic¢a sa na vystupoch U,V,W BIN1
[194] (resp. U,V pri jednofazovej zatazi) generuje zelané napatie a frekvencia.

Ovladaci | Start meni¢a spdsobi stlagenie zeleného tlagidla START na ovladacom paneli. Start sa zrusi
panel | po stlaceni ¢erveného tlac¢idla STOP.
Trvale Start | Meni¢ sa uvedie do Startu hned po zapnuti.
BIN1 | Start meni¢a spdsobi aktivovanie 1. binarneho vstupu.
®IN5 | Start meni¢a spdsobi aktivovanie 5&binarneho vstupu.
B\N6G | Start menica spdsobi aktivovanie 6. biharneho vstupu.
MODBUS | Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikégiou. Vid sériovy komunikaény protokol MODBUS.
PROFIBUS | Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikacidy. Vid sériovy komunikaé&ny protokol
PROFIBUS.
Specialny Start menica sa ovlada pomocou Specialne prednastaveneho signalu a drovni zopnutia, vid
©[987] SPECIALNY START.

Nazov konkrétnej (alternativnej)
volby hodnoty parametra

PRIKLAD:

MENU \ NASTAVENIE \ (_)VLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \

Doplnujica informacia o vyzname
konkrétnej volby parametra

... \FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast \

Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia

AIN1
AlN2
AIN3

Hodnota B

Ovladaci panel S

OR ?
XOR
RS ‘

Priklady vyberu jednej moznosti nastavenia parametra typu vyber

Typ parametra: VIACNASOBNY VYBER (MASKA)|

Typ parametra s moznostou vyberu viacerych moznych volieb hodnoty (alebo ziadnej), rezimu,
resp. aktivneho bitu parametra.

Zakladna informacia o parametri typu vyber

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA\

Nazov [ID]

Popis Def.

Typ UIF [347]

Typ U/F krivky. Volba p&mocnych rezimov U/F krivky.

o Kom@ IR

Zapne kompenzaciu od ubytkov na statorovom vinuti P[973] Kompenz. IR (KIR).
VyZaduje spravn®hadnotu parametrov motora a odporu statora P[345] Odpor
statora.

o Regulator ZM

Zapne regulaciu zaberového momenttiR{29] Regulator ZM (RZM) pre preklenutie
tazkého Startu pohonu.

Nazvy volieb hodnoty parametra (rezimov)

Dopliujuca informacia 0 vyzname
jednotlivych volieb (rezimov) parametra

*Ked je zaCierneny Stvorcek m - defaultne nastavena volba
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PRIKLAD: _
Typ U/F

komp. IR -

reguiator ZM

Vyber rezimu ¢innosti U/F krivky

[Typ parametra: POVEL]
Prikaz na vykonanie jednorazovej ¢innosti alebo operacie na menici. Povel treba pred vykonanim
potvrdit v potvrdzovacom okne.

MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \ NAST. SPOTREBY \

Nazov [ID] Popis Def.
Neluj spotrebu [897] Tettto-prikaz vynuluje, pocitadla spotrebovanej energie.
Nazov a ID povelu Funkcia, popis a vyznam povelu

PRIKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.

Povel pre vynulovanie pocitadla spotrebovanej energie

[Typ parametra: SIGNAL]
Parameter pre dynamicku vazbu a napojenie lubovolného parametra, ktory sa stava zdrojom
hodnoty pre danu funkciu alebo jej vstup.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1 \ SPECIALNE NASTAVENIE AIN1 \

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN1 [251] | Vyber @ignalu, ktory sa bude linearne prepocitavat podla analégového [-]
vstupu.
Nazov signalu Vyber typu signalu z diagnostiky
PRIKLAD:

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1 \

Y & VYSTUPT ANALGGOVE VISTUPY\A01 F k\EIEHU\DIAGHOSTIKA\HiadeHiT]0H
Sig. (AO1_B) 4.40A rek. skizu 00 Hz
AO1_A 000mA|| =) g;;dl;E 31“5%
2000mA Hap. HT iy
Prud MT| I 0004

Vyber signalu, podl'a ktorého sa bude linedrne prepocitavat’ analégovy vystup AO1
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[Typ parametra: DYNAMICKA HODNOTA (Naviazany parameter)J

Parameter je dynamicky nastaveny na hodnotu, ktoru zdedi od iného parametra (spravidla od
parametra typu signal).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE R1\

Nazov [ID] Popis Def.
R4 Podsienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne [364]
Nazov dynamického parametra Defaultna hodnota parametra dynamicka hodnota parametra
PRIKLAD:

Podmienka pre zopnutie RELE ,R1 zopne [301]* — ak je ako ,R1 signal [189]* vybraty [ubovolny
parameter napr. Teplota chladi¢a [74]

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE
VYSTUPY \RELE 1\ VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE R1 \
R1 Zdroj
Pripraveny VISTUPTRELE T'.SPECIALNE HASTAVEHIE
Porucha R1 Signal Teplota chiadi.
Brzda R1 zopne 40.0°C
F=zel R1 rozopnhe 40.0°C

Nastavenie $pecidlneho zdroja zopnutia RELE R1 RELE R1 zopne pri tep IOt? ?hlad',ca vyssej ako je
nastavend uroveri

Podmienka pre zopnutie RELE ,R1 zopne [301]“ — ak je ako ,R1 signal [189]“ vybraté stavové
slovo:
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE R1\

R1zopne
VYSTUPTRELE T\SPECIALNE NASTAVEHIE Porucha
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
Chod 0
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny L

RELE R1 zopne pri aktivnom bite (Porucha) stavového slova meni¢a

[Typ parametra: HESLO]

Parameter zadania hesla pre povolenie pristupu do Specifickych urovni nastavenia menica resp.
odblokovanie niektorych rezimov.
Heslo je tvorené znakmi {0..9, A..Z}.

MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \

Nazov [ID] Popis Def.
Heslo [548] Nastavenie pgzivatelského hesla potrebné pre pristup do nastavenia 0~
zariadenia. H&slo bude potrebné zadavat pri vstupe do nastaveni
menica.
0000 + ZZZZ | Sluzi na ochranu nastavenia menic¢a proti prestaveniu nepovolanymi osobami.

Zakladna informacia o vyzname parametra

PRIKLAD:

iadaj hesl

kK Ik

Priklad zadavania hesla
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UNIPANEL - NASTAVENIE HESLA

N

Nastavenie pozadovaného znaku hesla: v

Zmena pozicie kurzora: <] D
Po nastaveni hesla potvrdit’ stlatenim tladidla ENTER.

2.3 Definovanie parametrov v éasti ULOZ /| OBNOV

[Typ parametra: CESTA]

Parameter definovania vyberu korefiového adresara parametrov.
MENU \ ULOZ / OBNOV \ Zalohy Parametrov \ Presun parametrov \

Nazov [ID] Popis Def.
Adresar [ -] V@ber, ktora ¢ast parametrov sa bude obnovovat, Ak nie je vybrané nigc, VSTIPY A
obhovia sa v3etky. MWISTUPY
O * = 0 *
Zakladna informaciao vyzname parametra Vybrata cesta v stromovej hierarchii
PRIKLAD:
Vyber signalu Presun parametroy
| " MEHUI HASTAVENIE Adresar VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun

#Presun + servisné

Vyber koreriového adresdra VSTUPY A VYSTUPY pre presun parametrov zo sady 1 do sady 3
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3 Rozsahy parametrov podrla typu vyrobku

3.1 Podpatie, prepatie

Podpaitie [V] Prepatie [V]
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie [°C] Porucha [°C]
Teplota elektroniky [75] 55 70
Teplota chladica [74]
Unifrem 230M, 400 M 75 90
Unifrem 400 011 — 400 090
Teplota chladi¢a [74]
Unifrem 400 110 — 400 200 110 125
Teplota chladi¢a [74]
Unifrem 400 250 — 400 630 4 109
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4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov Cislo [2]
Diagnostické informacie (veli€iny a stavy).

4.1 Ovladanie

Skupina parametrov ¢islo [758]
Zobrazované veliCiny tykajuce sa ovladania a zadavacich kanalov zZelanych hodnét regulatorov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ OVLADANIE

Nazov [ID] Popis Jedn.
: Zelana frekvencia meni¢a. Predstavuje hodnotu na vstupe bloku ramp, &ize
Zel. Frek. [162] skutogna frekvencia Frek. MN [47] (str. 15) sa dosiahne oneskorene po uplynutilHz
Casovych ramp.
Zel. Moment [923] [Zelany moment meni&a. Nm

|Panel Zel.h. [161] Zelana hodnota z panela, zadavana v okne monitor.
|Disk. zelana [10] Diskrétna Zelana hodnota [60] (str. 52).

|Motor potenc. [977] [Vystup z motor-potenciometra [970] (str. 54). Y%ls
[Riadiace slovo [77] [Riadiace signaly menica

o START Ovladaci povel pre chod motora (1 - spusti motor).

o REVERZ F Ovladaci povel pre smer to¢enia motora (1 - opacny chod).

L RESET PWM (P)\\//\I/?\;Ij)am povel pre okamZité vypnutie napatia na vystupe meniCa (aktivny - vypne
O POTVRD. ; . . .

PORUCH Povel pre potvrdenie (kvitovanie) poruch.

o ERR_MASTER Nadradend porucha.

o KOMP. DT Zapnutie rezimu kompenzacie mftvych doéb.

o SKALAR/VEKTOR |0 - skalarne riadenie, 1 - vektorové riadenie.
o TYP DOSKY UNF |0 - UNF 400, 1 - UNF 230/400 M.
o RAMP_F_VSTUPO|Reset vstupu rampy frekvencie.

C Reset vystupu rampy frekvencie
[RAMP _F_vYSTUPO ystup Py '

o RAMP_F_FREEZE|Zastavenie rampy frekvencie.
o QUICK_STOP Rychle havarijné zastavenie pohonu.
o REVERZ MOM.  |Ovladaci povel pre zmenu polarity zelaného momentu motora.

o Rezerva
X Signalizuje plynutie doby merania pri rezime automatického vypnutia menica a
Cas ON / OFF|, o - . . A,
Cas zostavajuci do nasledovného pokusu o zapnutie meni€a, alebo zostavajuci
[1577] < . . A
Cas do Startu pri oneskoreni Startu.

4.2 Riadenie

Skupina parametrov €islo [759]
Veli€iny tykajuce sa riadenia meni¢a, hodnoty dblezitych riadiacich, regulovanych a pracovnych veli¢in.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
Nazov [ID] Popis Jedn.
|Frek. MN [47] Frekvencia na vystupe meniCa. Predstavuje frekvenciu aplikovaného vystupnehoHZ

napéatia za rampovym blokom s uvazenim vSetkych korekcii (napr. [348] (str. 58)).
Frek. RT|Frekvencia rotora vyhodnotena mate_r_natick_;?m modelom z elektrickych veli€in pri Hy
[937] otvorenom riadeni alebo z otackovej spatnej vazby (IRC), pri uzavretom riadeni.

Sklzova frekvencia vyhodnotena matematickym modelom z elektrickych veli€in pri

otvorenom riadeni alebo z otackovej spatnej vazby (IRC) pri uzavretom riadeni. PriHz
skalarnom riadeni sa vyuzZiva na korekciu Zelanej frekvencie od zataZenia

Frek. sklzu
[938]
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Nazov [ID]

Popis

Jedn.

(kompenzacia sklzu) [348] (str. 58).

lotacky [68]

Otacky motora. Pre spravne zobrazenie je potrebné nastavit parameter Otacky motora
[356] (str. 43) podla Stitku motora.

Tato veliCina nie je ovplyvnena sklzom motora a koreSponduje so Zelanou frekvenciou
rotora.

RPM

[Nap. DC [46]

Napéatie na jednosmernej zbernici. V ustdlenom stave nadobuda veli€ina hodnotu blizku
1.41 x efektivna hodnota napatia napajacej sustavy, ¢o zodpoveda nominalnemu
napatiu menica. Pri brzdeni pohonu méze vystupit na hodnotu parametra Prac. nap.
BM [377] (str. 72).

[Nap. MT [73]

Napéatie na svorkach motora je nepriamo merana veli¢ina, nakolko sa vyhodnocuje zo
Zelanych plneni PWM na vystupoch meni¢a a napatia medziobvodu ( Nap. DC [46]
(str. 16)).

\

[Prad MT [42]

Efektivha hodnota pridu motora na vystupe menica frekvencie.

ICos FI [67]

Uginnik motora. Kladné hodnoty signalizuji motoricky chod a zaporné generatoricky
chod motora.

|[Moment [69]

Mechanicky moment na hriadeli rotora. Hodnota momentu motora je vyhodnocovana
matematickym modelom, ktorého presnost ovplyvnuju najma parametre Odpor rotora
[439] (str. 44), Vzajomna indukénost [441] (str. 44) a Otacky motora [356] (str. 43). Pri
nasyteni momentu sa pohybuje v blizkosti nastavenych ohranieni - Zelany Moment
[920] (str. 51).

Nm

Magneticky tok rotora. Veli¢ina pomocou ktorej je mozné vidiet stabilitu a kvalitu
nastavenia regulacnej slu¢ky Toku a tiez mieru budenia motora pri vektorovom rezime

;V_;?? Tok riadenia. Pokial nezabera odbudzovanie motora (vid. [473] (str. 62)), tak zobrazovanaWb
hodnota mag. toku by mala mierne kolisat okolo hodnoty parametra Zel. Mag. Tok
[452] (str. 61).

Modulaény . — .

index [768] Plnenie PWM na spinacich prvkoch. "

4.2.1 Vykony a energia
Skupina parametrov €islo [486]
Diagnosticka skupina veli¢in zaoberajucich sa energetickymi ukazovatefmi (vykon, spotreba, straty).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ VYKONY A ENERGIA

vykonu [1092]

Nazov [ID] Popis Jedn.
|Prikon [70] Cinny prikon motora bez uvaZenia strat. W
Vykon [66] Cinny vykon motora. Vyhodnoteny z pridu napétia, uéinnika a uginnosti motora. i
Spotreba kWh|Pocet spotrebovanych kWh. Tento udaj méze byt vynulovany prikazom Nuluj spotrebu KWh
[429] [897] (str. 47).

Spotreba PocCet spotrebovanych MWh. Tento udaj méze byt vynulovany prikazom Nuluj MWh
MWh [430] spotrebu [897] (str. 47).

Koeficient znizenia vykonu od externych vplyvov.
|Obmedz. Pri maximalnom dovolenom vykone alebo prude nadobuda hodnotu 1 a pri zaberani

obmedzenia sa znizuje az do 0. Jednotlivé podmienky obmedzenia vykonu je mozné
volit v Obm. vykonu (OV) [766] (str. 73).

4.2.2 Pomocné veli€iny
Skupina parametrov €islo [534]
Pomocné a odvodené veli¢iny pre Specidlne pouZitie.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POMOCNE VELICINY

Nazov [ID] Popis Jedn.

Frek. MN|Frekvencia na vystupe rampového bloku. Vo vektorovom reZime riadenia predstavujeH
: ; g : z

ramp. [487] |referenciu regulatora rychlosti (RR).
Frek. MN abs. . . . . . R
[472] Absolutna hodnota frekvencie na vystupe meni¢a (bez znamienka smeru otacania). Hz
Ot. za prev.[OtaCky za prevodovkou. Pre spravne zobrazenie je potrebné mat spravne zadany RPM
[907] parameter Prevod prev. [888] (str. 46).
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Nazov [ID]

Popis

Jedn.

Otacky
motora
[1130]

Otacky na hriadeli motora. Pre spravne zobrazenie je potrebné nastavit parametre
motora podfla Stitku motora a vykonat spravnu identifikaciu Odpor statora [345] (str.
44) pre model sklzu.

Tato hodnota je ovplyvnena aktualnym sklzom motora a zodpoveda skutocnej rychlosti
rotora.

RPM

Maxim. prad

OhraniCenie efektivnej hodnoty pridu motora na vystupe menica. Pri nadmernom

[494] zatazovani meni¢a mdéze maximalny prud klesnut z hodnoty Maxim. prad M. [5] (str.|A
69) na hodnotu Trvaly prad [24] (str. 46).

Prud MT| . ' . . .

nefilt. [49] Efektivna nefiltrovana hodnota pridu motora (zataze). A

Flr;zdﬂfazy u Efektivna hodnota prudu fazy U na vystupe menica frekvencie. A

Flr;SZ] fazy v Efektivna hodnota pradu fazy V na vystupe menica frekvencie. A

Prad fazy WEfektl’vna hodnota pradu fazy W na vystupe menica frekvencie. A

Suma  I-AC|Filtrovana absolutna suma AC prudov pre vyhodnotenie ZVODU, alebo chyby meraniaA
[831] prudu.
UL1_rms . . . e e . o
[15151 Efektivna hodnota striedavého napatia fazy L1 napajacej alebo generovane;j siete. \
UL2_rms . . , e e e o
[1520] Efektivna hodnota striedavého napatia fazy L2 napajacej alebo generovane;j siete. \
UL3_rms . . i e e e .
[1521] Efektivha hodnota striedavého napatia fazy L3 napajacej alebo generovanej siete. \
4.2.3 Polohovanie
Skupina parametrov Cislo [1146]
Diagnosticka skupina veli€in pre polohu a polohové systémy.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE
Nazov [ID] Popis Jedn.
Zel. Poloha [1149] m
Predkorekcia polohy m
[1546]
Zel. poloha + m
predkorekcia [1545]
Poloha [1147] Poloha vyhodnotena na zaklade signalu Zdroj polohy [1141] (str. 64). m
\/zdialenost Zelanej polohy Zel. Poloha [1149] (str. 17) od aktualnej
. olohy Poloha [1147] (str. 17).
|Odchylka polohy [1148] ,absolil]tna hod[nota ]re(gulac":n)ej odchylky polohy. Mbze sa pouzit ako| "
signal spinania koncovych spinaCov.

4.3 Vstupy a vystupy

Skupina parametrov €islo [859]
Diagnostika vstupov a vystupov menica.

431 BIN

Skupina parametrov Cislo [1212]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ BIN

Nazov [ID] Popis Jedn.
[Binarne vstupy [184] [Stav binarnych vstupov. PIny obdiznik predstavuje fyzické zopnutie BINX.
o BIN1 Stav 1. binarneho vstupu (Svorka 1).
o BIN2 Stav 2. binarneho vstupu (Svorka 2).
o BIN3 Stav 3. binarneho vstupu (Svorka 3).
o BIN4 Stav 4. binarneho vstupu (Svorka 4).
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Nazov [ID] Popis [Jedn.
o BINS Stav 5. binarneho vstupu (Svorka 5).
o BING Stav 6. binarneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN

Skupina parametrov ¢islo [82]
Diagnosticka skupina veli¢in pre analdgové vstupy menica AIN1 az AIN4.
Parametre analdgovych vstupov je mozné upravovat v skupine parametrov [144] (str. 75).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ AIN

Nazov
[ID]

Popis Jedn.

Hodnota signdlu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:11 a - X1:12 vo
AIN1 fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN1 [251] (str. 75) sa vybera veli€ina, ktora sa),,
l[256] bude menit, podla zmeny Urovne analégového vstupu.

Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [147] (str. 75).
Relativha hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:11 a - X1:12
vztiahnuta k rozsahu AIN. %
Parametre analégového vstupu je moZné upravovat v skupine parametrov [147] (str. 75).
Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:13 a - X1:14 vo
AIN2 fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN2 [259] (str. 76) sa vybera veli€ina, ktora sa),,
l[280] bude menit, podfa zmeny Urovne analégového vstupu.

Parametre analégového vstupu je moZné upravovat v skupine parametrov [149] (str. 76).
Relativna hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:13 a - X1:14

AIN1
[Rel. [41]

Iéle"llz[ 43] vztiahnuta k rozsahu AIN. %
) Parametre anal6gového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [149] (str. 76).
Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:15 a - X1:16 vo
AIN3 fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN3 [269] (str. 77) sa vybera veli€ina, ktora sa
|[1281] bude menit, podfa zmeny urovne analdgového vstupu. Nie je pristupny pre menice|V
UNIFREM 400 M.
Parametre anal6gového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [148] (str. 77).
AIN3 Relativha hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:15 a - X1:16
IRel. [44] vztiahnuta k rozsahu AIN. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M. %
) Parametre anal6gového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [148] (str. 77).
Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:17 a - X1:18 vo
AIN4 fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN4 [275] (str. 78) sa vybera veli€ina, ktora sa
|[282] bude menit, podfa zmeny urovne analdégového vstupu. Nie je pristupny pre menice|V
UNIFREM 400 M.
Parametre anal6gového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [152] (str. 77).
AIN4 Relativha hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:17 a - X1:18
Rel. [45] vztiahnuta k rozsahu AIN. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M. %
| ) Parametre anal6égového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [152] (str. 77).
4.3.3 RELE

Skupina parametrov €islo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELE

Nazov [ID] Popis Jedn.
[Relé [185] [Stav vystupnych relé. Piny obdiznik predstavuje fyzické zopnutie RELEX.
o RELE1 Stav 1. vystupného relé.
o RELE2 Stav 2. vystupného relé.
o RELE3 Stav 3. vystupného relé. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M.

4.3.4 AOUT
Skupina parametrov ¢islo [700]
Diagnosticka skupina veli¢in pre analégové vystupy meni¢a AOUT1 az AOUTS3.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ AOUT
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[ID] Popis Jedn.

Prepocitana hodnota signalu na svorkach analégového vystupu X1:19 a X1:20 (X1:15 a
AO1  [X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Signal AO1 [359] (str. 81) sa vybera veligina,
[[701] |podla ktorej sa meni Uroveri analégového vystupu.

Parametre analégového vystupu je mozné upravovat v skupine parametrov [370] (str. 81).

Prepocitana hodnota signalu na svorkach analégového vystupu X1:21 a X1:22 (X1:17 a
AO2 [X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Signal AO2 [364] (str. 82) sa vybera veli€ina,
[[702] |podla ktorej sa meni Uroveri analégového vystupu.

Parametre analégového vystupu je mozné upravovat v skupine parametrov [371] (str. 81).
Prepocitana hodnota signalu na svorkach analégového vystupu X1:23 a X1:24. Parametrom
AO3  [Signal AO3 [365] (str. 82) sa vybera veli€ina, podla ktorej sa meni Uroven analégového
[703] |vystupu. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M.

Parametre analégového vystupu je mozné upravovat v skupine parametrov [372] (str. 82).

4.3.5 IRC1,2
Skupina parametrov Cislo [1001]
Diagnosticka skupina veli¢in pre vstupy IRC snimacov rychlosti

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC1,2
Nazov [ID] Popis Jedn.
Frekvencia rotora ur€ena snimacom otacok motora IRC1. Jedna sa o mechanicku
Frek. IRC1|frekvenciu, jej hodnota sa mbze od elektrickej niekolkonasobne liSit. Pomer uréuje
[434] pocet poélovych parov ( PoCet pélov motora [1049] (str. 46)). Pre vyhodnotenie rychlosti
z IRC snimaca je potrebné spravne nastavit Pocet. imp IRC1 [436] (str. 83).
Frekvencia rotora ur€ena snimacom otacok motora IRC2. Jedna sa o mechanicku
IRC2ffrekvenciu, jej hodnota sa mdze od elektrickej niekolkonasobne I1iSit. Pomer urcuje

pocet poélovych parov ( PoCet pélov motora [1049] (str. 46)). Pre vyhodnotenie rychlosti Hz
z IRC snimaca je potrebné spravne nastavit Pocet. imp IRC2 [827] (str. 83).
IRC1
prev.|Rychlost zo snimac¢a IRC1 za prevodovkou. Hz
IRC2
prev.|Rychlost zo snimac¢a IRC2 za prevodovkou. Hz

IRC1-|Rozdiel frekvencii medzi IRC1 a IRC2 za prevodovkou.
za|Tato veli€ina je filtrovana filtrom prvého radu podfa parametra Filter dIRC1,2 [1083] (str.|Hz
prev. [1086] |104).

Poloha na snimadi IRC1 v radianoch.

Poloha na snimaci IRC2 v radianoch.

prev.|Poloha snimaca IRC1 za prevodovkou v radianoch.

prev.|Poloha snimaca IRC2 za prevodovkou v radianoch.

Rozdiel poléh snima¢a IRC1 a IRC2 za prevodovkou v radianoch.

4.3.6 ARC/RESOLVER
Skupina parametrov €islo [158]
Zobrazenie veli¢in ziskanych z modulu RM_ARC

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ ARC/RESOLVER
| Nazov [ID] | Popis | Jedn. |
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Nazov [ID] Popis Jedn.
[Uhol ARC/RES [290] |Uhol v ramci jednej otacky vyhodnoteny zo snimaca polohy ARC
|Frek. ARC/RES [291] |Frekvencia rotora vyhodnotena zo snimaca ARC. Hz
|Flr5e:é] ARC za prev. Rychlost zo snimaca ARC za prevodovkou. Hz
Stav RM_ARC [292] [Stavové slovo rozsirovacieho modulu RM_ARC.
\V poriadku RM ARC komunikuje v poriadku, alebo nie je zvoleny.
LOT Strata detekcie sledovania polohy. Nastava, ked vnutorna sledovana pozicia ma
velku odchylku od skutoCnej pozicie.
DOS Zistené poruSenie signalu na vstupe resolvera.
LOS Strata signalu na vstupe resolvera.
Parita Chybna parita udajov prenasanych z RM ARC do menica.
|IRDVEL Chybna hodnota dat prenadanych z RM ARC do menica.
Poloha  ARCIRES| 1,4 na snimaci ARC/RES v radinoch.
[1288]
E(;Ig?la ARC za prev. Poloha snima¢a ARC/RES za prevodovkou v radianoch.
4.4 Funkcie
Skupina parametrov €islo [760]
Veli€iny tykajuce sa ostatnych volitelnych funkcii menica.
441 PLC funkcie
Skupina parametrov Cislo [1278]
Vystup numerickych a logickych blokov.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE
Nazov [ID] Popis Jedn.
Logické bloky[Vystup logickych operacii, prvé dva LB su rychle (reaguju 1ms) ostatné su pomalé
[8] (reaguju 10ms).
o LB1 stav LB1
o LB2 stav LB2
o LB3 stav LB3
o LB4 stav LB4
o LB5 stav LB5
o LB6 stav LB6
o LB7 stav LB7
o LB8 stav LB8
Numerické bloky

Skupina parametrov €islo [312]
Vystup numerickych blokov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY

Nazov [ID] Popis Jedn.
INB1 [1274] \Vysledok operacie prvého numerického bloku.
|NB2 [1275] \Vysledok operacie druhého numerického bloku.
|NB3 [1276] \ysledok operacie tretieho numerického bloku.
|NB4 [1277] \Vysledok operacie Stvrtého numerického bloku.

4.4.2 Koncové spinace
Skupina parametrov €islo [890]
Stav a drahy koncovych spinacov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE
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Nazov [ID] Popis Jedn.
IKS [919] Stav koncovych spinacov.
o KS1 KS1 neaktivny/aktivny.
o KS2 KS2 neaktivny/aktivny.
o KS3 KS3 neaktivny/aktivny.
o KS4 KS4 neaktivny/aktivny.
o Spomaluje F>0 Spomalenie aktivne pre kladnu frekvenciu.
o Spomaluje F<0 Spomalenie aktivne pre zapornu frekvenciu.
|[Draha KS1 [891] Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. m
|Dréha KS1 km [929] [Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. km
|Dréha KS2 [892] Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. m
|Dréha KS2 km [930] |Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. km
|Dréha KS3 [893] Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. m
|Dréha KS3 km [931] [Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. km
|Dréha KS4 [894] Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. m
|Dréha KS4 km [932] |Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. km

4.4.3 Proces.reg.
Skupina parametrov ¢islo [18]
Diagnosticka skupina veli€in pre procesny regulator.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

Nazov [ID] Popis Jedn.
Zel. hod. PR [21] [Zelana hodnota procesného regulatora. %
Sk. hod. PR [409] Aktué]na hqdnota procesného .regullétora. Pokial je zapnuty procesny regulator a

pracuje spravne, hodnota sa priblizuje ku hodnote Zel. hodnota [407] (str. 96).
IDif. hod. PR [410]|Regulacna odchylka procesného regulatora. Po vyregulovani sa blizi k hodnote 0. |%
Vystup PR [64] |Ak&ny zasah (vystup) procesného regulatora.
Stav PR [820] Aktualny stav procesného regulatora.
o Dolné nasytenie [Procesny regulator pracuje na dolnom obmedzeni.
o Horné nasytenie |Procesny regulator pracuje na hornom obmedzeni.

o Odchylka v
necitlivosti

o Kladna odchylka|Odchylka procesného regulatora je kladna.
o Vyregulovany  |Procesny regulator je vyregulovany.
o Zaparkovany Procesny regulator je zaparkovany.

- Reset PR él:’;lvg;/) RESET PR - integra¢na zlozka a vystup je rovny hodnote Hodn. pri resete [1131]

Odchylka procesného regulatora je v pasme necitlivosti.

4.4.4 Optimalizacia

Skupina parametrov €islo [707]

Nastavenie parametrov bloku optimalizacie, ktory sluzi na vyhladavanie extrému lubovolného signalu
pomocou zmeny vybratého zadavacieho Zelaného signalu.

Optimalizdcia vyhfadava taku hodnotu svojho vystupu, pri ktorom sa dosiahne kritérium vybraného signalu.
Podas behu optimalizacie, ak su splnené podmienky merania a podmienka ¢&innosti, sa v nastavenych
intervaloch poéitaju nové vzorky vystupu. Zarover sa do pamate uklada najdeny globalny extrém. Ak sa ma
uplatnit’ vystup optimalizacie, je potrebné ho zvolit ako zdroj niektorej Zelanej veli€iny.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA

Nazov [ID] Popis Jedn.
Vvstu OPTHOanta vystupu bloku optimalizacie. Tu je mozZné sledovat stav a kvalitu
[4)/23] P optimalizacného procesu. 100% zodpoveda rozsahu min.-max. zo zadavacieho
| kanalu, ktory je napojeny na blok optimalizacie (vid. [65] (str. 98)).

Optim. krok|Krok optimalizacie predstavuje rozdiel dvoch po sebe iducich vzoriek
[742] optimalizacného algoritmu. (vid. [65] (str. 98)).

Startovaci bod|Uréuje Startovaci bod optimalizacie, pri spusteni optimalizacie, ak je skenovanie
OPT [708] rozsahu vypnuté.
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Nazov [ID] Popis Jedn.
Stav OPT [709] |UrCuje v akom stave sa nachadza optimalizacny blok
0 Reset Optimalizacia je vo vychodzom alebo zablokovanom stave.
o Meranie Prebieha meranie optimalizovanej veli€iny.

o Skenovanie Prebieha skenovanie celého vystupného rozsahu optimalizacie.
o Doladovanie |Je v stave jemného doladovania a hladania optimélneho bodu.

445 Zdvihové funkcie
Skupina parametrov €islo [853]
Diagnosticka skupina veli€in pre pretaZzovaci spina¢ pohonu, vypocet zataZenia a dynamicky zdvih.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE

Nazov [ID] Popis Jedn.
Zat'azenie |[Miera zatazenia pohonu vyhodnotena zo signalu Zatazenie. signal [843] (str. 100) alo,
[[854] vztiahnuta ku Zatazenie 100% [844] (str. 101). °

Pocet nedovolenych ovladacich sekvencii, ktoré mbdzu spdsobit tipovanie pohonu
Tipovania |(kratke povely Startu alebo akceleracie). Po prekro€eni poctu tipovani sa zopne
|[855] pretaZovaci spina¢ bez ohladu na hodnotu zataZenia pohonu. Vyhodnotenie tipovani je
mozné vypnut v parametri Rezim pretazovaka [842] (str. 101).

Stav
PRETAZ. Signalizuje v akom stave sa nachadza blok pretazovacieho spinaca.
[856]
o Reset Je aktivny signal RESET pretaZovaka.

o Detekcia |Prebieha autodetekcia hranic pretazenia.

o Pretazenie |Nastalo pretazenie. Chod smerom hore (kladna rychlost) je zablokovany.
o Tipovanie |Vela nedovolenych "tipovacich" ovladacich povelov.

o Ustalenie |Pohon pracuje v statickom rezime.

o Dynamika |Pohon pracuje v dynamickom rezime.

44.6 Pantograf
Skupina parametrov €islo [122]
Diagnostika funkcie "vypadok Pantografu".

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF

Nazov [ID] Popis Jedn.
Stav pantografu [112] Stav funkcie "vypadok pantografu".
o Chyba pantografu \Vznikla porucha " E41-Vypadok Pantografu (str. 32)".
o Varovanie pantografu Vzniklo varovanie " W39-Vypadok pantografu (str. 29)"
o Vypnutie CHARGE Pri chybe alebo varovani vypadku pantografu sa rozpojil nabijaci stykac.
o Moment motor = 0 Po vypadku pantografu motor obmedzil motoricky moment na nulu.
o Funkcia zapnuta Funkcia pantografu je zapnuta.
o Nevypisuj varovanie \/ypis varovania je blokovany.
INapétie pantografu [113] |Hodnota napétia na pantografe trolejového vozidla. |V

4.4.7 Ext. tepl. ochrana
Skupina parametrov €islo [868]
Diagnosticka skupina veli¢in pre externu tepelnu ochranu (ETO).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA
Nazov [ID] Popis Jedn.
Teplota na snimaci ETO. Po prekroceni teploty danej parametrom Varovanie ETO [865]

(str. 103) meni¢ vygeneruje varovanie. Po prekroceni teploty danej parametrom Porucha|°C
ETO [866] (str. 103) meni¢ vygeneruje poruchu " E38-Teplota ETO (str. 32)".

Prad ETO|Meraci prud externej tepelnej ochrany. Spravidla sa voli ako zdroj signalu niektoréhorn

Teplota
|ETO [869]

[870] analégového vystupu AOUT1 az AOUTS3. A
Napatie o o o

ETO [867] Hodnota odmeraného ubytku napéatia na snimaci ETO. \
[Odpor Hodnota odporu snimaca ETO. Q
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Nazov [ID] Popis Jedn.
|-snimaéa Pri viacerych snimacoch zapojenych do série predstavuje priemernud hodnotu odporu na
[

871] jednom z nich.

4.4.8 Diferencial
Skupina parametrov Cislo [1243]
Veli¢iny pre diagnostiku momentového diferencialu.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ DIFERENCIAL

Nazov [ID] Popis Jedn.
Rozdiel hodnét|Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 105) a Sig.2Nm
[1244] Hodnota [1240] (str. 105).

E;Tslic'a Zel. frek. Korekcia Zelanej frekvencie od diferencialu. Hz

4.5 Stav menica

Skupina parametrov €islo [761]
Veli€iny tykajuce sa celkového stavu meni€a a jeho sucasti.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ STAV MENICA

Nazov [ID] Popis Jedn.
Jednosmerné ovladacie napatie 24V. MozZnost' detekcie miery zataZenia zdroja
[Nap. 24V [72] ovladacimi vstupmi a vystupmi. Pri poklese napatia pod 16 V meni¢ vygenerujefV

poruchu " E16-Pretazenie zdroja (str. 31)".
Napétie batérie ktora zalohuje pamat nastaveni a historickych zaznamov v

|Nap. batérie [773] menici \
Motohodiny MN[Motohodiny meni€a. Doba prevadzky meni€a v zapnutom stave (pod napatim). h
[496] Tato hodnota mbZe byt nulovana iba servisnymi pracovnikmi.
Prev.motohod.MT |Prevadzkové motohodiny motora. Cas &innosti meni¢a (v STARTE). Tato h
[497] hodnota méze byt nulovana prikazom Nuluj motohod. MT [1075] (str. 43).
Stav menica [76] [Stavové slovo menica.
o Porucha Menic je v poruche.
o SW_Err_Pin Systémovy, vnutorny stav menica.
o Chod Meni¢ na vystupoch generuje napétie.
o DC nabity Jednosmerny medziobvod je nabity.
o MT nabudeny Motor je nabudeny.
o Rozb./Dob. F (neaktivny) - motor zrychluje, (aktivny) - motor spomaluje.

. Aktivny - chod vpred (+), neaktivny - chod vzad (-). Jedna sa o polaritu Zelanej
oFzel>0 .

frekvencie.

o F = Fzel Ak je aktivny tak je dosiahnuta Zelana frekvencia.
o Varovanie VV menici vzniklo varovanie alebo funkéné hlasenie.
o Aktivny Trvale aktivny priznak. M&Ze byt pouzity ako logicka 1.
o Odbudz. MT Motor je eSte nabudeny, blokuje sa Start.
o Pripraveny Meni€ je pripraveny k povelu Start. (READY).

Ovladanie relé mechanickej brzdy motora (ELHA, elektromagn. brzda). Pri aktivnej
urovni je odbrzdené.

Aktivny - generatoricky rezim prevadzky, neaktivny - motoricky rezim prevadzkyj
motora.

Polarita rotorovej frekvencie. Ak nie je k dispozicii IRC, potom sa jedna o znamienko

o Mech. brzda

o Motor/gener.

o Frot>0 frekvencie vyhodnotenej matematickym modelom.
Stav  men.  neg. Stavové slovo negované.

I[547]

Pozri volby parametra Stav meni¢a [76] (str. 23)

Warning [250] Stav jednotlivych varovani.

Warning2 [424] Stav jednotlivych varovani.

|Error [781] Stav jednotlivych poruch.
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Nazov [ID] Popis Jedn.
|[Error2 [780] Stav jednotlivych poruch.

4.6 Tepelné ochrany

Skupina parametrov €islo [485]
Diagnosticka skupina veli¢in tykajucich sa tepelnych ochran a pretaZeni.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ TEPELNE OCHRANY
Nazov [ID] Popis Jedn.
Teplota chladi€a vykonovych prvkov. Po prekroCeni teploty danej parametrom
Varovanie Tchl [767] (str. 108) meni¢ vygeneruje varovanie " W6-Teplota chladic¢a
(str. 27)". Po prekroCeni teploty danej servisnym parametrom "Porucha Tchl" meni¢
vygeneruje poruchu " E1-Teplota chladi¢a (str. 31)". Ak teplota klesne pod minimalne|°C
ohranic¢enie meracieho kanala, zobrazena hodnota je nepristupna.
Ak teplota chladi€a klesne pod minimalny rozsah merania, zobrazena hodnota je
nepristupna.
Teplota elektroniky riadiacej dosky menica. Po prekroceni teploty danej parametrom
Varovanie Tel [204] (str. 109) meni¢ vygeneruje varovanie " W7-Teplota elektroniky

Teplota
[chladica [74]

Teplota (str. 27)". Po prekroceni kritickej teploty podla servisného parametra "Porucha Tel"
elektroniky [meni¢ vygeneruje poruchu " E22-Teplota elektroniky (str. 31)". Ak teplota klesne pod|°C
[75] minimalne ohrani¢enie meracieho kanala, zobrazena hodnota je nepristupna.

Ak teplota klesne pod minimalne ohrani¢enie meracieho kanala, zobrazena hodnota je
nepristupna.

Tepelny int.[Miera oteplenia menic¢a. Pri presiahnuti 100% vznikne porucha " E8-Pretazenie menica
IMN [31] (str. 31)".

Cas integr.
MN [1219]
Tepelny int.Miera oteplenia motora, pri presiahnuti 100% vznikne porucha " E29-Pretazenie
MT [33] motora (str. 32)".

Cas integr.
MT [1220]

%

Cas zostavajuci do ukond&enia poruchy " E8-Pretazenie menia (str. 31)". S

%

Cas zostavajuci do ukondenia poruchy " E29-PretaZenie motora (str. 32)". S

4.7 Komunikacia

Skupina parametrov €islo [219]
Informacie tykajuce sa sériovych komunikacii MODBUS, PROFIBUS, RS485, CAN.

4.7.1 MODBUS
Skupina parametrov €islo [661]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKACIA \ MODBUS
Nazov [ID] Popis Jedn.
[IModbus zel.h. [934][Zeland hodnota z Modbus protokolu. %

Stavové slovo posielané po komunikacii Modbus. Pre detailnejSi popis pozri
SW_MODBUS [935] dokumentaciu k protokolu Modbus.

Pozri volby parametra SW_PB [804] (str. 25)

CW_MODBUS Riadiace slovo poslané Modbus mastrom. Pre detailnejSi popis pozri
[936] dokumentaciu k protokolu Modbus.

lPozri volby parametra CW_PB [805] (str. 25)

|Last Addr. [662] Posledne prijata adresa zariadenia. hex
|Last Func. [663] Posledne prijata funkcia (moze sa jednat aj o iné zariadenie). hex

Posledne prijaty register (len pre toto zariadenie, ak je pristup k viacerym
registrom, zobrazuje sa prvy).

|Last result [664] ([Vysledok posledne prijatej funkcie uréenej pre toto zariadenia. hex
|Last lenght [665] [Velkost v bajtoch posledne prijatého framu po MODBUSe.

Last reg. [741] hex
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Nazov [ID] Popis Jedn.
|Last CRC [666] Posledne prijaté CRC (mb&ze sa jednat aj o frame pre iné zariadenie). hex
;V;izlsage count Pocet celkovo prijatych sprav aj chybnych. hex
&%g] error  count Pocet prijatych sprav s chybnym CRC kontrolnym suc¢tom. hex
E)g:ﬁptlon count Pocet sprav na ktoré bolo odpovedané chybovou spravou. hex
Slave count [801] |PocCet sprav prijatych s platnou adresou zariadenia. hex
No response [802] PocCet sprav prijatych s platnou adresu zariadenia, na ktoré zariadenie hex

neodpovedalo.

4.7.2 PROFIBUS

Skupina parametrov €islo [817]
Diagnostika zbernice PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS

Nazov [ID] Popis Jedn.
[Profibus zel.h. [809] |[Zelan& hodnota z Profibus protokolu. %
SW_PB [804] Stavové slovo posielané po komunikacii Profibus. Pre detailnejsSi popis pozri

dokumentaciu k rozSirovaciemu modulu Profibus.

o Ready To Switch
On

Nie je aktivny reset menica (Coast stop), ani nie je aktivny quick stop, ani nie je menic
v poruche, ani sa menic¢ neinicializuje.

o Ready To Operate

Menic je pripraveny k povelu Start.

o Operation Enabled

Meni¢ na vystupoch generuje napéatie.

o Fault Present

Meni¢ je v poruche.

Neaktivny - menic je v resete, su zablokované vystupy meni€a, aktivny - meni¢ nie je V|

o No OFF 2

resete.
o No OFF 3 Neaktivny - je aktivovany quick stop menica, aktivny - nie je aktivny quick stop menica
o Switching  On|Je aktivny reset menia (Coast stop), alebo je aktivny quick stop, alebo je menic V|
|Inhibited poruche, alebo sa meni€ inicializuje.

o Warning Present

\V menici vzniklo varovanie alebo funkéné hlasenie.

o Speed Error within
tolerance

Ak je aktivny tak je dosiahnuta Zelana frekvencia.

o Control Requested

Neaktivny - meni¢ neakceptuje riadiace slovo z komunikacnej linky, aktivny - menic je
ovladany riadiacim slovom z komunikacnej linky.

o F or n Reached

Ak je aktivny tak je dosiahnuta Zelana frekvencia.

o Chod

Meni¢ na vystupoch generuje napéatie.

o Sada b0 Bit 0 binarnej kombinacie aktivnej sady.

o Sada b1 Bit 1 binarnej kombinacie aktivnej sady.

o LB3 Stav logického bloku 3.

o LB4 Stav logického bloku 4.

lcw_PB [805] Riadiace ’sl_ovo pg;lane . Profibus mastrqm. Pre detailnejSi popis pozri
dokumentaciu k rozsirovaciemu modulu Profibus.

o ON Menic€ sa pripravy na akceptovanie povelu Start.

 No OFF 2 rI\Tl]eez?]Ii<(vt:2/ny - je aktivovany reset meni¢a (Coast stop), aktivny - normalna ¢innost

o No OFF 3 Neaktivny - je aktivovany quick stop menica, aktivny - normélna ¢innost’ menica.

o Enable Operation [Start meni¢a. Meni& zaéne generovat na vystupoch napatie.

o  Enable  Ramp|Neaktivny - vstup rampy frekvencie nastavi na nulu, aktivny - normalna ¢innost vstupu

Generator rampy frekvencie.

o Unfreeze Ramp

Neaktivny - zastavi zmenu na vystupe rampy frekvencie, aktivny - povoli zmenu na
vystupe rampy frekvencie.

o Enable Setpoint

Neaktivny - vstup rampy frekvencie nastavi na nulu, aktivny - normalna Cinnost vstupu
rampy frekvencie.

o Fault Acknowledge

Kvitovanie poruchy (len zmena z neaktivheho stavu na aktivny). Kvitovanie poruchy

musi byt povolené v parametri Zdroj. potvrd. poruchy [165] (str. 107).
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Nazov [ID] Popis [Jedn.
o Bit 8 Nevyuzité
o Bit 9 Nevyuzité
5 Control by PLC ls\llgsl(;twny - meni¢ neakceptuje riadiace slovo, aktivny - meni¢ akceptuje riadiace
o Bit 11 Nevyuzité
o Bit 12 NevyuZité
o Bit 13 Nevyuzité
o Bit 14 NevyuZité
o Bit 15 Nevyuzité
;B,I;\]AASTER Error Pocet chyb v komunikacii medzi Profibus modulom a Profibus mastrom. hex
PB-MN Error [818] |Pocet chyb v komunikacii medzi meniom a Profibus modulom. hex
4.7.3 RS LINKY
Skupina parametrov Cislo [228]
Diagnostika sériovych liniek.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKACIA \ RS LINKY

Nazov [ID] Popis Jedn.

[FRAME_ERR_USB [232]

Pocet nespravne prijatych dat po linke USB. (Nespravna parita,

nespravny stop bit,...)

|[FRAME_ERR_RS485 [229]

PocCet nespravne prijatych dat po linke RS 485. (Nespravna parita,

nespravny stop bit, ...)

FRAME_ERR_EXT_MODUL
[233]

Pocet nespravne prijatych dat (Nespravna parita, nespravny stop
bit,...) po sériovej linke na externom roz8irovacom module (voliteln&

sucCast’ menicov).

4.8 Verzia SW a HW

Skupina parametrov €islo [762]

Informacie o menici a jeho sucastiach (Prevazne statické udaje).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW

Nazov [ID] Popis Jedn.

Verzia SW [379] Verzia softvéru menica.
Vyr. Cislo [35] Prva Cast unikatneho vyrobného ¢&isla menica. hex
Vyr. €islo 2 [36] Druha Cast’ unikatneho vyrobného €isla menica. hex
|Datum param. [380] Datum vygenerovania parametrov.
[Cas param. [381] Cas vygenerovania parametrov.
4.9 Datum a ¢€as
Skupina parametrov &islo [1213]
MENU \ DIAGNOSTIKA \ DATUM A CAS

Nazov [ID] Popis Jedn.
|[Datum [210] Aktualny datum nastaveny v menici.
[Cas [209] Aktualny ¢as nastaveny v menici.
[Deri [1046] Aktualny der nastaveny v menici.
o Pondelok | o Utorok | o Streda | o Stvrtok | o Piatok | o Sobota | o Nedela
Skus. doba [1006] |Poéet dni do konca skusobnej prevadzky menica. |d
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5 VAROVANIA

Vypis na displeji

Popis

EF1 -Reset PWM

Zablokované vystupy menica. Zdrojom RESETU mdze byt binarny vstup alebo akykolvek
signal podla Zdroj resetu [704] (str. 48).

W2-Nabijanie DC

Ak toto varovanie trva dlhSie ako 30 sekund po zapnuti menica, pravdepodobne nezoplo
nabijacie relé, ¢o mbéze byt spbsobené nespravnymi parametrami napajacej sustavy,
alebo poskodenim nabijacieho obvodu meni¢a. Po¢as varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W3-Problém
|systému

Vyskytol sa softvérovy problém v zariadeni. Kontaktujte prosim servis.

W4-Pret'azenie
24V

Napajacie napéatie 24V pokleslo pod 22V. Pravdepodobne je pretaZeny zdroj 24V. Polas
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

|F5-Obmedzenie
vykonu

Obmedzenie vykonu po dosiahnuti kritickej teploty alebo stavu pretaZenia. Funkcia
obmedzenia vykonu sa nastavuje v parametri Obm. vykonu (OV) [766] (str. 73). Pocas
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Obmedz. vykonu [1092] (str. 16).

\Vysoka teplota chladi¢a. Veli¢ina Teplota chladica [74] (str. 24) prekrocila hodnotu danu
parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 108). Ak je zapnuta funkcia automatického|

WG'T?PIOta obmedzenia vykonu Obm. vykonu (OV) [766] (str. 73), m6ze meni¢ obmedzit’ vykon. Pri
|Ichladica < ; X [ , . . > .

Castom a nadmernom prehrievani klesa Zivotnost’ zariadenia. Po€as varovania sa v okne

PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota chladi¢a [74] (str. 24).

Vysoka teplota riadiacej elektroniky. Velicina Teplota elektroniky [75] (str. 24) prekrocila
\W7-Teplota hodnotu danu parametrom Varovanie Tel [204] (str. 109). Pri ¢astom a nadmernom
lelektroniky prehrievani klesa zivotnost' zariadenia. Po€as varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje

hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

\W8-Podpatie DC

Nizke napatie jednosmerného medziobvodu. Veli¢ina Nap. DC [46] (str. 16) klesla pod
dovolend minimalnu hodnotu - riadenie a vyhodnocovanie ostatnych poriuch je
zablokované. Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]
(str. 16).

W9-Nasytenie
vyst. PWM

Meni¢ dosiahol maximalne napatie na vystupe. Pri aktualnej hodnote napatia
medziobvodu je maximalne plnenie PWM modulacie a regulatory pracuju na nasyteni,
pricom klesa kvalita regulacie. PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
Modulagny index [768] (str. 16).

W10-Pret’'azenie
|MN

Meni€ sa pretazuje - integral menica Tepelny int. MN [31] (str. 24) prekrocil hodnotu 90%
a onedlho mdze vzniknut porucha " E8-Pretazenie menia (str. 31)", po ktorej je menid
zablokovany na dihSiu dobu !. Ak je zapnuta funkcia automatického obmedzenia vykonu
Obm. vykonu (OV) [766] (str. 73), mb6ze meni¢ obmedzit vykon. Pocas varovania sa V|
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Tepelny int. MN [31] (str. 24).

W11-Porucha
ventilatora

Ventilatory na chladi¢i meni¢a su poskodené alebo zanesené nedistotami. Ak sa problém
neodstrani, m6ze dochadzat ku prehrievaniu meni€a a vzniku inych portch a varovani.

W12-Vymente
|batériu

Napatie na 3V batérii riadiacej karty pokleslo pod hodnotu 2.7V. Ak sa batéria nevymeni,
hrozi strata nastaveni a ulozenych historickych zaznamov. PoCas varovania sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. batérie [773] (str. 23).

W13-Externa
|teplota

Teplota externého snimaca teploty Teplota ETO [869] (str. 22) prekroc€ila hodnotu danu
parametrom Varovanie ETO [865] (str. 103). PoCas varovania sa v okne PORUCHY)|
zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).

W14-Prehriatie
lIGBT

\VVykonovy modul sa tepelne pretazuje. Meni¢ pracuje pri vysokom prude na vysokej
vzorkovacej frekvencii. PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
maximalneho prudu IGBT.

W15-Nastav
|datum a céas

Datum a ¢as neboli nastavené.

W16-Neoziveny
[menié

Meni¢ nepreSiel celym vyrobnym procesom.

W17-Pret'azenie
|MT

Motor sa pretazuje - tepelny integral motora Tepelny int. MT [33] (str. 24) prekrocil
hodnotu 90% a onedlho méze vzniknut porucha " E29-Pretazenie motora (str. 32)", po|
ktorej je meni¢ zablokovany dlhSiu dobu. Pocéas varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Tepelny int. MT [33] (str. 24).

F18-Brzdenie
tokom

Je aktivna funkcia brzdenie tokom, motor pracuje pri zvySenom magnetickom toku a ¢ast

z brzdnej energie sa meni na teplo motora. PoCas varovania sa v okne PORUCHY|
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Popis

zobrazuje hodnota Mag. Tok [71]
skupine [774] (str. 72).

(str. 16). Brzdenie tokom sa mdze parametrizovat V|

|F19-Mech. brzda

Zelana frekvencia je pozastavena na hodnote frekvencie brzdy Frekvencia brzdy [522]
(str. 100), kym neuplynie doba oneskorenia a reakcie brzdy Oneskorenie brzdy [519] (str.
100) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 100). Po¢as varovania sa V
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 100).

|[F20-Zabera BM

Aktivoval sa brzdny modul. Do BO sa privadza prebyto¢na energia, ktora sa meni na
teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 72). PoCas varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W21-Odbudenie
IMT

Caka sa na odbudenie motora po vypnuti napati. Pokial sa neodbudi motor nie je mozny|
opatovny Start. Doba odbudzovania motora sa da ovplyvnit parametrom Cas. konst. MT]
[79] (str. 44). PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71]
(str. 16).

F22-Priudova

Zabera prudova limita. Prad dosiahol hodnotu danu parametrom Maxim. prud M. [5] (str.
69) alebo Maxim. prud G. [549] (str. 69) a obmedzuje sa vystupna frekvencia spolu s
napatim. Pri generatorickej prevadzke sa motor rozbieha a pri motorickej spomaluje. Vv

limita ramci dovoleného rozsahu frekvencii. PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje
hodnota Prad MT [42] (str. 16).
Prebieha identifikacia odporu starora a pociatoéného napatia. Pokial je zapnutd
W23-ldentif.R alidentifikdcia Rs v parametri Skalar. ident. RS [383] (str. 60), motor stoji na nulovej
|Upoc rychlosti. Pri prvom spusteni mézZe trvat’ dlhSie ako pri opakovanych spusteniach motora.

Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Odpor statora [345] (str. 44).

|F24-Nafazovanie

Prebieha hfadanie frekvencie rotora a nafadzovanie do rozto€eného motora. Pocas
nafazovania motor negeneruje plny moment na hriadeli. Nafazovanie je mozné vypnut
parametrom Nafézovanie [374] (str. 70). PoCas varovania sa v okne PORUCHY]
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

W25-Max.
Inapitie

Nasytenie regulatorov prudu. Meni¢ nie je schopny vygenerovat na vystupe viac napatia.
Horna hranica generovaného napétia je dana parametrom Maxim. napatie [495] (str. 70).
Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. MT [73] (str. 16).

W26-Max.
Toku

prad

Nasytenie tokotvornej zloZzky pradu. Pravdepodobne je nastavena prili§ vysoka hodnota
parametra Zel. Mag. Tok [452] (str. 61), alebo parameter Vzajomna induk&nost’ [441]
(str. 44) ma prili§ malu hodnotu. Maximainy prdd je dany hodnotou Maxim. prad M. [5]
(str. 69). Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota tokotvorného pradu
is1.

\W27-Max.
|[Mom.

prad

Nasytenie momentotvornej zloZky pradu. Motor je momentovo pretazeny alebo su
nastavené nespravne nominalne parametre motora (vid. [58] (str. 42)). Maximalny prud
je dany hodnotou Maxim. prad M. [5] (str. 69). PoCas varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota momentotvorného prudu is2.

W28-Max.
[Moment

Nasytenie momentu motora na hodnotu niektorého max. momentu (vid. [477] (str. 63)).
Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Moment [69] (str. 16).

|F29-Oslabenie
Toku

Motor pracuje v oblasti zoslabovania toku, pre dosiahnutie nadsynchrénnych frekvencii. V
tomto rezime klesa moment motora nepriamo-umerne od otaCok. PoCas varovania sa V|
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

\W30-Min.
|[Magn.Tok

Pocas odbudzovania magneticky tok dosiahol minimalnu dovolenu hodnotu. Pohon uzZ nie
je schopny ist na danej zatazi vySSou rychlostou. Pocas varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

F31-Dynamicky
dobeh

Napatie medziobvodu prekrocilo referenciu DD Referencia DD [754] (str. 71) a korekcia
zvySuje frekvenciu oproti rampovym funkciam. Len ak je zapnuty rezim Dynamického
dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 71). PoCas varovania sa v okneg
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

|F32-Kinetické
zalohovanie

Napatie medziobvodu kleslo pod referenciu KZ Referencia KZ [753] (str. 71) a korekcia
znizuje frekvenciu oproti rampovym funkciam. Len ak je zapnuty rezim Kinetického
zalohovania v parametri Kinet. zalohovanie (KZ) [748] (str. 70). PoCas varovania sa V,
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W33-Rychly Bol aktivovany bezpeénostny STOP, po ktorom je zablokovany START. Meni¢ sa
STOP odblokuje po zrugeni Povelu START pri neaktivnom bezpeénostnom (rychlom) STOP-e.

F34-Funkcia Uplatiiuje sa zrychleny dobeh "KONTRA" pri opacnej polar_ite Zelanej frekvencia a
KONTRA vystupu rampy. Po€as varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota K-kontra [807]

(str. 69).
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W35-Parkovanie
|PR

Boli splnené podmienky pre zaparkovanie meni¢a od procesného regulatora (vid.:
Parkovanie PR [414] (str. 97)). PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
Dif. hod. PR [410] (str. 21).

F36-Pret'azovak

Zopol pretazovaci koncovy spina¢ po nadmernom zatazeni pohonu. Po¢as varovania sa

zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Zatazenie [854] (str. 22).
F37-Pret'az. Rezim detekcie hranic pretazenia - Pretazovaci spinac je vyradeny z &innosti. PoCas
detekcia varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Zatazenie [854] (str. 22).

\W38-Odpojeny
|motor

Prilis nizky prad motora. Pravdepodobne nie je pripojeny motor alebo parametre motora
nezodpovedaju pripojenému motoru. Po¢as varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje
hodnota Prud MT [42] (str. 16).

\W39-Vypadok

Pokles alebo strata napatia na pantografe trolejového vozidla. Po¢as varovania sa v okne

pantografu PORUCHY zobrazuje hodnota Napatie pantografu [113] (str. 22).

|W40-0bmedz. Meni¢ obmedzil frekvenciu aby nebol prekroéeny maximalny povoleny skiz motora. Pocas
sklzu varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. sklzu [938] (str. 15).
W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje s
Timeout meni¢om stanoveny ¢as PB Var. timeout [815] (str. 113).

W42-Modbus Modbus master nekomunikuje s meniC¢om stanoveny ¢as MB Var. timeout [962] (str.
Timeout 111).

::?r;;(gqcovy Je zopnuty koncovy spinac 1. Nastavenie je mozné v skupine [876] (str. 93).
::?r;:g;covy Je zopnuty koncovy spinac 2. Nastavenie je mozné v skupine [877] (str. 94).
z:;sr;:gr:;covy Je zopnuty koncovy spina¢ 3. Nastavenie je mozZné v skupine [878] (str. 94).
z:?r;:gzcovy Je zopnuty koncovy spinac 4. Nastavenie je mozZné v skupine [879] (str. 95).

F47-Prepinanie
sady

Prebieha prepinanie do inej sady parametrov. Ak hlasenie pretrvava, tak sady nie je
mozné prepnut a ¢aka sa na splnenie podmienok prepnutia (niektoré parametre sa mézu
zmenit' len v stope). PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota [222] (str,
115).

[F48-Bod obnovy

\Vytvara sa bod obnovy nastavenia menica.

WA49-Externé
varovanie

Je aktivny signal externého varovnia, ktory sa nastavuje v parametri Ext. var. signal [965]
(str. 109).

W50-Pret’azenie
ICPU

Nadmerné pretazenie riadiaceho procesora meni€a. Pri vyskyte tohto varovania sa
znizuje kvalita riadenia. Odporu€a sa znizit vzorkovaciu frekvenciu meni¢a Vzorkov.
frekvencia [6] (str. 46). PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
zataZenia 10ms vypoctového prerudenia.

F51-Nabeh
menica

Inicializacia meni¢a. Cas inicializacie je dany Cas nabehu MN [1154] (str. 47). Meni6
ignoruje ovladacie povely a signaly.

W52-Frekvencia
|orzdy

Zelana frekvencia Zel. Frek. [162] (str. 15) je mensia ako Frekvencia brzdy [522] (str.
100). Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522]
(str. 100).

W53-Blokovanie
IBM

Blokovanie spinacich impulzov BM od zdroja blokovania ¢innosti BM Blokovanie BM|
[1204] (str. 72).

|F54-Auto

Prebieha odpocitavanie €asu oneskorenia vypnutia/zapnutia pri nesplnei podmienok

vVD./za chodu. Pogas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Cas ON / OFF [1577]
yp-zap. (str. 15).

fg:zs;rvovan & Neobsadené varovanie

xsp(:c':‘li;kSc Nizka kapacita DC medziobvodu, velké zvinenie medziobvodu.

W57-Vypadok
|IRC

Meni¢ dostava chybné signaly od IRC1 alebo IRC2. Testovanie je mozné vypnut v
parametri Rezim por. IRC [535] (str. 106). PoCas varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

|F58-Identifikécia

Identifikacia parametrov motora prebieha. Po¢as varovania sa v okne PORUCHY
zobrazuje hodnota Stav identifikacie [994] (str. 66).

W59-Nespravny
smer IRC

Zmernite smer IRC. Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-

IRC2 za prev. [1086] (str. 19).
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Vypis na displeji Popis
Obmedzenie momentu z dévodu nasytenia rychlosti. Pri momentovom riadeni sa dosiahla
W60-Nasytenie [“elana rychlost Zel. Frek. [162] (str. 15), hodnota momentu Moment [69] (str. 16) sa
[rychlosti preto moze lisit od Zelaného momentu Zel. Moment [923] (str. 15). Pogas varovania sa V|
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).
W61-Dynamicky Funkcia Dynamicky zdvih obmedzuje maximalnu frekvenciu pohonu podla aktu_élneho
L dvih zatazenia. DZ sa mbze konfigurovat v skupine [1068] (str. 102). Pocas varovania sa V
okne PORUCHY zobrazuje hodnota ZataZenie [854] (str. 22).
Funkcia sledovania rozladenia IRC1 a IRC2 vyhodnotila hrani¢né rozladenie a
W62-Rozladenie vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa budenie vykonovych tranzistorov), alebo nastalo
lirc1.2 obmedzenie momentu podla parametrov v skupine Rozladenie IRC1,2 [1082] (str. 104).
’ Pocgas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev.
[1086] (str. 19).
Vykon je obmedzovany pre zabranenie Cinnosti motora v nestabilnej €asti momentove;j

W63-Pokles charakteristiky. V U/f reZime sa zdanlivy vykon obmedzuje ak frekvencia statora prekroci
vykonu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 60). Vo vektorovem reZime sa zdanlivy vykon
obmedzuje automaticky, nezavisle od nastavenia.
W64-Chyba . . C - . i .
. Chyba vekt. riadenia, strata orientacie, nestabilita. Prosim, pozrite si Navod na nastavenie
nadradenych

v: vektorového riadenia.
sluciek
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6 PORUCHY

Vypis na displeji

Popis

E1-Teplota
chladic¢a

Teplota chladia prekroCila dovolenu hranicu teploty. Je potrebné zvysit ucinnost
chladenia. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota chladi¢a
[74] (str. 24).

E2-Vypadok vyst.
fazy

Meni¢ vyhodnotil nesymetriu vystupnych prudov, ktord méze byt désledkom prerusenia
vystupnej fazy alebo poskodenia pripojeného zariadenia. Poruchu je mozné vypnuat v
parametri Vyp. vyst. fazy [338] (str. 105).

[E3-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E4-Prepatie

Napatie na jednosmernej zbernici prekrogilo maximalnu povolentd hodnotu ktora je
nastavena od vyroby. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap.
DC [46] (str. 16).

E5-Podpatie

Napatie na jednosmernej zbernici pokleslo pod minimalnu hodnotu ktora je nastavena
od vyroby. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]
(str. 16).

E6-Watchdog

Chyba spOsobena aktivovanim ochran pri pozastaveni alebo preruseni chodu riadiaceho

PWM SW pocas procesu jeho ladenia.
E7-Externa Je aktivny externy poruchovy signal. Zdroj poruchy sa nastavuje v parametri Ex. porucha
porucha signal [527] (str. 106).

E8-Pret’azenie
menica

Nastalo tepelné pretaZenie meni€a. Charakter zatazenia je moZzné menit parametrami
ReZim prevadzky [23] (str. 46), Trvaly prud [24] (str. 46) a aktualnu mieru zataZenia
menica sledovat vo veliine Tepelny int. MN [31] (str. 24). Pri trvani poruchy sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Tepelny int. MN [31] (str. 24).

E9-Systémova
chyba

\VaZna porucha menic¢a - Volajte NON-STOP servisnu linku VONSCH s.r.o.!

E10-
Nadfrekvencia

Velicina Frek. MN [47] (str. 15) prekro€ila maximalnu dovolenu hranicu danu
parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 106). Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

|[E11-Nadprad

PrekroCenie maximalneho dovoleného vystupného prudu, ktorého hodnota zavisi od
parametra Rezim prevadzky [23] (str. 46) a od vyroby prednastavenych pretazeni
meni¢a. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Prad MT [42] (str.
16).

|E1 2-Skrat

Vykonovy modul IGBT vyhodnotil skrat, ktory méze vzniknudt pri medzifazovom alebo
zemnom skrate na vystupoch U,V,W alebo nadmernou 3pi¢kou prudu, ktora sa mdze
objavovat pri nespravnej instalacii zataze (dlhé privody, nespravny typ kabla).

E13-Vypadok vst.
faz

Meni¢ vyhodnotil nesymetriu napdjacich napati, ktora moze byt dosledkom preruenia
vstupnej fazy. Poruchu je mozné vypnut v parametri Vyp. vst. fazy [337] (str. 105).

E14-Bezpec.
vstup

Je rozopnuty bezpeénostny vstup na svorke X1.7. Pre povolenie Startu je potrebné
pripojit na bezpecnostny vstup (EN13849-1 kat.3) meni€a napatie +24V (prepojit svorky|
X1:7 - X1:8).

[E15-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E16-Pret'azenie
zdroja

Napatie zdroja Nap. 24V [72] (str. 23) kleslo pod dovolentd minimalnu hodnotu, alebo
nastal skrat na ovladacej svorkovnici. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje
hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

E17-Skrat  brzd.Brzdny modul vyhodnotil nadmerny prid vykonového tranzistora. Pri€inou mdze byt
modulu skrat na BO alebo chybny BM.
E18-Porucha Ak je typ pouzitého modulu SKiiP, doslo k poruche usmerfiovaga. Pri inych typoch
usmer. (HW | . . 1 HW hu 1
ERR1) modulu sa jedna o neobsadenu poruchu 1.
[E19-HW ERR2 Neobsadena HW porucha 2
[E20-HW ERR3 Neobsadena HW porucha 3
[E21-Rezervovana [Neobsadena porucha.
Prekroena maximalna dovolena teplota riadiacej elektroniky menia. Zvyste ucinnost
E22-Teplota . .v ) e A . .
elektroniky chladenia menica, _pnpadne doinstalujte kllmgtlzacm. Pri trvani poruchy sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

E23-Rusenie brzd.
modulu

Porucha vzniknuta ruSenim riadiacej dosky. DoSlo k nespravnej indtalacii meni¢a alebo

silnému elektromagnetickému rudeniu z okolitych zariadeni. Testovanie tejto poruchy je
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Vypis na displeji

Popis

mozné vypnut v servisnych parametroch.

[E24-Rusenie
vykon. modulu

Porucha vzniknuta ruSenim riadiacej dosky. DoSlo k nespravnej instalacii meni¢a alebo
silnému elektromagnetickému ruseniu z okolitych zariadeni. Testovanie tejto poruchy je
mozné vypnut v servisnych parametroch.

[E25-Preruseny
AIN1

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN1 poklesla pod hranicu
1V resp. 2mA. Signalizuje prerusenie analégového vstupu alebo chybu elektronikyj
riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota AIN1 [256]
(str. 18).

[E26-Preruseny
AIN2

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN2 poklesla pod hranicu
1V resp. 2mA. Signalizuje prerusenie analégového vstupu alebo chybu elektronikyj
riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota AIN2 [280]
(str. 18).

|[E27-Preruseny
AIN3

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN3 poklesla pod hranicu
1V resp. 2mA. Signalizuje preruSenie analdgového vstupu alebo chybu elektroniky
riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota AIN3 [281]
(str. 18).

|[E28-Preruseny
AIN4

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN4 poklesla pod hranicu
1V resp. 2mA. Signalizuje preruSenie analdgového vstupu alebo chybu elektroniky]
riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota AIN4 [282]
(str. 18).

E29-Pret'azenie
motora

Nadmerné tepelné pretazenie motora. Spdsob vyhodnotenia vysokej teploty motora sa
nastavuje v parametri PretaZenie mot. [27] (str. 105). Aktualny stav tepelného integralu
motora je v Tepelny int. MT [33] (str. 24). Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Tepelny int. MT [33] (str. 24).

E30-Zvod
Meranie |

Zvod prudu na motorovom kabli alebo HW chyba dosky - chyba v merani vystupnych
prudov. Odporuda sa premerat zvody na vystupnom motorovom kabli. Je mozné Ze
riadiaca doska je znecistena vodivymi necistotami. Kontaktujte servis VONSCH s.r.o.!
Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota sumy pridov vsSetkych
vystupnych faz menica.

|E31-Verla porich

\Vzniklo viacej poruch ako je polet nastaveny v parametri Max. poCet por. [431] (str.
107) v Casovom intervale menSom ako Min. periéda por. [432] (str. 107). Pri trvani
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota po¢tu vzniknutych poruch.

E32-Chyba IRC

Vypadok IRC. Skontrolujte pripojovaci kabel IRC. Testovanie vypadku IRC je mozné
vypnut v parametri Rezim por. IRC [535] (str. 106). Pri trvani poruchy sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

[E33-Rezervovana

Neobsadena porucha.

[E34-Rezervovana

Neobsadena porucha.

[E35-Rezervovana

Neobsadena porucha

E36-Chyba Nepodarilo sa zapisat data do pamate FLASH. Pravdepodobne je poskodena alebo
FLASH znecistena riadiaca doska menica.

|[E37-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje|
Timeout s menicom stanoveny ¢as PB Fault timeout [814] (str. 113).

|E38-Teplota ETO

Teplota externého snimaca teploty Teplota ETO [869] (str. 22) prekrocila poruchovu
hranicu danu parametrom Porucha ETO [866] (str. 103). Pri trvani poruchy sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).

E39-Obnova
nastavenia

Nastavenie meni¢a nebolo platné (dlhé alebo nespravne skladovanie menic¢a alebo
nasledok nekorektného zapisu do pamate RAM), preto sa parametre obnovili Z
automatickej zalohy. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota datumu
poslednej automatickej zalohy nastavenia menica.

E40-Blokovany
menié

Meni¢ je blokovany, lebo nema platné nastavenie. Ak je to mozné pouZite bod obnovy
nastavenia, inak volajte servis VONSCH.

E41-Vypadok

Nahly pokles alebo strata napatia na pantografe trolejového vozidla. Pri trvani poruchy|
sa v okne PORUCHY zobrazuje Napatie pantografu [113] (str. 22). Len pre Specialne

Pantografu .
menice!
E42-Modbus Modbus master nekomunikuje s meni€om dlhSie ako nastaveny ¢as MB Fault timeout
. [659] (str. 111). Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje Slave count [801]
Timeout (str. 25)

[E43-Rezervovana

Neobsadena porucha.
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Vypis na displeji

Popis

|E44-Rezervovana

Neobsadena porucha.

[E45-Rezervovana

Neobsadena porucha.

[E46-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E47-Blokovanie
BM

Blokovanie spinacich impulzov BM od zdroja blokovania ¢innosti BM Blokovanie BM|
[1204] (str. 72). Poruchu je mozné vypnut v Porucha blok. BM [1205] (str. 72).

[E48-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E49-Prehriatie

IGBT sa prevadzkuje pri vefmi nizkom napati Udc, vysokej frekvencii vzorkovania PWM|
a pri prudoch, ktoré nie su povolené vyrobcom IGBT modulu. Pri trvani poruchy sa V|

modulu IGBT okne PORUCHY zobrazuje max. dovoleny prud IGBT.

E59(;Ch¥bra‘ Prudové regulatory na hranici stability. Prosim, pozrite si Navod na nastavenie

prudovyc vektorového riadenia.

regulatorov

5:;;§3g:;ch Chyba vekt. riadenia, strata orientacie, nestabilita. Prosim, pozrite si Navod na

L nastavenie vektorového riadenia.

sluciek

E52-Koniec skl]é_UpIy’nuIa ,doba skt_n?obnej prev._a’xdzky. Chod_moto_ra je zablokovany, Kontaktujtg sa s

prevadzky .dodavatelom menica frekvenmeﬁalebo zarlvade_ma, v ktorpm sa menic pouZiva, a
informujte sa o podmienkach a spdsobe ukon&enia skusobnej prevadzky.

E53-Chyba Chybny vystup identifikacie parametrov motora. Prosim, pozrite si Navod na nastavenie

identifikacie vektorového riadenia. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje pri€ina vzniku
poruchy Chyba identifikacie [1093] (str. 67).

E54-Chyba ARC

\Vypadok ARC. Skontrolujte pripojovaci kabel ARC modulu a osadenie ARC modulu. Pri
trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje Stav RM_ARC [292] (str. 20).

E55-Porucha
usmernovaca
(UDC)

\Vysoky podiel prvej alebo druhej harmonickej v napati DC medziobvodu.
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov €islo [722]
Nastavenie parametrov menica, zataze, riadenia, ovladania, a inych suc€asti a funkcii menica frekvencie.

MENU \ NASTAVENIE
Nazov [ID] Popis Def.
Sprievodca nastavenim [1516] Spustenie sprievodcu pre nastavenie menica.

7.1 Vyuzitie sprievodcu nastavenim pre menice VONSCH UNIFREM

Meni¢e UNIFREM su od verzie 3.000 vybavené sprievodcom nastavenia. Sprievodca nastavenia
slizi na urychlenie pociatoéného nastavenia meni€a, na jeho prednastavenie a spofahlivé
rozbehnutie motora. Sprievodca nema sluzit na koneCné nastavenie a doladenie pohonu, to je
nutné urobit manualne.

Sprievodcu je mozné pouzit' len pomocou ovladacieho panelu UNIPANEL, s verziou
firmvéru UNIPANEL 2.061 alebo vys$Sou.

7.1.1 Praca so sprievodcom
Sprievodca ma niekolko typov obrazoviek, ktoré sa liSia spravanim atypom interakcie
s uzivatefom.

Otazka
Obrazovka typu otazka sa uzivatela pyta na otazku, na ktort sa da odpovedat dvomi moznymi
odpovedami, naj¢astejSie ,ano“ a ,nie“. Tymto odpovediam boli priradené klavesy Enter a F4.

1 gegeeee vy @11 mmmgeer g @f
Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

Cheete resetovat’ meni€ na Cheete skalarne (U/f) alebo

tovarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ano Enter - Skalarne

F4 - Hie. F4 - Vektorove.

Informacia
Obrazovka typu informacia informuje uzivatela o vysledku akcie, & uz uspeSnom alebo
neuspesnom.
1 JBeme™” b R@11 pFezgeer b @1
Tovirenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &
onvérenské nastayenie ohnované. o Otfline illi;:;igf:llgécia bala
TS Potvrd ENTER.
[ Henu | [ Henu |

Zoznam povelov
Obrazovka typu zoznam povelov zobrazuje niekolko povelov, z ktorych si uzivatel ma vybrat prave

jeden. Po vybere jedného sa obrazovka ukonci.
1 gy b R@11 JEeagges b @1

Aplikaéne makra Krok 3 Ovladanie Krok 4
#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2dvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc || Henu | | Pomc |
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Zoznam parametrov

Obrazovka typu zoznam parametrov zobrazuje niekolko parametrov, ktoré je mozné [ubovolne
v ramci svojich hranic menit. Tuto obrazovku je mozné opustit pomocou klavesu F3 (posun
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Upravu prave jedného parametra. Po jeho zmene a stlaeni
klavesy Enter sa hodnota ulozi a tato obrazovka sa opusti.

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1 Sada 1

102Z;

(0+40000)
Henu Calib. [l Pomoc
Cakanie
Obrazovka ¢akania sa vyskytuje pri ¢akani na dokonéenie akcie. M6ze ist o akciu ktori ma spustit
uzivatel, alebo sa Caka na dokoncCenie nejakej akcie v menici.

1:0& 2815,/85./19 108 2815/85,/19
1 3 b @11 iR M @1

Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &

|dentifik acia prebieha.
Prosim, <akajte kym sa pohon
nezastayi.

Pre spustenie identifikacie
spustite povel START.

7.1.2 Kroky sprievodcu
Sprievodca nastavenim sa sklada z niekolkych krokov:
1) Tovarenské nastavenie
Tento krok umoznuje resetovat’ meni¢ na tovarenské nastavenie.
2) MOTOR
Nastavenie Stitkovych parametrov motora a parametrov tykajucich sa prevadzky motora,
napr. pouZzitie sinusového filtra, typ chladenia motora.
3) Aplikaéné makro
Umoznuje vybrat si z piatich preddefinovanych makier pre rézne aplikacie.
4) Ovladacie makro
Umoziiuje vybrat si zo siedmych preddefinovanych makier pre rézne aplikacie.
5) Snimac otacok a smer otacania
V tomto kroku sa urCuje spravny smer otaCania motora a v pripade potreby aj spravne
nastavenie a smer snimaca rychlosti/polohy IRC.
6) Riadenie a regulacia
V tomto kroku prebieha nastavenie riadenia motora, vyber skalarneho alebo vektorového
riadenia a identifikacia parametrov.
7) Zakladné parametre
Nastavenie zakladnych parametrov rozbehu, dobehu a regulaéného rozsahu frekvencii.
8) Koniec
Ukon&enie sprievodcu a navrat do hlavného menu nastavenia, kde je mozné pokraCovat
v manualnom nastavovani.
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NizSie v podobe vyvojového diagramu je zakresleny priebeh nastavovania meni¢a pomocou
sprievodcu. Bloky oznadené ¢&iernym pismom su otazky/volby a parametre ktoré si vybera
uzivatel. Bloky oznaené cervenym pismom su vnutorne rozhodované podmienky ¢i menené

parametre, podla aktualneho stavu meni¢a ako napr. pouzité zapojenie alebo uspech ¢&i neuspech
jednotlivych identifikacii.

7.1.3 Nastavenie motora, typu aplikacie a ovladania

Krok 1 - Tovarenské nastavenie

ehcete resetovat men
natovérenské
nastavenie?

Menié nie je pripraveny na prevédzku alebo|
je v poruche.Prosim, odstrfite problém.

——Ano

Je menié v poruche?

Nastavenie volitelnych portch
Vyp. vst. Fazy (337)
Chyba AIN (837)

ReZim poruchy IRC (535)

ANO

v IE
e e e Meni nie je pripraveny na prevadzku alebo)
je v poruche Prosim, odstrafite problém.
.................................................... Wttt e e
Krok 2 - MOTOR

Vyzva na ititkové udaje:
Vykon motora (357)
Napatie motora (59)

Prid motora (151)
Frekvencia motora (4)
Otatky motora (356)
Uginnik motora (227)

’ Pretazenie mot. (27) - vlastné, cudzie chladenie |

’ Sinusovy filter (SF) (237) |

v
Vyber aplikaéného makra:
Krok 3 - Aplikaéné makro v pﬁerpad\o
Ventilator
Tazka prevadzka
Kompresor
Dopravnik - pojazd
Zdvih

Krok 4 - Ovladacie makro i

Vyber ovladacieho makra:
Ovlddaci panel
Bindrne vstupy + diskrétne Zelané
Bindre vstupy + AIN frekvencia

MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
Regulicia tiaku (bar) - (PID) reguldtor

!

2Zdroj startu (194)

Zdroj Zelanej frekvencie (706)
Zelana frekvencia (344)
Zdraj reverau F (195)
Zdroj resetu (704)

Je zvoleny AIN1-3
ako Zelana rychlost?

Typ AINL-3 (153/154/268)  [@ANO:

Hodnota 0 (220)
Hodnota 1 (239)
Hodnota 2 (245)
Hodnota 3 (293) €ANO

Zdroj Bit1 DZ (552)

Zdroj Bit1 DZ (555)

2droj Bit1 D7 (558)

Ovléadacie makro
Binarne + disk. frekv

Strmost MP (979)
Zdroj 2vys (971) [€ANO
2droj iz (974)

Ovlédacie makro Motor’
potenciometer

Zdroj zapojenia brzdy

Je poutité mechanicka

RELE2 €ino brzda?

RELE 3

| NIE > Strana 2 )
Sprievodca cast 1, Zakladné nastavenie motora a ovladanie
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V kroku 2 sa meni¢ pyta na stitkové parametre motora. Po vybrani vykonu sa skryto aplikuje makro
motora najblizSieho vykonu ktory prednastavi vybrané systémové parametre.

UNIFREM v.3.17x

Pri zmene vykonu, napatia motora alebo ucinnika sa automaticky prepocita nominalny prid motora
na odhadnutl hodnotu z vykonovej rovnice. Toto automatické prednastavenie je vhodné na odhad
nominalneho pradu v pripadoch ked nie je k dispozicii, napr. motor je fyzicky nepristupny alebo je
previjany a Stitkové parametre nesedia. Po ruénej zmene nominalneho prudu sa uz tato hodnota
pri zmene ostatnych parametrov nemeni.

Pret'azenie mot. [27]

Tento parameter slUZzi na nastavenie tepelného modelu motora. V pripade zvolenia moznosti
»Vlastné chladenie® uvazuje tepelny model s vlastnym chladenim, ktorého efekt stipa s otackami.
V pripade zvolenia moznosti ,Cudzie chladenie“ uvazuje tepelny model s cudzim chladenim,
ktorého efekt je konStantny. Vofba ,Nevyhodnocuje sa“ sa pouziva ak nechceme vyhodnocovat
tepelny model, napr. ak je motor urcite dobre chladeny, alebo ma iné tepelné ochrany, napr.
pouzitie funkcie ETO (Externa Tepelna Ochrana). Nastavenie funkcie ETO nie je v sprievodcovi
obsiahnuté, je nutné ju nastavit dodatocne.

Sinusovy filter [237]

Urcuje pritomnost sinusového filtra na vystupoch menica.

7.1.4 Aplikaéné makra

UNIFREM ma na vyber 5 ovladacich makier. Sluzia na prednastavenie niektorych parametrov
typickych pre danu aplikaciu. Ich podrobny zoznam s prisluSnymi hodnotami je mozné vycitat
z tabulky nizZ8ie. Prednastavena hodnota nemusi byt vhodna pre vSetky varianty aplikacii, je ale
jednoduché ju kedykolvek zmenit podla potreby.

ID Parameter Cerpadlo Ventilator Kompresor Tazka zataz Dopp‘;rjz\;rélk/
23 Rezim prevadzky Kvadraticky Kvadraticky Konstantny Konstantny Konstantny
24  Trvaly prud servisné servisné servisné servisné Servisné

nastavenie nastavenie nastavenie nastavenie nastavenie
347 Typ UIF Regulator ZM Regulator ZM Regulator ZM Regulator ZM Regulator ZM
91 Exponent U/F 1,5 1,5 1 1 1
98 Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. max.pradu Motor. rezim Motor. rezim Motor. rezim Motor. rezim -
Vysoka Vysoka
dynamika dynamika
5 Maxim. prad M. nom. prud nom. prud Max. prud Max. prud Max. prud
(ID151) (ID151) menica menica menica
549 Maxim. prud G. ako Maxim. prud ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) prad M (ID5) prad M (ID5) prud M (ID5) prud M (ID5)
110 Min. frekvencia 20 20 0 0 0
111 Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Cas rozbehu 1 20 60 5 15 5
119 | Cas dobehu 1 20 60 5 15 5
807 K-kontra 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. vykonu (OV) QOd pretazenia Od pretazenia QOd pretazenia Od pretazenia -
Od tepl. chladic¢a Od tepl. Od tepl. Od tepl.
chladi¢a chladi¢a chladi¢a
Od pretazenia Od pretazenia Od pretazenia
motora motora motora
748 Kinet. zalohovanie (KZ) Zapnuté Zapnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté
374 Nafazovanie Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté
346 Brzdny modul Vypnuty Vypnuty Vypnuty Vypnuty Zapnuty
195 Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163 Prud RZM 0.8 x Nom. prud 0.8 x ID155 60s maximum 60s maximum 60s maximum
motora menica menica menica
518 Mech. brzda Vypnuta Vypnuta Vypnuta Vypnuta Standardna
697 R1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda
513  Tlmenie rezon. Zapnuté Zapnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté
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7.1.5 Ovladacie makra

UNIFREM ma na vyber 7 ovladacich makier. Sluzia na prednastavenie typickych ovladacich
parametrov ako zdroj Startu, zdroj Zelanej frekvencie, pripadne hodnotu Zelanej frekvencie. Ich
zoznam s hodnotami mézete vycitat z tabulky 2. Prednastavena hodnota nemusi byt vhodna pre
vSetky varianty aplikacii, je jednoduché ju kedykolvek zmenit podla potreby.

ID Parameter Ovladaci Bin. + disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor- Regulacia
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdroj Startu Ovl. panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1

704 Zdrojresetu = Bezzmeny @ Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny

706 Zdroj. zel. Ovl. panel Diskrétne AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesny
frek. Zelané potenciometer regulator

195  Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 Podla Podla Podla Zelanej Bezreverzu
reverzu F Zelanej hod. | Zelanej hod. | hod.

Bez zmeny pre Cerpadlo alebo Ventilator
Diskrétne zelané:

576 Prep. disk. Bez zmeny = Jednotlivé Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220 Hodnota 0 Bezzmeny 8Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239 Hodnota 1 Bezzmeny 15Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 Hodnota 2 Bez zmeny @ 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293 Hodnota 3 Bezzmeny 50 Hz Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552  Zdroj Bit1 Bezzmeny | BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
D
555 Zdroj Bit2 Bezzmeny @ BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DZ
558 Zdroj Bit3 Bezzmeny | BINS Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
Dz
Motor potenciometer:
978 Typ MP Bez zmeny  Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny
971  Zdroj zvys Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974  Zdroj zniz Bez zmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mozné vidiet v tabulke, doporu¢eny zdroj Startu pre binarne ovladanie je BIN1 a BIN2, kde
BIN1 znamena chod v kladnom smere a BIN2 chod v zapornom smere.

Pri diskrétnych rychlostiach (Casto pouzité u manipulatorov a Zeriavov) sa na ich prepinanie
pouzivaju BIN3, BIN4 a BINS, kde BIN3 znamena prepnutie na druhu rychlost, BIN4 na tretiu
rychlost, BIN5S na Stvrtu rychlost a podobne.

Pri pouziti analégovych vstupov zdroj Zelanej frekvencie je AIN1, ostatné AIN su rezervované pre
potreby aplikacie.
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7.1.6 Nastavenie snimaca otacok a ur¢enie smeru otacania

Krok 5 - Snimac otacok a smer otdcania

Vyzva:
e rofter o erefie e 1D
Pripojeny snimac IRC? NIE

¢—ANO—

Pocet impulzov na otacku IRC1 (436)

Vykonat test spravneho smeru motora?

hcete vykonat test polarity snimaca
IRC?

Test polarity snimaca
(U/f riadenie, 5Hz, 5s)

ANO

Test spravneho smeru motora

NIE:
1 (U/f riadenie, 5Hz, 5s)

Prehodenie polarity snimaéa

NIE —cvba IRC NG [ +
Nefunguje IRC alebo nesedi pocet . )
pélov motoraa impulzov IRC s IRC polarita je IRC polarita bola _
rychlostou. spravna. opacna.Tento stav bol Prebehlo v poriadku?
opraveny.

I ——
|

ANO

Zodpovedd smer tocenia rotora kladnej
Zelanej rychlosti?

parametrom

Zmena parametra
. Sled vyst. faz (326)
hfyzlck -
Poradie fdzmotora bolo

Prosim vypnite meni¢ a fyzicky prehodte prehodené softvérovo.
poradie fazmotora.

ANO!

Sprievodca ¢ast 2, snimac, detekcia smeru a uréenie spravneho smeru otac¢ania

Ako chcete zmenit smer ota¢ania motora?

Dalsi krok (Krok 5) sa venuje nastaveniu spravneho smeru otadania motora a v pripade pouZitia
snimaca IRC (ako IRC1) aj jeho nastavenie a detekciu spravneho smeru.

V pripade opacného poradia faz (motor sa to€i na opacnu stranu ako ziadané), je to mozné
vyriesit zmenou parametra, alebo fyzickym prehodenim poradia faz, na ktoré sprievodca vyzve.
Upozornenie: pri volbe fyzického prehodenia poradia faz z bezpenostnych dévodov najskér
vypnite meni€, pockajte dve minuty a az potom prehodte fazy ma motor.
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7.1.7 Metddy riadenia, identifikacia parametrov a nastavenie dynamiky pohonu
V tejto Casti sprievodca ponuka na vyber dva rezimy riadenia — vektorovy alebo skalarny.

Krok 6 — Riadenie a regulacia

hcete skalarne (U/f) alebo vektorove

r— VEKTOR:
riadenie?

Chcete identifikovat
parametre motora?

Y

Nie je nedoporuéené/
zakdzané nastavenie?

Toto nastavenie nie je
doporuéené! Chcete napriek
tomu pokracovat?

NIE ANO

Identifikacia bola
preskocena. Parametre
) motoramozete
ANO identifikovat alebo

NIE nastavit neskér. U/f ident stojaca

(1500)

ete vykonat offline

identifikdciu parametrov
motora?
Offline identifikdcia \d/ent\fjka'c\a
uspesna?
i
zlyhala. Y
ANO
A 4 Identifikacia bola Uspe3nd.
| Offline identifikacia bola Uspe3na. |
=
ete vykonat identifi
parametrov motora ktord v
rozto&i motor? Mozné doladenie parametrov:
NIE Typ U/f (347)
U pociatoéné (90)
ANO U koncové (94)
Frek. posuvu (98)
| Lldent. Lm (kratka)” (1498) | Exm}nent u/f(91)
Prad RZM (163)
Cakanie na povel START
ANO \dvent\fylka'c\a NIE
uspesna?
L L, Identifikacia mag. char.
Identifikdcia mag. char. bola Uspesna Zlyhala.
A 4

preskocend. Parametre
motoramozete
identifikovat alebo Zel. Mag. Tok (452)
nastavit neskér. RR. TImenie (449)
RR. dyn. 1 (457)
RR. dyn. 2 (1128)
Zlom dynamiky (1129)

Identifikdcia bola l

Krok 7 — Zakladné parametre

Minimalna frekvencia (110)
Maximalna frekvencia (111)
Cas rozbehu 1 (116)
Cas dobehu 1 (119)

Skopiruj Max. frek. (111) do Zlom rozbehu 1 (117)
Skopiruj Max. frek. (111) do Zlom rozbehu 1 (121)

v

Maxim. prad M. (5)
Maxim. prud G. (549)
Maxim. napatie (495)
Vzorkov. frekvencia (6)

Krok 8 — Hotovo/testovanie

Sprievodca ¢ast' 3, Riadenie a identifikacia
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7.1.7.1. Vektorové riadenie

Vektorové riadenie sa mbze delit na otvorené riadenie a uzavreté riadenie (vid parameter Riadenie
motora [22]). Sprievodca tento parameter automaticky nastavi podfa odpovede na otazku
.Pripojeny snimac IRC?“.

Dalej sprievodca naviguje cez identifikaéné procedury ako ,Offline Identifikacia“ ktora prebieha pri
nulovej rychlosti a identifikacie ktoré roztoc¢ia motor ,Ident. Lm (kratka)®.

V pripade potreby je mozné vSetky identifikacie nevykonat — preskogit’ ich.

Tieto identifikacie ako aj celé vektorové riadenie su blizSie popisané v dokumente ,Nastavenie
vektorového riadenia asynchronnych motorov pre meni¢e VONSCH® UNIFREM®, ktory je mozné
najst na www.vonsch.sk v sekcii podpora. Sprievodca nastavi iba rychlostné riadenie, polohové
alebo momentové je nutné donastavovat a doladit manualne po skoneni sprievodcu.

7.1.7.2. Skaldrne riadenie

Skalarne riadenie je stale pre svoju jednoduchost a robustnost preferovanou volbou pre vacésinu
aplikacii. Od verzie 3.000 pribudli nové identifikacné rezimy pre jednoduché pociato¢né nastavenie
skalarneho riadenia. V pripade potreby je mozné vSetky identifikacie nevykonat — preskocit ich.

U/f ident. stojaca - Po zadani povelu START sa po 5-20 sekundach motor roztoCi na 25Hz,
v zelanom smere, nasledne sa motor zastavi. Povel START sa musi zadat manualne, podla
nastaveného ovladania. Tato identifikacia reaguje na povel STOP, takze sa da kedykolvek vypnut.

U/f ident. plna — Identifikacia sa spusti okamzite. Motor sa neroztodi, prednastavi sa Odpor
statora [345] a pocliatoCné napatie U pociatocné [22].

Sprievodca dava na vyber iba kratSiu DC identifikaciu (stojaca).

7.1.7.3. Nastavenie dynamiky pohonu (spolocné sucasti)
Po skonceni identifikacii sprievodca este prevedie cez nastavenie ramp frekvencie a obmedzeni
prudov a napatia.

Minimalna frekvencia [110], Maximélna frekvencia [111], Cas rozbehu 1[116] a Cas dobehu 1[119]
urc€ia regulaény rozsah rychlosti a ¢asy pre zrychlenie a spomalenie motora.

Parametre ako Maxim. prad M. [5] a Maxim. prad G. [649] urduju obmedzenie prudu motora
v jednotlivych reZimoch prevadzky. Parameter Maxim. napétie[495] sa pouzZiva pre zmenu
maximalneho napatia na motor v pripade dostatoéného napatia DC. Vzorkovacia frekvencia [6] je
frekvencia spinania tranzistorov pre PWM blok.

Tymito parametrami automaticky kon&i sprievodca. Pohon je nasledne mozné Standardnym
spésobom dalej nastavovat.

VSetky spomenuté parametre su podrobnejSie popisané v inych kapitolach tohto navodu.
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7.2 MOTOR

Skupina parametrov €islo [58]
Nastavenie parametrov pripojeného motora alebo iného trojfazového spotrebi¢a na silovych vystupoch
menic¢a frekvencie (U,V,W,PE).

7.21 MAKRA MOTOROV
Skupina parametrov €islo [672]

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ MAKRA MOTOROV

Nazov [ID] Popis Def.

[Motor 400/0.06 [730] Parametre vzorového 400V, 60W motora.
|Motor 400/0.09 [731] Parametre vzorového 400V, 90W motora.
|Motor 400/0.12 [732] Parametre vzorového 400V, 120W motora.
|Motor 400/0.18 [733] Parametre vzorového 400V, 180W motora.
|Motor 400/0.25 [734] Parametre vzorového 400V, 250W motora.
|Motor 400/0.37 [735] Parametre vzorového 400V, 370W motora.
|Motor 400/0.55 [736] Parametre vzorového 400V, 550W motora.
|Motor 400/0.75 [737] Parametre vzorového 400V, 750W motora.
|Motor 400/1.1 [738] Parametre vzorového 400V, 1.1kW motora.
|Motor 400/1.5 [739] Parametre vzorového 400V, 1.5kW motora.
|Motor 400/2.2 [673] Parametre vzorového 400V, 2.2kW motora.
|Motor 400/3 [674] Parametre vzorového 400V, 3kW motora.
|Motor 400/4 [675] Parametre vzorového 400V, 4kW motora.
[Motor 400/5.5 [676] Parametre vzorového 400V, 5.5kW motora.
|Motor 400/7.5 [677] Parametre vzorového 400V, 7.5kW motora.
|Motor 400/11 [678] Parametre vzorového 400V, 11kW motora.
|Motor 400/15 [679] Parametre vzorového 400V, 15kW motora.
|Motor 400/18.5 [680] Parametre vzorového 400V, 18.5kW motora.
|Motor 400/22 [681] Parametre vzorového 400V, 22kW motora.
|Motor 400/30 [682] Parametre vzorového 400V, 30kW motora.
|Motor 400/37 [683] Parametre vzorového 400V, 37kW motora.
|Motor 400/45 [684] Parametre vzorového 400V, 45kW motora.
|Motor 400/55 [685] Parametre vzorového 400V, 55kW motora.
|Motor 400/75 [686] Parametre vzorového 400V, 75kW motora.
|Motor 400/90 [687] Parametre vzorového 400V, 90kW motora.
|Motor 400/100 [688] Parametre vzorového 400V, 100kW motora.
|Motor 400/110 [689] Parametre vzorového 400V, 110kW motora.
|Motor 400/132 [727] Parametre vzorového 400V, 132kW motora.
|Motor 400/160 [728] Parametre vzorového 400V, 160kW motora.
|Motor 400/200 [729] Parametre vzorového 400V, 200kW motora.
|Motor 400/250 [1236] Parametre vzorového 400V, 250kW motora.
|Motor 400/315 [1237] Parametre vzorového 400V, 315kW motora.
7.2.2 IDENTIFIKACIA
Skupina parametrov Cislo [1497]
Parametre pre identifikacné rezimy U/f (skalarneho) aj vektorového riadenia.
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ IDENTIFIKACIA

Nazov [ID] Popis Def.
Offline Povel pre pociato¢nu (offline) identifikaciu elektrickych parametrov motora.
identifikacia Sluzi pre nastavenie elektrickych parametrov motora a vektorového riadenia. Prosim,
[992] pozrite si Navod na nastavenie vektorového riadenia.
Nastav  vektor.[Povel na prednastavenie regulacnych Struktiur vektorového riadenia na hodnoty|
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Nazov [ID]

VONSCH

Popis

Jriad. [991]

prislichajuce parametrom motoru.
Sluzi pre prvotné nastavenie parametrov vektorového riadenia.

[1498]

Ident. Lm (kratka)

Povel pre skratenu identifikaciu vzajomnej induk&nosti motora. Po zadani povelu
Start sa motor rozto¢i a meni¢ si zmeria vzajomnu indukénost motora. Pre spravne
hodnoty identifikacie je potrebné zarudit velmi nizku az ziadnu zataz motora.

Identifikacia

mag. char. [1157]

Povel pre identifikaciu magnetizacnej krivky motora. Po zadani povelu Start sa motor
rozto€i a menic si zmeria magnetizaénu charakteristiku motora. Pre spravne hodnoty
identifikacie je potrebné zarugit velmi nizku az ziadnu zataz motora.

U/f ident. stojaca

Kratka identifikacia motora bez rozto¢enia motora pre U/f (skalarne) riadenie.

[1500]
Kratka identifikacia motora s rozto€enim motora pre U/f (skalarne) riadenie. Po
U/f ident. plnafzadani povelu Start sa motor rozto€i a meni¢ si zmeria parametre motora. Pre
[1501] spravne hodnoty identifikacie je potrebné zarulit velmi nizku az Ziadnu zataz
motora.
Test smeru|,, . A
|!1 502] Kratky test smeru otd€ania motora.

7.2.3 NOMINALNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov Cislo [1210]
Hodnoty parametrov ziskanych z makier alebo Stitku MOTORA.

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINALNE PARAMETRE MOTORA

motora [59]

Nazov [ID] Popis Def.
Vykon " . el . C e
[motora [357] Nominalny vykon motora od¢&itany zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. 1100 W
10 W + 1,5E6[Tento parameter je potrebny pre spravne odvodenie rozsahov zobrazovanych veli¢in vykonu
W a spravnu ¢innost funkcie kompenzacia sklzu [348] (str. 58).
Napaitie

Nominalne napatie motora od¢&itané zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. (400,0 V

1,0 V = 1000,0

Pri uvadzani menic¢a frekvencie do prevadzky je vzdy potrebné skontrolovat, ¢i zapojenie
motora (hviezda, trojuholnik) zodpoveda nastavenej hodnote napatia. V Specialnych
pripadoch, kedy je dovolené motory kratkodobo pretazovat je mozné nastavit pri zapojeni dog

v trojuholnika hodnotu napatia pre hviezdu, pri€om je potrebné nastavit nominalnu frekvenciu a
otacky 1.73 x vySsie oproti Stitkovej hodnote.
Frekvencia |Nomindlna frekvencia motora odé¢itana zo Stitku motora alebo katalégovych
A 50,00 Hz
motora [4] udajov.
100 Hz .|V rezime riadenia U/F ur€uje frekvenciu pri ktorej hodnota napéatia U/F krivky dosahuje
5’00 00 Hz “Inodnotu parametra U koncové [94] (str. 57). Spolu s tymito parametrami urcuje pomer

napatia a frekvencie U/F krivky - ¢ize hodnotu magnetického toku motora.

Prad motora

Nominalny prad motora od€itany zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. 2,80 A

[151]

0,01 A +Tento parameter uruje hodnotu trvalého dovoleného pridu motora pre funkciu kontroly|
2000,00 A pretazenia motora Pretazenie mot. [27] (str. 105).

Otacky o - e e ] T 1450
motora [356] Nominalne ota¢ky motora odcitané zo Stitku motora alebo katalégovych Gdajov. ot/min
100 ot/min +Tento parameter je dblezity pre spravnu Cinnost funkcie Komp. sklzu [349] (str. 58) a pre
30000 ot/min |vypoCet po¢tu polov motora Pocet polov motora [1049] (str. 46).

Uginnik e e el e

motora [227] Nominalny ucinnik motora od¢itany zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. 0,80

0,40 + 1,00

Sled vyst. faz
l[326]

Nastavenie poradia faz na vystupe menica frekvencie. Nahradza fyzicki vymenu
faz motora v pripade, Ze treba dosiahnut aby sa pri chode motora vpred (REVERZ
neaktivny) toCil opacne.

Sluzi pre nastavenie pozadovaného smeru ota¢ania pripojeného motora.

Priamy

Priamy Napatie sa generuje v poradi U -V - W.
|invertovany  |Napétie sa generuje v poradi V - U - W.
|Nu|uj Tento prikaz vynuluje motohodiny motora Prev.motohod.MT [497] (str. 23) .
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Nazov [ID]

VONSCH

Popis

motohod. MT,
[1075]

Nast.
motohod. MT
[502]

Pomocou
Prev.motohod.MT [497] (str. 23).

tohto parametra je mozné prednastavit motohodiny motora

0,0 h

0,0 h
200000,0 h

7.2.4 SPECIALN
Skupina parametrov
Parametre ktoré su

E PARAMETRE MOTORA
Cislo [557]
potrebné pre Specialne riadiace rezimy meni¢a ako napriklad, Kompenzacia IR a

kompenzacia skizu pri U/F riadeni alebo pre vektorové riadenie motora.

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE PARAMETRE MOTORA

Nazov [ID]

Popis Def.

Cas. konst. MT

[79]

Casova konstanta rychlosti nabudenia motora. 0,120 s

0,001 s + 10,000 s

Tento parameter ovplyvriuje rychlost nabudenia motora a je potrebny pre spravnu
funkciu matematického modelu motora. Spravnu hodnotu zapisuje makro nastavenia
motora pre prislusny vykon motora [672] (str. 42). Pri vektorovom riadeni sa tento
parameter pocita z Odpor rotora [439] (str. 44), Vzajomna indukénost [441] (str. 44) a
Rozptyl. indukénost [440] (str. 44).

Cas odbudenia MT
[1171]

Urcuje ¢as odbudzovania motora po vypnuti napatia. 1,00

0,00 + 10,00

Predstavuje nasobok hodnoty parametra Cas. konst. MT [79] (str. 44), po¢as ktoreho je
zablokované opatovné zapnutie napatia do motora po jeho vypnuti. Start do
neodbudeného motora mdze zpdsobit’ vznik porich alebo momentovych razov.

|[Magnet. prud [355]

Magnetiza¢ny pruad motora (10). |2,00 A

Spravna hodnota magn. prudu je spravidla 30 az 90 % z hodnoty parametra Prud

0,01 + Ink2* motora [151] (str. 43). UrCuje mieru nabudenia motora pri reZime riadenia U/F.
“Hodnota zavisi od vykonovej rady menica. Pozri in$tala¢ny navod.

Odpor statora Hodnota odporu statora. Hodnota tohto parametra méze pochadzat z

[345] makier motora alebo identifikacie odporu Rs. Pre riadenie SMPM motorov|6,70000 Q
ma tento parameter vyznam Rd.

0,00001 Q +

100,00000 Q

|Odpor rotora [439]

Hodnota odporu rotora. Hodnota tohto parametra méze pochadzat z makier
motora alebo identifikacie. Pre riadenie SMPM motorov ma tento parameter
vyznam Rq.

1,00000 Q

indukénost’ [440]

0,00001 Q +Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri
100,00000 Q vektorovom riadeni.

Hodnota rozptylovej indukénosti statora. Hodnota tohto parametra méze
Rozptyl. pochadzat z makier motora alebo identifikacie. Pri prevode parametrov 200’1000000

starSich meni¢ov VQFREM sa pocita ako Ls - Lm (indukénost statora -
vzajomna indukénost). Pre riadenie SMPM motorov ma tento parameter
vyznam ako rozdiel Lg-Ld (induk€nost v osi q,d).

0,0000001
\Vzajomna
indukénost [441]

“[Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri

vektorovom riadeni.

Hodnota vzajomnej indukénosti statora. Hodnota tohto parametra mdéze

}Izajorvnna , pochadzat z makier motora, identifikacie, alebo magnetickej charakteristikyo’1000000
lindukénost’ [441] : ; . . H

motora. Pre riadenie SMPM motorov ma tento parameter vyznam Ld.
0,0000001 H +[Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri
2,0000000 H vektorovom riadeni. Spravna hodnota ma velky vplyv na stabilitu regulacie pradu.
Rezim mag.

charakteristiky
[1169]

Aktivacia reZimu magnetizacnej charakteristiky motora. \Vypnuté

\Vypnuté

Parameter Vzajomna indukénost [441] (str. 44) je uvazovany ako konStantny v celom
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Nazov [ID]

Popis

VO!\ISCH‘

Def.

regulaénom rozsahu.

Zapnuta

Parameter Vzajomna indukénost [441]
charakteristiky a zavisi od hodnoty magnetického toku.

(str. 44) je pocitany z magnetizaCnej

Od pradu statora

Parameter Vzajomna indukénost [441]
charakteristiky a zavisi od hodnoty prudu statora.

(str. 44) je pocitany z magnetizacnej

MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina parametrov Cislo [1158]
Nastavenie magnetizaCnej krivky motora

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE PARAMETRE MOTORA \ MAG. CHARAKTERISTIKA

Nazov [ID] Popis Def.
M.CH: Tok 1 1,000
[1159] Hodnota mag. toku 1 \Wb
0,000 Wb =
1000,000 Wb
M.CH: Tok 2 1,000
[1160] Hodnota mag. toku 2 Wb
0,000 Wb =+
1000,000 Wb
M.CH: Tok 3 1,000
[1161] Hodnota mag. toku 3 \Wb
0,000 Wb =
1000,000 Wb
M.CH: Tok 4 1,000
[1162] Hodnota mag. toku 4 \Wb
0,000 Wb =
1000,000 Wb
M.CH: Tok 5 1,000
|[1163] Hodnota mag. toku 5 Wb
0,000 Wb =
1000,000 Wb
M.CH: Prad 1 .

[1164] Hodnota mag. prudu 1 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
M.CH: Prad 2 .
l“ P Hodnota mag. pridu 2 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
M.CH: Prad 3 .
[1166] Hodnota mag. prudu 3 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
M.CH: Prud 4 .
[1167] Hodnota mag. pradu 4 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
M.CH: Prud 5 .
[1168] Hodnota mag. prudu 5 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
lkoef tepl Koeficient teplotnej adaptacie parametrov motora pre narast z 20 °C na 100 °C.
L Pllako teplota je brana merana teplota Teplota ETO [869] (str. 22) z Externej{1,000
adaptacie [1235] .
Tepelnej Ochrany.
1,000 + 2,000
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Nazov [ID] Popis
Moment
zotrvacnosti Odhad celkového momentu zotrvaénosti motora a zataze v [kg m*2]. 0,1000
[442]

0,0001 +
3200,0000

Pocet polov
motora [1049]
Nom. frek. sklzu[Nominalna elektricka frekvencia sklzu vypocitana zo Stitkovych parametrov
[1050] motora.

Nom. moment|Nominalny mechanicky moment na hriadeli rotora vypocitany zo Stitkovych
[1051] udajov motora.

Prevod prev.
[888]

0,00100 Sluzi pre spravne zobrazenie otaCok Ot. za prev. [907] (str. 16) a pre spravnu €innost
10000,00000 funkcii pre koncové spinace [875] (str. 93).

Predstavuje napr. obvod kolesa za prevodovkou. Taktiez slUzi pre zobrazenie

Pocet polov motora vypocitany z nominalnych otacok a frekvencie motora

Hz

Nm

Prevodové Cislo prevodovky. Pomer otacok pred a za prevodovkou. 1,00000

Draha otacky| .. . oy , Co P 1,0000
[889] vellcmyvpolohg a pre spravnu qpnpst funkcii pre koncové spinace [875] (str.m
93). Sucasne je potrebné nastavit aj Prevod prev. [888] (str. 46).
0,0001 m +
100,0000 m

7.3 PARAMETRE MENICA

Skupina parametrov €islo [197]
Prevadzkové parametre menica.

7.3.1 APLIKACNE MAKRA
Skupina parametrov Cislo [1491]
Aplikaéné makra. Prednastavi parametre meni¢a pre jednotlivé najpouzivanejSie aplikacie.

MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \ APLIKACNE MAKRA

Nazov [ID] Popis Def.
[Cerpadio [1492] [|Aplikaéné makro pre &erpadlo.
Ventilator [1493] |Aplikacné makro pre ventilator.
Tazka prevadzka
[1494]
Kompresor [1557] |Aplikané makro pre kompresor.
Dopravnik/pojazd

Aplikacné makro pre tazku prevadzku (Extrader).

Aplikacné makro pre dopravnik alebo pojazd Zeriavu.

[1495]
Zdvih [1496] Aplikacné makro pre zdvihové aplikacie, napr. zdvih Zeriavu.
zorkov. . . f . v
|X'ekvencia 6] \Vzorkovacia frekvencia PWM modulacie vystupnych napati. 3000 Hz

Spinacia frekvencia riadiacich impulzov do vykonovych prvkov menica. Pri potrebe
potlatenia akustického Sumu (piskania) motora a menia sa mbze tato frekvencia
nastavit vy3Sie, priCom narastaju tepelné straty a je potrebné pocitat s vysSim
oteplenim menica.

Hranica prudu pre dlhodobé (trvalé) zatazenie meni¢a. Hodnota
predstavuje pomer trvalého prudu k nominalnemu pradu menica.

Ak vystupny prud prekroéi tito hodnotu, mdze meni¢ po urcitom &ase vyhlasit poruchu '
E8-Pretazenie meni€a (str. 31)". Pri zmene charakteru zataZenia meni¢a v parametri
ReZim prevadzky [23] (str. 46) sa hodnota tohto parametra prednastavuje na vyrobnu
hodnotu pre dany typ zataZenia a konkrétny typ menica. Ak je nastavena vy3Sie ako od
vyroby, dovoli menic¢ trvale vy$Si prud ale ma menSiu kratkodobu pretaZitefnost.
SHodnota zavisi od vykonovej rady menica. Pozri instalacny navod.

Rezim prevadzky|Volba rezimu zataZovania meni¢a. Hraniéné hodnoty pradov prelPre  konst.
[23] jednotlivé rezimy prevadzky su prednastavené od vyroby. zataz

Pre konst. zataz ReZim zataZovania pre dynamicky sa meniace zataZe, ktoré maju vzhladom na otacky|

1150 + 10000

Trvaly prud [24] 1,000

0,500 + (Ina / Ink)®
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Nazov [ID] Popis
motora konStantny charakter momentu. Pohon ma vysoké dovolené kratkodobé
pretazene a menSie trvalé zataZenie. Napr.: Zeriavy, mlyny, dopravniky, stroje ...

Rezim zatazovania pre statické zataze , ktoré maju vzhladom na otacky motora
Pre kvadr. zataz  |[exponencialne rastici charakter momentu. Meni¢ umoznuje nizke dovolené kratkodobé
pretazenie a vySSie trvalé zatazenie. Napr.: Cerpadla, ventilatory, generatory, ...

Tento parameter prediZi inicializaciu meni¢a. Po&as nabehu nie je mozné
Cas nabehu MN[dat povel $tart meniéu a nevyhodnocuji sa poruchy. Tento parameter,
[1154] slUzi na oneskorenie ¢asu kym zacne menic reagovat na riadiace povely z
riadiaceho systému.

o

S

0s+3600s
4 Nastavenie uzivatel'ského hesla potrebné pre pristup do nastavenial, .«
eslo [548] : : . e . T
zariadenia. Heslo bude potrebné zadavat pri vstupe do nastaveni menica.
o 4 ek Sluzi na ochranu nastavenia meni€a proti prestaveniu nepovolanymi osobami.
UrCuje C€i €as meniCa je len v zimnom Case, alebo sa preklapa podla
potreby na zimny alebo letny.
Len zimny | Zimny, letny
Parameter pre zadanie hesla na odblokovanie meni¢a zo skudSobnej
Odblokovanie MNjprevadzky do riadnej. Pre odblokovanie sa kontaktujte s dodavatelom|,...
[1007] meni¢a frekvencie alebo zariadenia, v ktorom sa meni¢ pouziva, a
informujte sa o podmienkach a spdsobe ukon&enia skusobnej prevadzky.

[Posun €asu [770] Zimny, letny

*kkk o kkkk

Sinusovy filter| . . A . . o
sF) [237] Pritomnost sinusového filtra na vystupoch menica. Nezapojeny
Nezapojeny SF nie je zapojeny.

Zapojeny SF je zapojeny - zvySi sa dolna hranica vzorkovacej frekvencie a zniZi sa dynamika

regulatorov vektorového reZimu riadenia.

7.3.2 NAST. SPOTREBY

Skupina parametrov €islo [236]

Nastavenie alebo vynulovanie pocitadiel spotrebovanej energie Spotreba kWh [429] (str. 16) a Spotreba
MWh [430] (str. 16).

MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \ NAST. SPOTREBY

Nazov [ID] Popis Def.
[Nuluj spotrebu [897] Tento prikaz vynuluje pocitadla spotrebovanej energie.
Zdroj nul. spotreby [900] Specialny zdroj nulovania spotrebovanej energie menica.
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

7.4 OVLADANIE

Skupina parametrov &islo [1]
Nastavenie ovladania meni¢a a motora.

7.41 OVLADACIE MAKRA
Skupina parametrov Cislo [1503]
Ovladacie makra pre rychle prednastavenie ovladacky menica.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ OVLADACIE MAKRA
Nazov [ID] Popis Def.
|Ovladaci panel [1504] |Ovladacie makro pre ovladanie z ovladacieho panela UNIPANEL.

Binarne + disk. frekv.Ovladacie makro pre ovladanie binarnymi vstupmi s diskrétnymi
[1505] prednastavenymi zelanymi frekvenciami.

Binarne + AIN frekv./Ovladacie makro pre ovladanie binarnymi vstupmi s zelanou frekvenciou cez
[1506] analégovy vstup.

MODBUS [1507] Ovladacie makro pre ovladanie cez MODBUS.
|PROFIBUS [1508] Ovladacie makro pre ovladanie cez PROFIBUS.
|Motor-potenciometer Ovladacie makro pre ovladanie cez motor-potenciometer.

7. juna 2017 Strana 47z 176



UNIFREM v.3.17x

Nazov

[ID] Popis

VONSCH

[1509]

Regulacia tlaku (bar)

[1510]

Ovladacie makro pre regulaciu tlaku cez vstavany procesny regulator (PID).

7.4.2 START STOP RESET
Skupina parametrov €islo [192]

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj StartulNastavenie z_c_iroja Startu meniéa_. Pri pov_ele START nje_niéa sa na \_/ystupoch U,V,WBIN 1
[[194] (resp. U,V pri jednofazovej zatazi) generuje Zelané napatie a frekvencia.

Ovladaci Start menia nastane po stladeni zeleného tlaCidla START na ovladacom paneli. Start sa zrusi

panel po stlaCeni ¢erveného tlacidla STOP.

Trvale Start  |Menic sa uvedie do Startu hned po zapnuti.

BIN1 Start meni¢a nastane po aktivovani 1. binarneho vstupu.

BIN2 Start meni¢a nastane po aktivovani 2. binarneho vstupu.

BIN3 Start meni¢a nastane po aktivovani 3. binarneho vstupu.

BIN1, 2 Start meni¢a nastane po aktivovani 1. alebo 2. binarneho vstupu.

BIN1, 3 Start meni¢a nastane po aktivovani 1. alebo 3. binarneho vstupu.

BIN1, 4 Start meni¢a nastane po aktivovani 1. alebo 4. binarneho vstupu.

[MODBUS Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunika&ny protokol MODBUS.

PROFIBUS [Start meniéa sa ovlada sériovou komunikéaciou. Vid sériovy komunikaény protokol PROFIBUS.

Specialny Start meni¢a sa ovlada pomocou $pecialne prednastaveného signalu a trovni zopnutia, vid
[987] (str. 49).

IMODBUS 2 [Start meni&a sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunika&ny protokol MODBUS.

Zdroj resetu
l[704]

Nastavenie zdroja resetu meni€a. Vypne sa generovanie PWM. VyuZiva sa ako
havarijny stop. Nevznikne porucha menic¢a, ale iba varovanie. RESET meni¢a je
potrebny napriklad v aplikaciach, kde sa na vystupe prepinaju motory. Pred prepnutim
silovych vystupov je potrebné RESETOM zablokovat PWM, ina¢ hrozi poskodenie
vykonovych prvkov menica.

BIN4

Pozri volby pa

rametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Nastavenie zdroja rychleho stopu. Po rychlom zastaveni pre opatovné spustenie
menica je potrebné zrusit' a nasledne znovu spustit povel Start meni¢a. Pouziva sa pre

Z,droj zastavenie strojov a zariadeni s ludskou obsluhou, ktora prichddza do styku s|s.

rych.stopu o T . o o . . |[Ziadny
rotujucimi Castami. Napriklad signal svetelnej zavory alebo dverovych koncovych

[986] g ; . ; ] . . . o
spinaCov. Pri aktivovani pohon zastavi po zrychlenej dobehovej rampe, ktora je
definovana skratenim ¢asu podla parametra Rychly STOP [806] (str. 48).

Ziadny Funkcia je neaktivna.

BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 1. binarneho vstupu.

BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 2. binarneho vstupu.

BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 3. binarneho vstupu.

BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 4. binarneho vstupu.

BIN5 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 5. binarneho vstupu.

BING Funkcia sa aktivuje aktivovanim 6. binarneho vstupu.

Specialny Funkcia sa aktivuje pomocou Specidlne prednastaveného signalu a urovni zopnutia.

Rychly STOP|Hodnota skratenia €asu dobehu pri aktivovani bezpeéného rychleho zastavenia|10,0

[806] pohonu Zdroj rych.stopu [986] (str. 48). %

0,1 % + 100,0
%

SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina parametrov €islo [215] 5
Nastavenie Specialnych zdrojov pre START, STOP a RESET.
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Skupina parametrov €islo [987]

Nastavenie Specialneho zdroja Startu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY START

Nazov [ID] Popis Def.
Start signal [503] \/yber signalu pre ovladanie Startu. [184] Binarne vstupy
Signal
Start aktivny [504] |Podmienka pre aktivaciu Startu. [BIN1

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)
Start neaktivny [505] [Podmienka pre deaktivaciu Startu pri signale typu "hodnota”. |
Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

SPECIALNY RESET
Skupina parametrov €islo [333]
Nastavenie Specialneho RESETu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RESET

Nazov [ID] Popis Def.
IReset signal [524] \Vyber signalu pre ovladanie RESETu. [184] Binarne vstupy
Signal
|Reset aktivny [525] |Podmienka pre aktivaciu RESETu. |BIN4
Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

|IReset neaktivny [526]|Podmienka pre deaktivaciu RESETu pri signale typu "hodnota". |
|Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

SPECIALNY RYCHLY STOP
Skupina parametrov €islo [989]
Nastavenie Specialneho zdroja rychleho stopu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RYCHLY STOP

Nazov [ID] Popis Def.
[184] Binarne
vstupy

IRych. stop signal [821] |Vyber signalu pre ovladanie Rychleho Stopu.

Signal
IRych. stop aktivny [822] |Podmienka pre aktivaciu Rychleho Stopu. |
Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

Rych. stop neaktivhy|Podmienka pre deaktivaciu Rychleho Stopu pri signale typu

[823] "hodnota".

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

[C?Ir;gzll(orenle Startu Oneskorenie medzi prijatim povelu Start a jeho vykonanim. 0,000 s
0,000 s + 300,000 s

[(?I:ggll(oreme stopu Oneskorenie medzi prijatim povelu stop a jeho vykonanim. 0,000 s
0,000 s + 300,000 s

7.4.3 ZELANA FREKVENCIA
Skupina parametrov Cislo [7]
Nastavenie Zelanej frekvencie (rychlosti) menica.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj. zel. frek.N ; 3 selanei frek . AINT
[706] astavenie zdroja zelanej frekvencie.
Hodnota Zdrojom Zelanej hodnoty je pevna hodnota.
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Nazov [ID] Popis
Ovladaci panel |Zdrojom Zelanej hodnoty su kurzorové Sipky v okne MONITOR na ovladacom paneli.
AIN1 Zdrojom zelanej hodnoty je odpovedajici analégovy vstup.
AIN2 Zdrojom Zelanej hodnoty je odpovedajuci analégovy vstup.
AIN3 Zdrojom Zelanej hodnoty je odpovedajuci analégovy vstup.
AIN4 Zdrojom Zelanej hodnoty je odpovedajuci analégovy vstup.

Zdrojom zelanej hodnoty su diskrétne Zelané rychlosti. Nastavuju sa [60] (str. 52). Nie je
Diskrétne zelané [mozné vybrat tuto volbu ak su diskrétne Zelané rychlosti priradené niekde inde (napr.
Zdroj zel. PR [130] (str. 96)).

|Motor potenc. Zdrojom Zelanej hodnoty je motor-potenciometer, vid. [970] (str. 54).

Procesny reg. Zdrojom zelanej hodnoty je procesny regulator, vid. [385] (str. 95).

[IMODBUS Zdrojom zelanej hodnoty je sériova komunikacia MODBUS, vid [658] (str. 110).
PROFIBUS Zdrojom Zelanej hodnoty je sériova komunikacia PROFIBUS, vid [812] (str. 113).
Specialny Zdrojom Zelanej hodnoty je Specialne nastavenie.

[Max. hodnota Zdrojom Zelanej hodnoty je maximalna hodnota rozsahu veli€iny.

[23e4I:i1a Frek. Pevna hodnota Zelanej frekvencie. 0,00 Hz

"Hodnota zavisi od parametra Zdroj reverzu F [195] (str. 50). Pre volbu ,Podla Zel. hod.*

:,V“n'7 N Max. je od -(Max. frekvencia [111] (str. 67)), pre ostatné volby je od Min. frekvencia [110]
rekvencia [111]
(str. 67).

l[Z,I%r:]J reverzu F Nastavenie zdroja reverzu Zelanej frekvencie motora. BING6
Ovladaci panel |Reverz motora spdsobi stlatenie Sedého tladidla REVERZ na ovladacom paneli.
Bez reverzu Motor sa bude tocit’ vZdy v priamom smere to je v smere vpred.
Trvale reverz Motor sa bude tocit’ vzZdy v reverznom smere to je v smere vzad.
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bindrnym vstupom.
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. binarnym vstupom.
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. binarnym vstupom.
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. binarnym vstupom.
BINS Reverz motora sa aktivuje 5. binarnym vstupom.
BING Reverz motora sa aktivuje 6. binarnym vstupom.
Podla Zel. hod.  [Smer otagania je zavisly od polarity Zelana Frek. [344] (str. 50).
IMopBUS Reverz motora sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunikacny protokol

MODBUS.

Reverz motora sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunikaCny protokol
PROFIBUS PROFIBUS. ’ 7P
Specialny Reverz motora sa ovlada pomocou Specialneho nastavenia [988] (str. 50).
.Etispe(: [1 1F522‘;I VINastavenie spbsobu nulovania a pamatania kanala zZelanej frekvencie. |Nie
Nie Zelana frekvencia stale nadobuda hodnotu podfa vybraného zdroja.
Ano Pri vypnuti PWM sa Zelana frekvencia inicializuje na 0 Hz.
Flrfgiio]s Fzel Nastavenie spravania Zelanej frekvencie. Pri vypnuti MN

[- Pri vypnuti MN [Meni€ si paméata hodnotu zelanej frekvencie aj po vypnuti.
ID Pri zmene sady |Hodnota Zelanej frekvencie sa prenasa medzi sadami.

SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina parametrov ¢islo [988]
Nastavenie Specialneho zdroja Zelanej frekvencie a reverzu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \ SPECIALNE NASTAVENIE

Nazov [ID] Popis Def.
Signal pre ZF [30] \yber _parametra, ktory predstavuje hodnotu Zelanej [256] AIN1
frekvencie.
Signal
|IReverz F signal [506]  |Vyber signalu pre ovladanie Reverzu. |[184] Binarne
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Nazov [ID] Popis
vstupy
Signal
|Reverz F aktivny [507] |Podmienka pre aktivaciu Reverzu. |BIN6
Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)
Reverz F neaktivhy|[Podmienka pre deaktivaciu Reverzu pri signale typu

[508]

"hodnota".

Pozri volby parametra Bin

arne vstupy [184] (str. 17)

7.4.4 ZELANY MOMENT

Skupina parametrov Cislo

[575]

Nastavenie zelaného momentu. Sluzi ako Zelana hodnota pre momentové vektorové riadenie, alebo ako

dynamické obmedzenie pre rychlostné a polohové vektorové riadenie.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT

Nazov [ID] Popis Def.
I[Z1%r;>é]zel. MOM-\Nastavenie zdroja Zelaného momentu. Max. hodnota

|Pozri volby parametra Zdroj. Zel. frek. [706] (str. 49)

Zelany Moment
[920]

Pevna hodnota Zelaného momentu.

0,0 Nm

Min8 =+
moment [481]

Max.|®Hodnota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 51). Pre
je od -(Max. moment [481] (str. 63)), pre ostatné volby je od Min. m

volbu ,,Podla zel. hod.’
oment [482] (str. 63).

Zdroj rev
mom. [922]

‘INastavenie zdroja reverzu zelaného momentu.

Bez reverzu

|Pozri volby parametra Zdroj reverzu F [195] (str. 50)

SPECIALNE NASTAVENIE ZEL. MOM.

Skupina parametrov Cislo

[644]

Specialne nastavenie zadavania momentu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \ SPECIALNE NASTAVENIE ZEL. MOM.

Nazov [ID] Popis Def.
Signal pre ZM [921] \/yber parametra, ktory predstavuje hodnotu Zelaného momentu. ’[,_3|5NG1]
Signal
IRev. mom. signal [654] |Vyber signalu pre ovladanie Reverzu momentu. |-
Signal
|Rev. mom. aktivny [655] |Podmienka pre aktivaciu Reverzu momentu. |-
Rev. mom. neaktivny|Podmienka pre deaktivaciu Reverzu momentu pri signale typu|
[656] "hodnota".
7.4.5 ZELANA POLOHA
Skupina parametrov &islo [1135]
Nastavenie Zelanej polohy. Sluzi pre polohové vektorové riadenie.
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA POLOHA

Nazov [ID] Popis Def.

Zdroj. zel. polohy [1136] Nastavenie zdroja Zelanej polohy. AIN1
Pozri volby parametra Zdroj. Zel. frek. [706] (str. 49)
Zelana Poloha [1137] Pevna hodnota Zelanej polohy. 0,000 m

poloha [1140]

IMin. Zel. poloha [1139] + Max. zel.

Signal pre ZPol [1138]

\Vyber parametra, ktory predstavuje hodnotu 2elanej|[256] AIN1
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Nazov [ID] Popis

polohy.

Signal

|[Max. zel. poloha [1140] Maximalna poloha. |10,000 m

i . Predstavuje horny rozsah zadavacieho kanala Zelanej polohy Zelana
1E007 m = 1E007 m Poloha [1137] (str. 51).

[Min. Zel. poloha [1139] Minimalna poloha. |—10,000 m

. Predstavuje dolny rozsah zadavacieho kanala Zelanej polohy Zelana
H1E07 + Max. Zel. poloha [1140] |50 [11137] (St{_ 51) | polohy

7.4.6 DISKRETNE ZELANE

Skupina parametrov ¢islo [60]

Nastavenie diskrétnych Zelanych hodnét.

Diskrétne Zelané hodnoty mozu vstupovat do signalov Zelanych veli€in, ako presne nadefinované hodnoty.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE

Nazov [ID] Popis Def.
Prep. disk. . . P . . N o
hod. [576] Nastavenie spésobu prepinania diskrétnych zelanych hodnét. Jednotlivé

\Vyuzivaju sa len prvé 3 bity DZ prepinaca. Vystupna hodnota odpoveda danej binarnej
Kombinované [kombinacii tychto bitov. Ak su neaktivne vSetky bity tak je na vystupe Hodnota 0 [220] (str.
52). Ak je aktivny len 1 bit tak je na vystupe Hodnota 1 [239] (str. 52) a podobne.

Kazdy jeden bit DZ prepinaca odpoveda jednej diskrétnej Zelanej hodnote (1.bit odpoveda 1
hodnote atd.). Ak je aktivnych viac DZ prepinaCov na vystupe je hodnota s vySSim

Jednotlive prepinacim bitom. Ak nie je aktivny Ziadny DZ prepina¢ na vystupe je hodnota 0. diskrétne;
hodnoty.
DISKRETNE HODNOTY

Skupina parametrov ¢islo [84]

Nastavenie jednotlivych diskrétnych hodnét. Hodnoty je mozné nastavit az ked je niekde napojeny signal
Disk. Zelana [10] (str. 15). Fyzikalny rozmer a rozsah hodndt sa dedi podla toho, kam je tento signal
napojeny.

Pozor! Pri nastavovani rychlosti Zeriava je vacSinou potrebné nastavit Hodnota 0 [220] (str. 52) a Hodnota 1
[239] (str. 52) na rovnaku hodnotu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY

Nazov [ID] Popis Def.
Hodnota 0|Nulta hodnota zelanej diskretnej hodnoty. Tato hodnota sa uplatriuje, ked' nie je zopnuty|
[220] Ziadny bit prepinaca.

Hodnota 1 Prvé hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. -
[239]
Hodnota 2 Druha hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. -
[245]
Hodnota 3Tretia hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. -
[293]
Hodnota 4Stvrté hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. -
[475]
Hodnota 5Pia’(a hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. -
[299]
E;%g?ma 63iesta hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. -
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Nazov [ID] Popis [Def.
E%(:?Ota 7Siedma hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. -
DZ PREPINANIE

Skupina parametrov €islo [100]
Nastavenie binarneho prepinaca pre prepinanie diskrétnych Zelanych hodnét.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE
Nazov [ID] Popis Def.

Zdroj Bit1|Nastavenie zdroja bitu pre binarny prepinac diskrétnych zelanych hodnét. Jeho funkcia

IDZ [552] zavisi od nastavenia parametra Prep. disk. hod. [576] (str. 52).

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj Bit2 . I . ..
oz [555] Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53). Ziadnyj

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj  Bit3 . - . ..
oz [558] Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53). Ziadnyj

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj  Bit4 . I > ..
oz [561] Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53). Ziadnyj

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj  Bit5 . - . ..
oz [564] Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53). Ziadnyj

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj  Bit6 . - . ..
oz (5671 Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53). Ziadny

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj Bit7 . . v ..
[pz (570] Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53). Ziadnyj

|Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Ziadny

SPECIALNE NASTAVENIE DZ
Skupina parametrov €islo [235]
Nastavenie Specialneho binarneho prepinaca.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \ SPECIALNE NASTAVENIE DZ

Nazov [ID] Popis Def.
lBit1 DZ maska|Bit binarneho prepinaga bude aktivny ak aspofi jeden z vybranych binarnych vstupov,
[553] alebo logickych blokov bude aktivny.
o BIN1
o BIN2
o BIN3
o BIN4
o BINS
o BING
o Log. blok1
o Log. blok2
o Log. blok3
o Log. blok4
o Log. blok5
o Log. blok6
o Log. blok7
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Nazov [ID] Popis [Def.
o Log. blok8
o Aktivny Trvale aktivny priznak. M6ze byt pouzity ako logicka 1.
;35';] DZ maskal, i Bit1 DZ maska [553] (str. 53).
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

[559] Pozri Bit1 DZ maska [553] (str. 53).

Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)
lBit4 DZ maska

lBit3 DZ maska

[562] Pozri Bit1 DZ maska [553] (str. 53).
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)
Bit5 DZ maska .

[565] Pozri Bit1 DZ maska [553] (str. 53).
[Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

IB“G DZ maskals i Bit1 DZ maska [553] (str. 53).

[568]
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)
lBit? DZ maska

[571] Pozri Bit1 DZ maska [553] (str. 53).
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

7.4.7 MOTOR POTENC.
Skupina parametrov €islo [970]
Nastavenie motor-potenciometra. SlUzi na zadavanie Zelanej hodnoty, pomocou povelov zvyS$ a zniz.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC.
Nazov [ID] Popis Def.
Typ MP [978]|Urcuje funkciu motor-potenciometra. Typ 1

Typ 1 Uplatiiuje sa povel zvy$s aj povel zniz. Meni¢ si pamata poslednu nastavenu hodnotu.
Odpoveda klasickému motor-potenciometru v meni¢och VQFREM.

Uplatiiuje sa len povel zvyS. Povel zniz sa uplatriuje automaticky pri stope meni¢a. Menic si po

Typ 2 zapnuti nepamata poslednd nastaveni hodnotu. Odpoveda pamatovému motor-

potenciometru v meni¢och VQFREM.

Strmost’ MP 0
o791 0,01 %l/s
0,01 %/s =

100,00 %/s

|[ng7r1°]j ZV¥S|Nastavenie zdroja pre funkciu zvySenia rychlosti. Ziadny
|Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

[29d7r4°]J 212\ jastavenie zdroja pre funkciu zniZenia rychlosti. Ziadny
Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina parametrov €islo [138]
Nastavenie $pecialneho zdroja pre povely zvy$ alebo zniz.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC. \ SPECIALNE NASTAVENIE

Nazov [ID] Popis Def.
Zvys maskalPovel zvyS bude aktivny ak aspofi jeden z vybranych binarnych vstupov alebo
[972] logickych blokov bude aktivny.
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)
Zniz maskalPovel zniz bude aktivny ak aspon jeden z vybranych binarnych vstupov alebo logickych
[975] blokov bude aktivny.
[Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)
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7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE
Skupina parametrov Cislo [1569]
Parametre rezimu automatického vypinania menica.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ AUTOMAT. VYPNUTIE
Nazov [ID] Popis Def.

Vyber jednej alebo viacerych veli€in pre automatické vypnutie.

Lubovolna vybrana veli¢ina mbdze spdsobit’ automatické vypnutie, podfa toho ktora

splni podmienky skér.

o Nizky vykon | o Nizka frekvencia | o Nizky Cos Fi | o Spec. signal

Ak hodnota Vykon [66] (str. 16) neprekroéi tito hodnota za &as dany Cas merania

|IRezim autom.
vyp. [1572]

H'5n7'3] vykon [1570] (str. 55), aktivuje sa automatické vypnutie. Zaporné hodnoty tohto parametral0 W
reprezentuju minimalny generatoricky vykon.

-3E6 W + 3E6

W

;Vrltlerll.vencia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (str. 16) neprekroé&i tito hodnota za &as dany Cas{10,00

[1574] merania [1570] (str. 55), aktivuje sa automatické vypnutie. Hz

0,00 =+ Max.

frekvencia [111]

Min. Cos FiAk hodnota Cos FI [67] (str. 16) neprekro&i tuto hodnota za &as dany Cas merania

[157'5] [1570] (str. 55), aktivuje sa automatické vypnutie. Zaporné hodnoty tohto parametra|0,500
reprezentuju minimalny generatoricky ucinnik.

-1,000 + 1,000

Spec. signallAk koreSpondujuci signal je aktivny dihsie ako éas dany Cas merania [1570] (str.

[1576] 55), aktivuje sa automatické vypnutie.

[Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

Cas merania Doba merania, pocas ktorej sa testuju podmienky pre automatické vypnutie. 1’9
[1570] min
0,1 min = 120,0

min

Doba vypnutia meni€a po automatickom vypnuti. Po uplynuti doby vypnutia po
Cas vypnutiajautomatickom vypnuti sa opatovne meni¢ odstartuje a skisa znovu, & su splnené(30,0
[1571] podmienky chodu. Cas do opatovného zapnutia sa zobrazuje vo veli¢éine Cas ON /|min
OFF [1577] (str. 15).
0,1 min Cas do opatovného zapnutia sa da resetovat zruSenim a opatovnym spustenim prikazu
2000,0 min Startu, alebo kratkym prikazom Reset.

7.5 RIADENIE A REGULACIA

Skupina parametrov ¢islo [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.

7.5.1 RIADIACI REZIM
Skupina parametrov €islo [450]
Nastavenie riadiaceho rezimu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM

Nazov [ID] Popis Def.
Nastavenie spbésobu riadenia motora. Jednotlivé riadiace reZimy sa liSia
kvalitou regulacie, naro¢nostou na nastavenie a robustnostou a uréenim|U/F otv.
pre konkrétne typy motorov.
U/F riadenie (skalarne) bez spatnej vazby rychlosti. Menej presna kompenzacia sklzu.
|U/F otv. \/ysoka stabilita a robustnost riadenia. Vhodné pre Eerpadld, ventilatory, dopravniky a
aplikacie nenaroéné na dynamiku.Pre obsluhu velmi jednoduché nastavenie.
U/F riadenie (skalarne) so spatnou vazbou od otacok motora (snimac¢ IRC). Presnd
U/F uzav. kompenzacia sklzu s vysSia kvalita riadenia najma pri nizkych rychlostiach. Vhodné
| pre aplikacie s niZ8imi narokmi na dynamiku regulécie.Pre obsluhu velmi jednoduché

|Riadenie motora
[451]
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Nazov [ID] Popis

nastavenie. Zdroj spatnej vazby je nastaveny parametrom Zdroj rychlosti [1000] (str.
56).

Dynamické "vektorové" riadenie motora s otaCkovou spatnou vazbou urlené pre
asynchrénne motory, pri ktorom sa za pomoci matematického modelu motora riadi
VAM uzav. MAGNETICKY TOK a MOMENT motora. Pre aplikacie, kde sa vyZaduje rychle a
presné riadenie rychlosti a momentu: obrabacie stroje, dopravné prostriedky, vytahy
atd. Zdroj spatnej vazby je nastaveny parametrom Zdroj rychlosti [1000] (str. 56).
Dynamické "vektorové" riadenie motora bez otackovej spatnej vazby uréené pre
asynchrénne motory. Skutoéna rychlost motora sa vyhodnocuje z matematického
VAM otv. modelu. Toto riadenie ma horSiu kvalitu v okoli nulovej frekvencie, preto je nevhodné
pre aplikacie, pri ktorych musi motor udrzat Zelané otacky v okoli nuly pod
maximalnou zataZou.

Dynamické "vektorové" riadenie motora s otaCkovou spatnou vazbou urlené pre
synchrénne motory, pri ktorom za pomoci matematického modelu motora sa riadi TOK
\V-SMPM a MOMENT motora. Pre aplikacie, kde sa vyZaduje rychle a presné riadenie rychlosti a
momentu motora. VyZaduje Specialne typy snimacov rotorovej polohy! Ich nastavenie
je v skupine [20] (str. 83).

Typ riadenia [835] [Vyber hlavnej regulovanej veli€iny. Polohové, rychlostné, momentové. |Rychlostné

Polohové Hlavnou regulovanou veli€inou je poloha rotora Poloha [1147] (str. 17).
|IRychlostné Hlavnou regulovanou veli¢inou je rychlost rotora Frek. RT [937] (str. 15).
|Momentové Hlavnou regulovanou veli¢inou je moment motora Moment [69] (str. 16).
Zdroj rychlostiNastavenie spbésobu vypoctu rychlosti rotora, ktord sa pouzije pre

S e . IRC1
[1000] matematické modely a regulaciu rychlosti.
IRC1 Regulovana rychlost’ sa vyhodnocuje z IRC1.
RC2 Regulovana rychlost sa vyhodnocuje z IRC2.

|Min(IRC1 ,IRC2) Regulovana rychlost sa vyhodnocuje ako minimum z IRC1 a IRC2.

IMax(IRC1,IRC2) Regulovana rychlost sa vyhodnocuje ako maximum z IRC1 a IRC2.
Priemer(IRC1,IRC2) |Regulovana rychlost sa vyhodnocuje ako priemer z IRC1 a IRC2.

Regulovana rychlost sa vyhodnocuje z rozSirovaciecho modulu ARC (snimag

ARC B

absolutnej polohy).
Specialny Zdrojom skuto&nej rychlosti je hodnota parametra Specialna rychlost [1002] (str. 56).
Specialna rychlost|Parameter, ktory prgdstavuje $pecié|n¥ zdroj skuto€nej rychlosti rotorao 00 Hz
l[1002] ako alternativny zdroj skutonej rychlosti. ’

Pri potrebe regulovat rychlost pomocou tachodynama sa jeho vystup pripoji k
-1000,00 Hz +niektorému analégovému vstupu. V Specialnych nastaveniach tohto vstupu sa vyberie

1000,00 Hz tento parameter ako signal, do ktorého mé& AIN zapisovat. Moze sluzit aj pre
nastavovanie zaloZnych a pomocnych signalov v niektorych Specialnych aplikaciach.

7.5.2 U/F RIADENIE

Skupina parametrov &islo [81]

Nastavenie zavislosti vystupného napatia a frekvencie (U/F krivky) a rezimov urcenych pre U/F (skalarne)
riadenie motorov.

U/F KRIVKA
Skupina parametrov €islo [382]
Volba spbésobu vypodtu vystupného napétia motora.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA
Nazov [ID] Popis Def.
Typ U/F [347] (Typ U/F krivky. Volba pomocnych rezimov U/F krivky.

Zapne kompenzaciu od ubytkov na statorovom vinuti [973] (str. 57). VyZaduje spravnu
hodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 44).

o Komp. IR

i Regulator
ZM
U pociatocné
[90]
[0,00%+25,00Poc":iatoc":né napatie ovplyviiuje moment a prdd motora v oblasti pribudenia, ktora je

Zapne regulaciu zaberového momentu [29] (str. 57) pre preklenutie taZzkého Startu pohonu.

PociatoCné napatie U/F krivky. 0,00 %
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Néazov [ID] Popis
% ohraniCena parametrom Frek. posuvu [98] (str. 57). Pri tazkych rozbehoch (vysoké trenie,
zotrvaCnost) je ho potrebné nastavit vySSie ako je default hodnota z makier parametroy
motorov. Motory malého vykonu potrebuju vacsie pociatocné napatie ako motory vacsieho
vykonu.

IE’ 4 koncovel, \cové napatie UJF krivky. 100,0 %

Koncové napatie predstavuje hodnotu U/F krivky pri nominalnej frekvencii Frekvencia motora
[4] (str. 43). Spravidla sa nastavuje na 100%, ¢o predstavuje nominalne budenie motora.
Pre dosiahnutie mierneho zvySenia vykonu sa méze nastavit aj viac ako 100%. Hodnoty
menSie ako 100% spbsobia odbudenie motora v celom rozsahu otaCok a su vhodné pri
testovani motorov s vacSim vykonom ako je nominalny vykon menic¢a.

5,0 % + 150,0
%

Frek. posuvu

Frekvencia posuvu U/F krivky motora. 5,0 Hz

00 .|OhraniCuje oblast pribudenia motora v okoli nulovej rychlosti. Spravidla pri motoroch

IF;'ekvencia "lvagsieho vykonu stadi niekofko Hz. Ak sa ma motor pribudzovat na dosiahnutie vysSich

motora [4] momentov v celom rozsahu, méze sa nastavit' aj na hodnotu Frekvencia motora [4] (str. 43)
- napriklad pri zdvihoch.

lg’;‘]”“e“t U/Fleyponent kriviky U/F. 1,00
Ovplyvnuje zakrivenie celej U/F krivky na exponencialny tvar. Hodnota exponentu 1.00

plyvnuj ) y p y p
060 =200 predstavuje linearny tvar a hodnota 2.00 kvadraticky priebeh. Pouzitie exponencialnej U/F
e krivky ma vyznam pri erpadlach a ventilatoroch, kde moment zataze rastie s otackami a je

dovolené motor odbudzovat’ pri nizkej rychlosti na dosiahnutie Uspor energie.

ngz? pos. UIFie, onent posuvu krivky U/F v oblasti 0 Hz a2 Frek. posuvu [98] (str. 57). 1,00
Ovplyvnuje zakrivenie U/F krivky v oblasti pribudenia (do Frek. posuvu [98] (str. 57)).

100 +2.00 Hodnota exponentu 1.00 predstavuje linearny tvar a hodnota 2.00 kvadraticky priebeh.

Pomocou exponentu je mozné lepSie kopirovat’ nelinearne vlastnosti asynchronneho motora
v okoli nulovej frekvencie.

Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov €islo [973]

Parametre prispésobenia kompenzacie IR. KIR je prispdsobenie vystupného napatia podfa aktualneho
zatazenia pohonu tak aby sa kompenzoval Ubytok napédtia na statorovom vinuti motora. Ciefom tejto
korekcie je v rdznych reZimoch zataZenia udrziavat na motore konStantny magneticky tok a tym zabranit
poklesu napatia a momentu pri zmene zatazenia.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)
Nazov [ID] Popis Def.
[Filter KIR [523] Casova ’k.onstanta filtra aplikovaného na vystup funkcie[100
kompenzacie IR. ms
1 ms + 10000 ms

|Frekvencia KIR [795]

Zhora ohranicuje oblast’ vystupnej frekvencie, v ktorej je potlatena

kompenzécia IR. 5,0 Hz

Frek. posuvu [98] + Max.
frekvencia [111]

Reguldtor ZM (RZM)

Skupina parametrov ¢islo [29]

Parametre ovplyviiujuce d&innost regulatora zaberového momentu (RZM). RZM sluzi pre vnutenie
nastaveného prudu do motora pri zvolenom rozsahu frekvencii. Tym sa zvySuje moment motora v tejto
oblasti. Motor by nemal byt prevadzkovany trvale v oblasti kde zaberd RZM ak nie je dostato&ne chladeny.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ REGULATOR ZM (RZM)

Nazov [ID] Popis Def.
Rezim RZM
[1590]

Volba pridavnych funkcii RZM.
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Nazov [ID] Popis Def.
o adaptivita P [Zapne adaptivnu vazbu P zlozky od statorovej frekvencie.
0 adaptivita |  [Zapne adaptivnu vazbu | zlozky od derivacie statorovej frekvencie (zrychlenia).
ShF;gg/l V' 98NeT b volenie ginnosti zaberového momentu pri generatorickej zatazi motora.
Er;:;d] RZM Zelana hodnota pradu zaberového momentu 5,00 A
Ak dosiahne veli¢ina Cos FI [67] (str. 16) hodnotu mensSiu ako 0.05 alebo zapornu, pripadne
Magnet. prudjak meni€¢ dosiahne horné ohranienie napétia na vystupe, RZM sa deaktivuje alebo Zelany)
[355] + (Ink x|prud RZM nedosiahne. V oblasti frekvencii kde zabera RZM sa maximalny dovoleny prud
1,75)° zvySuje az na maximalny prud pretaZenia menica.
6Hodnota zavisi od vykonovej rady menic¢a. Pozri instalacny navod.
Frekv. RZM[Horna hranica pasma frekvencie v ktorom je aktivny regulator zaberového
5,0 Hz
[28] momentu (RZM).
. Zhora ohraniCuje oblast regulacie prudu (zaberového momentu). Pri  dlhodobom
0,0 =+ Max. . . . . e . ,
prevadzkovani motora v tejto oblasti treba pocitat s nadmernym oteplenim motora a

|frekvencia [111]

moznostou vzniku poruchy " E29-PretaZzenie motora (str. 32)".

g%&a[gga Nastavenie dynamiky regulatora RZM. 0,100 s
Regulator prudu udrziava prad na hodnote Prud RZM [163] (str. 58), kym frekvencia

0,001 s  +nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str. 58). Tento rezim méze byt vyuzity na zvysenie

10,000 s zaberového momentu na prekonanie suchych treni a tazké rozbehy. Dynamikou RZM|
mozno upravit rychlost’ vyregulovania prudu pripadne timit’ kmity pradu pri rozbehu.

Fﬁ 533139" RZM\\iastavenie zosilnenia adaptacie P zlozky RZM.of Fs 2,00
0,10 + 20,00 |Odporucané nastavenie je 2.0.

Korekcia Ugq[Nastavenie zosilnenia timiacej korekcie do Uq od derivacie cos(fi). Pri hodnote0 00
[1591] 0.00 je korekcia vypnuta. ’
~100,00 - Odporucana hodnota korekcie je 2.

100,00

KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov €islo [348]

Zapnutie a zosilnenie kompenzécie sklzu. Kompenzacia sklzu je potrebna ak je poZadovana vysSia presnost
rotorovych otaCok bez ohfadu na zataZenie. Prispieva aj k zvy3eniu momentového pretazenia pohonu na
nizkych rychlostiach. Hodnotu skizu je mozné kontrolovat v Frek. sklzu [938] (str. 15).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ KOMPENZ. SKLZU

Nazov [ID] Popis Def.

Zapnutie kompenzacie sklzu pri skalarnom riadeni motora.
Kompenzacia sklzu pomocou matematického modelu motora koriguje Zelanu

Komp. sklzuffrekvenciu o vypocitany sklz, tak, aby sa skuto¢na rychlost rotora blizila ku 2elanejv 5

[349] hodnote rychlosti. Presnost vypocitaného skizu ovplyviuju parametre Odpor statora ypnuta
[345] (str. 44), Magnet. prud [355] (str. 44), Vykon motora [357] (str. 43), Otacky,
motora [356] (str. 43).

\Vypnuta Kompenzacia sklzu je vypnuta.

Zapnuta Kompenzécia sklzu je zapnuta.
Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia sklzu. Obmedzenie sklzu funguje priblizne ako
momentové ohraniCenie alebo ochrana proti pretazeniu. Tato funkcia zniZuje

Obmedz. moznost €innosti motora v nestabilnej Easti momentovej charakteristiky. \Vonuté

sklzu [193] |Ak je zapnuté obmedzenie sklzu, Zelana frekvencia bude generovana tak aby sa yphute
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) neliSila o viac ako nastaveny
maximalny sklz Maxim. sklz [177] (str. 59).

\Vypnuté Obmedzenie skizu je vypnuté.

Zapnuté Obmedzenie sklzu je zapnuté.

|§Ic(>lsz.u [35|(§]om. Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenzacie sklzu. 1,00

|0,01 +10,00 |Ak z dévodu nepresnych parametrov je miera korekcie sklzu zjavne nedostatocna alebo prili§
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Nazov [ID] Popis | Def.
velka, tento parameter umozfiuje doladit zosilnenie kompenzacie sklzu na skorigovanie]
tychto nepresnosti.

Maxim. sklzMaximalna frekvencia sklzu. SlUzi ako ohraniCenie sklzu pre funkciu kompenzacia

: ; 5,00 Hz
[177] sklzu a funkciu obmedzenie skizu.
0,00 +
Frekvencia
motora [4]
Filter sklzué . “ fi ,
[995] asova konstanta filtra sklzu na vystupe modelu sklzu. 100 ms
1 ms + 10000|Pomaha prispdsobit dynamiku kompenzéacie sklzu a obmedzenia sklzu. V pripade pomalych
ms reakcii treba filter zrychlovat’ a naopak pri vyskyte kmitov frekvencie spomalovat.

REG MAX. PRUDU (RMP)
Skupina parametrov €islo [351]
Parametre regulatora maximalneho prudu (RMP), tiez nazyvany aj Pradova limita.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ REG MAX. PRUDU (RMP)

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie regulatora maximalneho pradu (RMP), ktory Kkorekciou vystupnej
frekvencie obmedzuje vystupny prdd meni¢a na hodnotu Maxim. prad M. [5] (str.
69) alebo Maxim. prad G. [549] (str. 69) podla typu prevadzky motora. Je mozné
povolit' €innost’ len pri motorickej alebo generatorickej zataZi alebo aj v obidvoch
reZimoch. Pradova limita sa pouziva na rozbeh velkych zotrvaénych hmét, alebo

Reg. “taz i ktorveh ie zAvislost i . . S otack t - dla Mot
max.pridu zataze, pri ktorych je zavislost momentu priamoUmerna otackam motora (c<’arpa a,Motor.
[352] ventilatory, mieSadla, mlyny). Taktiez sa da pouzit na aplikacie, kde dochadza kufrezim
pretazovaniu motora a pri hodnote maximalneho pridu mensej ako je Trvaly prud
[24] (str. 46) zabezpeluje menicu trvalu prevadzku. N zaciatku zaberania pradove;j
limity alebo v okoli nulovej frekvencie, méze vystupny prud prekro€it nastavenu
hodnotu obmedzenia Maxim. prad M. [5] (str. 69) alebo Maxim. prud G. [549] (str.
69) .
la Motor. rezim Zapnutie alebo vypnutie RMP pre motoricky rezim prevadzky. Vystupny prad sa obmedzuje
) na hodnotu Maxim. prad M. [5] (str. 69) pri motorickom zatazeni.
L Gener. rezim Zapnutie alebo vypnutie RMP pre generatoricky rezim prevadzky. Vystupny prud sa
' obmedzuje na hodnotu Maxim. prud G. [549] (str. 69) pri generatorickom zatazeni.
gynamik:ySOka RMP pre dynamické zatazovanie. Pri neaktivnej volbe sa obmedzuje filtrovany prad.
gynanfi‘s:pt'vna Dynamika sa prisp6sobuje adaptivne podla parametra Adaptivita RMP [667] (str. 60).
- Agtgmahcka Adaptivita je automaticky nastavena.
adaptivita
E5z3|102ka RMP Hodnota zosilnenia proporcionalnej zlozky regulatora maximalneho pradu (RMP). (0,500
Cim vyssia je hodnota P-zlozky RMP, tym je vaésie timenie a mensie preregulovanie prudu
, pri skokoch zataZe alebo zmenach zrychlenia. Pri pomalej I-zlozke RMP sa nastavuje
0,000 + 30,000 ", : ) o S o
mensie zosilnenie a pri rychlej vyssie, aby RMP zostal stabilny. Zmenu tohto parametra
odporu¢ame vzdy konzultovat' s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.
I[352‘I1?zka RMP Hodnota integracnej ¢asovej konstanty regulatora maximalneho priadu (RMP). 0,120 s
0,001 s  #Ur€uje dynamiku vyregulovania pradu pomocou RMP. Zmenu tohto parametra odporu¢ame
100,000 s vzdy konzultovat s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.
Boil;)fka RMP Hodnota zosilnenia deriva¢nej zlozky regulatora maximalneho pradu (RMP). 0,000
.|Pri hodnote 0 je derivacna zlozka vypnuta. Pomaha pri znizeni preregulovania priadu nad
0,000 + ; : : . s
100.000 nasta\{(evne maximum  pri prudkych sk’oko_ch ;ataze motora. Zmenu tohto parametra
’ odporu¢ame vzdy konzultovat' s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.
Kor. boost./Zosilnenie ucinku regulatora maximalneho pridu (RMP) na boostrové funkcie0 150
RMP [799] (pociatocné napatie (Upoc)a regulator zaberového momentu (RZM)). ’
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Nazov [ID] Popis | Def.
0000 .|V oblasti nizkych frekvencii sa oslabuje vplyv RMP na frekvenciu a podfa vefkosti tohto
160 000 parametra zy_y§uje ucinok na boost funkcie. Ak je vysoky prud spOsobeny nadmernym

’ boostom napatia.
Frek. boost.Hrapiéné frekyencian _statora, pod ktorou RMP zoslabuje korekciu frekvencie a 50 Hz
RMP [1191] zapina korekciu napatia. ’
0,0 =+ Max.
frekvencia [111]
Frek. lll.[Frekvencia statora, nad ktorou sa znizuje maximalny prud tak, aby motor|150,0
oblast. [1193] |neprechadzal do nestabilnej Casti momentovej charakteristiky. Hz
rirgti:)\;zncif] +P’élsmo frekvencii nad touto frekvenciou sa tiez nazyva oblast postupného znizovania
500,0 vykonu.
Adaptivita Adaptgény koeficient RMP. Hodnota 1 predstavuje najniZz3iu a hodnota 0 najvysSiu 0.000
RMP [667] dynamiku RMP. ’
{0,000 + 1,000
TLMENIE REZON.

Skupina parametrov €islo [512]
Parametre pre potlacenie rezonancii motora a mechanickej sustavy.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ TLMENIE REZON.
Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie timenia rezonanénych kmitov pri U/F riadeni motora.

TImenie rezonancii mdze znizit alebo uplne potladit neZelané kmitanie motora najmafVypnuté
ak vznika pri chode s malym zatazenim.

Timenie
|rezon. [513]

\Vypnuté TImenie rezonancii je vypnuté.

Zapnuté TImenie rezonancii je zapnuté.

Vplyv od Lo ; . ; . . .

laudc [514] Nastavenie zisku (zosilnenia) timenia rezonancii od derivacie napatia DC. 0,200
-100,000 +|Nastavuje mieru timenia. Pri prili§ velkych hodnotach sa mézu kmity zosilfiovat a z motora

100,000 pocut nepravidelny Sum.

IE;F;Ig]V od dis Nastavenie zisku (zosilnenia) timenia rezonancii od derivacie modulu pradu statora. (0,200
-10,000 +|Nastavuje mieru timenia. Pri prili§ velkych hodnotach sa méZu kmity zosilfiovat a z motora
10,000 poc¢ut’ nepravidelny Sum.

Vplyv od

dcosfi Nastavenie zisku (zosilnenia) timenia rezonancii od zmeny uc&innika. 0,000
[1592]

-100,000 +|Nastavuje mieru timenia. Pri prili§ velkych hodnotach sa mézu kmity zosilfovat a z motora
100,000 pocut nepravidelny Sum. (odpori¢ana hodnota je 0.300)

|:1,fvlliv[516]°d Nastavenie zisku (zosilnenia) timenia rezonancii od zmeny frekvencie pradu statora. |0,000

-100,000 Nastavuje mieru timenia. Pri prili§ velkych hodnotach sa m6zu kmity zosilfiovat a z motora
100,000 pocut nepravidelny Sum.

_Skalar. Zapnutie rezimu automatickej identifikacie odporu statorového vinutia. Iba pre .

ident. RS . . X \Vypnuta
skalarne (U/f) riadenie.

[383]
Identifikacia statorového odporu je zapnuta. Pri kazdom Starte a splneni podmienok merania

Zapnuta (nulova alebo velmi mala frekvencia) sa pocita hodnota odporu statora a zapisuje sa do
parametra Odpor statora [345] (str. 44).

Vypnuta Odpor statora sa neidentifikuje.

_Skalar. Zapnutie reZimu automatickej identifikacie magnetizatného priddu motora pre .

ident. 10 . . . Vypnuta
skalarne riadenie motora.

[384]

Zapnuta Identifikacia magnetizaCného pridu za chodu motora je zapnuta. Pri splneni podmienok

merania (rozsah otacok do Fn, chod naprazdno) sa pocita magnetizacny prud a jeho hodnota
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Nazov [ID] Popis | Def.
sa zapisuje do parametra Magnet. prud [355] (str. 44).
Vypnuta Magnetiza¢ny prud sa neidentifikuje.

7.5.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov €islo [438]

Parametre ktoré ovplyviiuju riadiace bloky a regulatory vo vektorovom riadiacom rezime (vid. parameter
Riadenie motora [451] (str. 55)).

Podrobny popis vektorového riadenia sa nachadza na strankach www.vonsch.sk v sekcii Podpora v
dokumente - Nastavenie vektorového riadenia asynchrénnych motorov pre meni¢e VONSCH UNIFREM.

REG. PRUDU (RP)

Skupina parametrov €islo [446]

Parametre regulatorov prudu. Ich vystupom je napatie do motora. Pre spravny chod regulatorov prudu su
potrebné najma parametre Rozptyl. indukénost [440] (str. 44) a Odpor statora [345] (str. 44).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. PRUDU (RP)
Nazov [ID] Popis Def.
IRP. timenie [443] Koef|C|ent’tImen|a regu_l_avtgrov prudu. Zmzemm hodnoty sa zvy$i rychlost 1,30
odozvy prudu za cenu vacsieho preregulovania.
0,20 + 3,00

IRP. dynamika [447] [Dynamika regulatorov pradu - frekven&né pasmo priepustnosti. |100 Hz
10 Hz + 1000 Hz
Decoupling prad.
reg. [157]

[Vypnuté | Zapnuté

PotlaCenie kriZzovych vazieb regulatorov pradu. \ypnuté

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov €islo [444]

Regulator magnetického toku. Stabilna hodnota magnetického toku je nevyhnutna pre riadenie. RMT je
neaktivny v rezime oslabenia toku.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

Nazov [ID] Popis Def.
RMT. timenie|Koeficient timenia regulatora magnetického toku. Znizenim hodnoty sa zvysi
. 4 ol . 1,00
[448] rychlost odozvy mag. toku za cenu vacsieho preregulovania.
[0,00 + 3,00
EI;I;-] dynamika Dynamika regulatora magnetického toku - frekvenéné pasmo priepustnosti 15 Hz
1 + RP. dynamika
[447]
5 Hodnota magnetického toku rotora pri regulacii do nominalnej frekvencie.
Zel. - Mag.  Tok Orienta¢na hodnota Zelaného toku je Napatie motora [59] (str. 43) / Frekvencia1’270
{[452] Wb
motora [4] (str. 43).
0,100 Wb + 5,000
Wb
Rampa Toku|Strmost’ zmien Zelaného toku. Tento €as predstavuje dobu, za ktoru sa zmenl’0 40's
[454] Zelany tok 0 1 Wb. ’

[0,10s+50,00 s
Optimalizacia
toku [924]

Optimalizacia magn. toku rotora.

Optimalizacia je nastavena na minimalizaciu strat. Motor sa poCas prevadzky moéze
znacne odbudit, ¢o mbze spdsobit’ znizend dynamiku pohonu.

Optimalizacia je nastavena na maximalizaciu momentu. Motor sa v tomto rezime mbze
nabudit na vysoké hodnoty toku.

o Min. straty

o Max. moment

Minimalna hodnota toku pri optimalizacii na minimalne straty. 40,0 %

Opt. min. Tok
l[1485]
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Nazov [ID] Popis | Def.
1,0 % + 100,0 %

REG. RYCHLOSTI (RR)

Skupina parametrov €islo [445]

Regulator rychlosti. Pri uzavretom vektorovom riadeni sa ako signal o skutoénej rychlosti vyuziva signal
Zdroj rychlosti [1000] (str. 56). Pri otvorenom vektorovom riadeni sa skutocna rychlost vyhodnocuje
matematickym modelom.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. RYCHLOSTI (RR)
Nazov [ID] Popis Def.

IRR. timenie [449] K'oeﬂcne_nt tlmenla__f(j,gulatora rychlostl.. Znizenim hodnoty sa zrychli odozva1’00
rychlosti za cenu vacsieho preregulovania.

0,00 + 10,00

IRR. dyn. 1 [457] Zelana dynamika (frekvenéné pasmo priepustnosti) regulatora rychlosti,|1,00
- ayn. aplikovana pri frekvencii mensej ako Zlom dynamiky [1129] (str. 62) Hz

0,01 + RP.

dynamika [447]
IRR. dyn. 2 [1128]

0,01 + RP.
dynamika [447]

Zeland dynamika (frekvenéné pasmo priepustnosti) regulatora rychlosti,|1,00
aplikovana pri frekvencii vacsej ako Zlom dynamiky [1129] (str. 62) Hz

Frekvencia, do ktorej bude pouzitda RR. dyn. 1 [457] (str. 62), nad touto
Zlom dynamikylfrekvenciou bude pouZitd RR. dyn. 2 [1128] (str. 62). PouZiva sa najma na
[[1129] pritvrdenie regulacie rychlosti v oblasti nizkych otacok. Pri nastaveni na nulovu
hodnotu bude vzdy pouzita iba RR. dyn. 2 [1128] (str. 62).

0,0 Hz

0,0 + Max.
[frekvencia [111]

Minimalna Zelana|Minimalna frekvencia ktord nadobuda Zelana hodnota rychlosti v statickych aj0,00
frekvencia [1231] |dynamickych stavoch. Hz

0,00 + Min.|Pri reverzacii zelana frekvencia priamo "preskoCi" z kladnej hodnoty tohto parametra na
frekvencia [110] zapornu hodnotu alebo naopak.

lZdroj predk. rych.Nastavenie predkorekcie rychlosti ako derivacie Zelanej polohy. Predkorekcia

[1531] slUzi na znizenie regulacnej odchylky polohy v dynamickych stavoch. Ziadny
Ziadny | Zo Zel. polohy | IRC1 | IRC2 | ARC | IRC1-IRC2

Dolad. predk.
rych. [1150]

-50,00 + 50,00

Doladovaci koeficient pre predkorekciu zelanej rychlosti. 1,00

Dynamika predkorekcie rychlosti - frekvenéné pasmo priepustnosti pozorovatela
Dyn. predkorekcie|rychlosti (derivacie polohy). Ak je Zdroj predk. rych. [1531] (str. 62) vybraty ako[50,0
rych. [1530] "Zo Zel. polohy" a Rozbehovy &len [1523] (str. 65) je zapnuty, tento parameter je(Hz

ignorovany.

0,0 Hz + 1000,0 Hz

REG. MAX. NAP. (RMN)

Skupina parametrov €islo [473]

Nastavenie regulatora maximalneho napétia, potrebného pre povolenie Cinnosti motora nad nominalnou
frekvenciou (oblast’ znizovania toku). RMN sluzi na prispOsobenie aktualneho magnetického toku rotora tak,
aby mohol motor pracovat na frekvenciach vysSich ako je Frekvencia motora [4] (str. 43). Klesa vSak
maximalny dosiahnutelny moment motora.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

Nazov [ID] Popis Def.
Odbudzovanie Ve . . . . ,
[109] apnutie moznosti odbudzovania motora. Zapnuté
Zaonuté Cinnost motora nad nominalnou frekvenciou je zapnutda a dochadza v tejto oblasti k

P oslabovaniu momentu motora.
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Nazov [ID] Popis Def.
. Motor bude pracovat len do nominalnej frekvencie. Regulator max. napatia (RMN) je|
Vypnuté .
vypnuty.
RMN. timenie|Koeficient timenia regulatora maximalneho napatia. Znizenim hodnoty sa
A . ) ; 1,00
[474] zrychli odozva rychlosti/polohy za cenu vacsieho preregulovania.
0,10 + 3,00
RMN. dynamikalDynamika regulatora maximalneho napétia - frekvenéné pasmo priepustnosti.
- o - o X 0,50 Hz
[476] \VySSia hodnota znamenad rychlejSie vyregulovanie rychlosti.
0,05 + RMT.
dynamika [456]
[29e2I.7] nap. RMN Zelané ohranigenie napétia pri odbudzovani. 94 %

50 % + 100 %

Hodnota je percentualna Cast z maximalneho napatia. Spravidla sa nastavuje v intervale
93 az 97 %. Prili§ nizke hodnoty vedu k poklesu napatia pri odbudzovani a poklesu
vykonu. Pri vysokej hodnote mézZe byt pomald dynamika odbudzovania.

Filter napatia

[283] Casova konstanta filtra napéatia pri odbudzovani. 0,003 s
0,000 s + 3,000 s [Pomaha utlmit regulaény Sum a kmity spdsobené zvinenim Udc pri odbudzovani.
R3 dynamikalDynamika regulatora obmedzenia max. prudu. VyuZiva sa v oblasti vefmi
. . . 1,50 Hz

[1484] vysokych rychlosti.
0,00 Hz + 25,00 Hz
REG. MOMENTU
Skupina parametrov €islo [477]
Nastavenie regulacie momentu, ramp, ohranieni a predkorekcie.
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MOMENTU

Nazov [ID] Popis Def.
Max. momentMaximélln Zelany moment motora 1000,0
[481] y y ' Nm

0,0 Nm + 10000,0
Nm

NizSia hodnota ohraniCuje momentové namdéhanie na hriadeli rotora a pripojenych
mechanickych Casti. V. momentovom riadeni definuje hornd hranicu zadavania Zelaného
momentu Zelany Moment [920] (str. 51).

?:';2] mc"‘nentMiniméﬂny Zelany moment motora. 0,0 Nm
0,0 + Max. moment{Tento parameter sa uplatiiuje len pri momentovom riadeni motora a definuje dolny
[481] rozsah zadavania Zelaného momentu Zelany Moment [920] (str. 51).
Mmax gen./mot.|Pomer ohrani¢enia maximalneho momentu v generatorickom rezime oproti

L . o . 1,000
[484] maximalnemu momentu v motorickom rezime prevadzky.

0,000 + 100,000

Umoznuje upravit pomer medzi maximalnym ohraniCenim generatorického momentu
oproti motorickému. Napriklad, pri trakénom pohone elektrickej lokomotivy hodnotou
tohto parametra mensou ako jedna dosiahneme zniZenie brzdne;j sily oproti taznej sile.

Ramba S Cas nabehu z nulového na maximalny moment motora. Plynulymi zmenami
P YS-lmomentu je mozné zmiernit trhnutie pri Starte pohonu. Prili§ dlha rampa ale|0,010 s
mom. [838] ; . -
degraduje dynamiku regulacie.
0,000 s + 1000,000
S
Ramba 7nis Cas klesania momentu z maximalneho na nulovy moment motora. Plynulymi
P ‘lzmenami momentu je mozné zmiernit trhnutie pri Starte pohonu. Prili§ dlh4|0,010 s
mom. [839] ! . L
rampa ale degraduje dynamiku regulacie.
0,000 s + 1000,000
S
Rezim ramp . R N , . ..
mom. [1052] Nastavenie spésobu uplatnenia ramp momentu podla polarity momentu. Rezim 2
Rezim 1 ZvySovanie a zniZzovanie momentu sa tyka jeho realnej hodnoty zavisle od jeho
znamienka.
|Reiim 2 ZvySovanie a znizovanie momentu sa tyka jeho absolutnej hodnoty nezavisle od jeho|
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Nazov [ID] Popis Def.

znamienka.

E\%’:::::r:[ﬂgzg' Dynamika regulatora momentu - frekvenéné pasmo priepustnosti. 0,00 Hz

0,00 + RP.

dynamika [447]

Pociatocny Hodnota momentu, uplatnend okamzite po nabudeni motora. Pocita sa akoo 0%

moment [1194] percentualna hodnota z Max. moment [481] (str. 63). ’

0,0 % + 100,0 %

::3:1'.“[): '526] zel. Nastavenie predkorekcie od Zzelaného momentu. \Vypnuta

\Vypnuta | Zapnuta

Zdroj predk.Nagta}vgnig zdro_ja predkorek_cie qumentu,.v Pr_edkorekcvia je pria’mo l?merné!v.
derivacii rychlosti. Predkorekcia sluzi na znizenie regulacnej odchylky rychlostilZiadny

|mom. [1538] S
v dynamickych stavoch.

Ziadny | Od Zelanej rychlosti | IRC1 | IRC2 | ARC

Dolad. predk. Dolad'ovaci koeficient pre predkorekciu Zelaného momentu od Zelanej rychlosti. (1,00

mom. [1151]

-50,00 + 50,00

Dyn. Dynamika ’ precljkorek.cie mo’m_entllj - _frekve_nc":né pésmo lpriepystnosti

predkorekcie pozorovatela zrychlem’a (derivacie ry'chvlostl). Ak je zvolené T_yp rladenl’a [835] 50,0 Hz

mom. [1527] (str. 56) ako polohové a Rozbehovy &len [1523] (str. 65) je zapnuty, tento

parameter je ignorovany.

0,0 Hz + 1000,0 Hz

OTV. VEKTOR
Skupina parametrov €islo [468]
Nastavenie parametrov pozorovatela rychlosti pre otvorené (bezsnimacové) vektorové riadenie motora.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ OTV. VEKTOR

Nazov [ID] Popis Def.
|-[I;1I;':)?nle adap. Koeficient timenia regulatora adaptacie matematického modelu motora. 1,0
[0,1+3,0
a)g;] adaptacie Dynamika regulatora adaptacie matematického modelu motora. ﬁg
1 Hz + 300 Hz
Koef. vyhyb 0Hz|Koeficient vyhybania nulovej frekvencii. Pouziva sa pre skok magnetického toku Prel4 0o
[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hodnota 1 predstavuje Ziadnu zmenu toku. ’
0,50 + 1,50
POLOHOVANIE

Skupina parametrov €islo [832]

Parametre uréené pre jednoduché jednoosové systémy regulacie polohy pomocou menia frekvencie.
Polohové riadenie je mozné zapnut parametrom Typ riadenia [835] (str. 56). Pre nastavenie polohového
riadenia je potrebné nastavit zdroj zelanej polohy Zdroj. zel. polohy [1136] (str. 51), spatna vazbu Zdroj
polohy [1141] (str. 64), hranice polohy Min. Zel. poloha [1139] (str. 52) a Max. Zel. poloha [1140] (str. 52) a
pripadne kalibraciu polohy Zdroj kalibr. polohy [1144] (str. 65).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ POLOHOVANIE

Nazov [ID] Popis Def.
|IRPOL. P zlozka [1524] P zloZka PI regulatora polohy. 100,00
0,00 +2000,00
IRPOL. | zlozka [1525] | zlozka PI regulatora polohy. |0,0000
0,0000 = 5,0000
Zdroj polohy [1141] Nastavenie spdsobu vypoc¢tu polohy Poloha [1147] (str. 17),|IRC1

7. juna 2017 Strana 64 z 176



UNIFREM v.3.17x

VONSCH

Nazov [ID] Popis

ktora sa pouzije ako signal skuto¢nej polohy pre regulaciu polohy.

IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.

|IRCZ Poloha sa vyhodnocuje z IRC2.

[[RC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.

ARC Poloha sa vyhodnocuje z roz8irovacieho modulu ARC (shimag absolutnej
polohy).

Specialny (Zsctlrr.o1605n)1- skutocnej rychlosti je hodnota parametra Specialna poloha [1142]

Specialna poloha [1142] [Parameter, ktory predstavuje $pecialny zdroj skuto&nej polohy |0,000 m

Min. Zel. poloha [1139] =+
Max. zel. poloha [1140]

|Preteéenie polohy [1143]

Maximalna poloha (v absolutnej hodnote) pri ktorej dochadza k
preteceniu polohy. Nastavenim na nulu poloha nikdy nepretecie.

0,000 m

0,000 m + 1E007 m

Zdroj kalibr. polohy [1144]

Nastavenie zdroja kalibracie polohy. Poloha sa prednastavi na
hodnotu parametra Kalibr. poloha [834] (str. 65).

Ziadny

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

|Rezim kalibracie [1547]

Spravanie hodnoty polohy pocas kalibracie.

skalibruj
IRC1

[IRC1

skalibruj IRC1 | skalibruj IRC2 | skalibruj IRC1,IRC2 | skalibruj ARC | kopiruj IRC1 do IRC2 | kopiruj IRC2 do

Kalibr. poloha [834]

Hodnota, na ktoru sa nastavi poloha pri nabeZnej hrane signélu
kalibracie polohy Zdroj kalibr. polohy [1144] (str. 65).

0,000 m

Min. Zel. poloha [1139] =+
Max. zZel. poloha [1140]

Trvanie kalibracie [1549] |Vykonavanie kalibracie po€as aktivneho kalibracie. Esﬁstala
neustala kalib. | ndbeZna hrana | dobeZna hrana
[Necitiivost stat. [1548]  |Necitivost polohy pri nulovej rychios. 0,00000000

Min. Zel. poloha [1

Max. zel. poloha [1140]

139] =

SPECIALNA KALIBRACIA

Skupina parametrov

&islo [833]

Nastavenie Specialneho zdroja kalibracie polohy.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ POLOHOVANIE \ SPECIALNA KALIBRACIA

Nazov [ID]

Popis

Def.

[1145]

Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i ma ddjst ku kalibracii polohy alebo nie.

Mbze byt vybrany bud Ciselny signal alebo diskrétny.

[184] Binarne
vstupy

lKaIibrécia signal

Signal

[455]

Podmienky pre zapnutie kalibracie (nabezna hrana).

lKaIibrécia aktivna

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

Kalibracia
neaktivna [453]

Podmienky pre deaktivaciu kalibracie.

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

[1523]

Pouzit rozbehovy ¢len na obmedzenie rychlosti a zrychlenia pre priebeh

Zelanej polohy.

\Vypnuty

lRozbehovy ¢len

Vypnuty | Zapnuty

[1539]

Nastavenie predkorekcie polohy. Predkorekcia sluzi

regulaénej odchylky v dynamickych stavoch.

na znizenie

Ziadny

lZdroj predk. pol.

Ziadny | IRC1 [ IRC2 | ARC | IRC1-IRC2

|Do|ad. predk. poI.|DoIad’ovaC|' koeficient pre predkorekciu zelanej polohy.

1,00
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Popis

[1543]

-50,00 + 50,00

ZASTAVOVANIE

Skupina parametrov Cislo [1215]
Parametre pre STOP vektorového riadenia.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ ZASTAVOVANIE

Nazov [ID] Popis Def.
Typ zastavovania meni€a. Rampa na nulovu rychlost, skok Zelanej hodnoty|Rampa

Typ stopu [836] rychlosti na 0, dobeh nulovym momentom. do 0
|Rampa do O Motor dobehne po prednastavenej rampe az na nulovu rychlost.
Skok do 0 Motor zastane za najkratSi ¢as ako je to mozné
Nulovy moment |Meni¢ okamZite vypne napajanie motora, bez ohladu na rychlost rotora.
Timeout pre{Timeout pre vypnutie meni¢a pri povele STOP a zapnutom rezime dobehu do10 0s
STOP [926] nulovej rychlosti, ale nedosiahnuti nulovej rychlosti. ’
0,0 s + 3600,0 s
IDENTIFIKACIA
Skupina parametrov Cislo [1499]
Parametre identifikacie vektorového riadenia.
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ IDENTIFIKACIA

Nazov [ID] Popis Def.
.Onlln_e. L Spustenie online identifikacie pre vybrané parametre pohonu. Prosim, pozrite si
identifikacia . X . . .
[993] Navod na nastavenie vektorového riadenia.

o Odpor rotora
Rr

o Odpor statora
Rs

| Vzajomna
indukénost Lm

o Rozptyl. induk.
sigmals

O Moment
zotrvacénosti J

m| Ukladanie
parametrov

Zapne ukladanie vysledkov online identifikacie. Pri zapnutom ukladani bude meni¢ pri
opatovnom Starte pouzivat ulozené parametre, ale v pripade zlyhania identifikacie moze
nastat’ situacia Zze bude nutné meni¢ manualne prestavit.

m| Tepl.
adaptacia ETO

Tepelna adaptacia parametrov motora podla meranej teploty Teplota ETO [869] (str. 22) Z|
Externej Tepelnej Ochrany. Pre spravnu &innost je potrebné pouzivat snimac teploty s
linearnou charakteristikou. Koeficient odporu od teploty sa nastavuje v parametri Koef. tepl.
adaptacie [1235] (str. 45).

Stav
identifikacie Diagnostika priebehu identifikacie parametrov motora
[994]
o Stitkové Gidaje |Parametre motora boli odhadnuté zo $titkovych Gdajov.
S .Offllne Parametre motora boli identifikované Offline identifikaciou.
|Identifikacia
o Online Rr Odpor rotora bol identifikovany.
o Online Rs Odpor statora bol identifikovany.
o Online Lm \Vzdjomna induk&nost bola identifikovana.
E . Online Rozptyl. induk&nost bola identifikovana.
ssigma
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o Online J Moment zotrvaénosti bol identifikovany.
o Mag. char. Magnetizacna charakteristika bola identifikovana.
Chyba
identifikacie
[1093]
o Rs  mimo|Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodndt. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.
i Rr  mimo[Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodnét. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.
o Lm  mimo|Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodnét. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.
o Lss mimo|Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodnét. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.
oTr=0
i Tr mimo|Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodnét. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.

i Timeout|Cas potrebny na identifikaciu vyprsal. Nebol zadany povel Start, alebo neboli spinené iné
vyprsal prevadzkoveé podmienky.
i Rychlost|Rychlost potrebna na identifikaciu nebola dosiahnuta. Pravdepodobne z dévodu vysoke;j

nedosiahnuta  |zataze.
Identifikacia neprebehla UspeSne z dbévodu vysokej zataze motora. Prosim odlahcite
motor.

o Vysoka zataz

RIADENIE UDC
Skupina parametrov Cislo [1594]
Parametre pre rezimy udrzania napatia Udc, kinetické zalohovanie a dynamicky dobeh.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ RIADENIE UDC
Nazov [ID] Popis Def.

Riadenie DC|Spravanie sa pri vysokom alebo velmi nizkom napati DC. Kinetické zalohovanie sa

nap. [1593] snazi zabranit podpatiu DC, dynamicky dobeh sa snazi zabranit prepatiu DC.

o Kinetické zalohovanie | o Dynamicky dobeh

P zlozka inv. . . s 50
[1595] Inverzna hodnota (1/P) P regulatora DC napatia. Y

[1v-+150V

7.5.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina parametrov ¢islo [106]
Nastavenie ¢asov rozbehu / dobehu a ohrani¢eni vystupnej frekvencie.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE

Nazov [ID] Popis Def.

Min.

frekvencia Minimalna frekvencia. 0,00 Hz

[110]

000 = Max Minimalnou frekvenciou je mozné definovat minimalnu prevadzkovu rychlost pohonu, ktora
f’ . ‘lie nadradena nad vSetkymi sp6sobmi zadavania rychlosti. Napriklad pri Eerpadlach definuje
rekvencia . ) . PO v o .
[111] rychlogt pod ktorg nemoze cerp'adlo klesnut' pri regulacii tlaku,aby bolo zabezpecené

mazanie a chladenie loZisk a upchavok.

Max.

frekvencia Maximalna frekvencia. 50,00 Hz

[111]

0,00 Hz +Maximalnou frekvenciou je mozné definovat maximalnu prevadzkovu rychlost pohonu, ktord
500,00 Hz e nadradena nad vSetkymi spésobmi zadavania rychlosti.

-fl;)éﬁ [1 O;E]:lmpy Nastavenie spbésobu zadavania parametrov frekvenénych ramp. Dodrzi ¢as
|Dodr2|’ Cas Pre nastavenie strmosti ramp sa uplatnia parametre ¢asov rozbehu ( Cas rozbehu 1 [116]
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(str. 68), Cas rozbehu 2 [118] (str. 68)) a dobehu ( Cas dobehu 1 [119] (str. 68), Cas
dobehu 2 [120] (str. 68)) [s] pre jednotlivé useky.

Pre nastavenie strmosti ramp sa uplatnia parametre strmosti rozbehu ( Sklon rozb.1 [124]
Dodrzi sklon |(str. 68), Sklon rozb. 2 [126] (str. 68)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 68), Sklon
dobeh. 2 [129] (str. 68)) [Hz/s] pre jednotlivé useky.

ROZBEHF
Skupina parametrov €islo [108]
Nastavenie ramp frekvencie pre rozbeh. Ide vlastne o obmedzenie zrychlenia pohonu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ ROZBEH F

Nazov [ID] Popis Def.
[Cas rozbehu 1 [116] |Cas rozbehu pre prvy Gsek rampy frekvencie. 15,00 s
0,00 s + 3000,00 s Prvy usek rampy rozbehu je od 0 Hz do hodnoty Zlom rozbehu [117] (str. 68).
[Cas rozbehu 2 [118] |Cas rozbehu pre druhy Usek rampy frekvencie. |15,00 s

Druhy usek rampy rozbehu je od hodnoty Zlom rozbehu [117] (str. 68) do hodnoty

0.00s =3000,00s parametra Max. frekvencia [111] (str. 67).

Zlom rozbehu [117] [Zlom rozbehu pre prvy Usek rampy frekvencie. ﬂg,oo

0,00 + Max.|Ak ma byt rampa jednoducha (nezalomena) treba nastavit tento parameter na
[frekvencia [111] maximalnu hodnotu.

Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom(5,000
Sklon rozb. A [124] |\ pehu [117] (str. 68). Hz/s
0,001 Hz/s +

30000,000 Hz/s
Sklon rozb. 2 [126]

0,001 Hz/s +
30000,000 Hz/s

Zrychlenie rampy frekvencie v prvom Useku rozbehu.

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 68) na|5,000
frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 67). Hz/s

Zrychlenie rampy frekvencie v druhom Useku rozbehu.

DOBEHF
Skupina parametrov €islo [115]
Nastavenie ramp frekvencie pre dobeh. Ide vlastne o obmedzenie spomalenia pohonu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ DOBEH F

Nazov [ID] Popis Def.
ﬁa;] dobehu 1 Cas dobehu pre prvy tsek rampy frekvencie. 15,00 s
0,00 s S .

3000,00 s Prvy Usek rampy dobehu je od hodnoty Zlom dobehu [121] (str. 68) do 0 Hz.

‘[:‘:132%] dobehu 2 Cas dobehu pre druhy Usek rampy frekvencie. 15,00 s
0,00 s +Druhy Usek rampy dobehu je od hodnoty Max. frekvencia [111] (str. 67) do hodnoty
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 68).

Zlom dobehu . 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy

0,00 =+ Max.JAk ma byt rampa jednoducha (nezalomend) treba nastavit tento parameter na maximalnu
frekvencia [111] [hodnotu.

Sklon dobeh. 1 Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 68) do nuly. 5,000
[127] Hz/s
0,001 Hz/s =+ . . . .

|30000’000 Hz/s Jedna sa o spomalenie rampy frekvencie v prvom Useku dobehu.

Sklon dobeh. 2|Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 67) na[5,000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 68). Hz/s
0,001 Hz/s

30000,000 Hz/s Jedna sa o spomalenie rampy frekvencie v druhom Useku dobehu.
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|K-kontra [807]

Nastavenie zrychlenia dobehu voci nastavenej dobehovej rampe v stave, kedy
Zelana frekvencia ma opacné znamienko ako vystup rampy frekvencie (Povel
KONTRA).

100,0 %

%

0,1 % + 1000,0

Funkcia KONTRA sluzi na zlepSenie ovladania pohonu pri ruénom riadeni najma pri
Zeriavoch alebo v dopravnych prostriedkoch. Pri funkcii KONTRA je potrebné odvadzat
kineticku energiu prostrednictvom brzdného modulu alebo brzdenim tokom.

S-KRIVKA

Skupina parametrov €islo [872]

Nastavenie spdsobu zaoblenia profilu frekvencie do tvaru S.

Sluzi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejSi chod zariadenia. Pouziva sa najma pri vytahovych,
trakénych a zeriavovych aplikaciach.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ S-KRIVKA

Nazov [ID] Popis Def.
Rezim S- . . . . .
krivky [874] Zapnutie / vypnutie a volba rezimu S-krivky.
o Zapnutie S-[Zapnutie zaoblenia rampovych funkcii. Tato volba je nadradena nad ostatnymi volitelnymi
krivky rezimami S-krivky v jednotlivych kvadrantoch pohonu.
i S-krivka . . . . . , . .
rozbeh + Zapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehani z 0 do kladnej frekvencie.
gobehs;km/ka Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomalovani z kladnej frekvencie do 0.
Eozbehs-anka Zapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehani z 0 do zapornej frekvencie.
gobehs__km/ka Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomalovani zo zapornej frekvencie do 0.

o Rozdelenie
S

Rozdelenie S-krivky na dva samostatné S Useky ak sa po¢as behu rampy prechadza cez OHz.

i Vy3Sia
necitlivost

Zavolenie 5x vy83ej necitlivosti na zmeny Zelanej frekvencie oproti Standardnej necitlivosti +/-
0.01 % z Fnom . Necitlivost zabezpecuje fungovanie S-kriviek aj na zarusenych signaloch
Zelanej frekvencie (napr. AINXx).

Krivost’
krivky [873]

S-

Nastavenie krivosti S-krivky. Jedné sa o mieru zakrivenia charakteristiky. 100,0 %

1,0 % +100,0
%

Pri krivosti rovnej 100% sa pocas behu rampy neobjavi linearny Usek. Pri krivosti 50% bude V|
strede S-krivky linearny usek s dizkou trvania 50% oproti celému Casu. Pri krivosti 0% je cela
rampa linearna. POZOR! Pri 100% krivosti sa predIZi ¢as dosiahnutia Zelanej frekvencie na

dvojnasobok ¢asu, za ktory by ju dosiahla linearna rampa frekvencie.

7.5.5 MAXIMALNY PRUD A NAPATIE
Skupina parametrov &islo [1211]
Hodnota obmedzenia prudu a napéatia na vystupe menica.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ MAXIMALNY PRUD A NAPATIE

Nazov [ID] Popis Def.
Ma?sl;n. prad Maximalny prud na vystupe meni¢a v motorickom rezime prevadzky. 5,10 A

|[Magnet. prud
[355] =+ (Ink X
1,75)8

Horna hranica prudu motora v motorickej prevadzke, ktora sa nepresiahne vo vektorovom
riadeni, alebo v skalarnom riadeni pokial je zapnuty regulator maximalneho prudu (RMP) Reg.
max.pradu [352] (str. 59) v motorickom rezime. Pri nahlych (skokovych) zmenach zataze]
mdze prud na vystupe menica prekroCit kratkodobo tuto hranicu v zavislosti od velkosti
momentu zotrvaénosti zataze, miery zatazenia a dynamiky RMP [351] (str. 59).

SHodnota zavisi od vykonovej rady meni¢a. Pozri inStalacny navod.

Maxim. prud
G. [549]

Maximalny prud na vystupe menica v generatorickom rezime prevadzky. 510 A

Magnet. prud
[355] =+ (Ink X

1,75)

Horna hranica prudu motora v generatorickej prevadzke, ktora sa nepresiahne vo vektorovom
riadeni, alebo v skalarnom riadeni pokial je zapnuty regulator maximalneho prudu (RMP) Reg.
max.prudu [352] (str. 59) v generatorickom rezime. Pri nahlych (skokovych) zmenach zataze]
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mdze prud na vystupe menica prekroCit kratkodobo tuto hranicu v zavislosti od velkosti
momentu zotrvaénosti zataze, miery zataZzenia a dynamiky RMP.

SHodnota zavisi od vykonovej rady meni¢a. Pozri inStalacny navod.

Maxim.
napatie Maximalne ohranicenie napatia na vystupe menica frekvencie. 107,5 %
[495]
\V U/F rezime riadenia sa obmedzuje napatie za U/F krivkou na tiuto hodnotu. Vo vektorovom
rezime ohranicuje napatie na vystupe regulatorov pridu. Predstavuje percentualnu hodnotu Z
5,0 % +[nominalneho napatia motora Napatie motora [59] (str. 43). To znamena, Zze ak ma meni¢ na

200,0 % DC medzi-obvode dostatok napatia, je mozné do motora privadzat’ aj vySSie napatie. Ak je|
meni¢ 400V a motor 230V, nastavenim tohto parametra na hodnotu 174% dosiahneme]
zvySenie vykonu motora a €innost' s nhominalnym momentom aZ do 87Hz.

Maxim. mod.
index [1289]
00 % .|UrCuje maximalny mozny modulacny index. Tento parameter obmedzuje premodulovanie a
1’30 0% tym aj vysSSie harmonické napéatia a prudu v okamihoch, ked nie je na DC zbernici dostatok

' napatia. Je mozné kombinovat’ s vysokou hodnotou parametra Maxim. napatie [495] (str. 70).

Maximalny dovoleny modulaény index na vystupe menica. 107,5 %

7.5.6 NAFAZOVANIE
Skupina parametrov €islo [373]
Parametre reZimu nafazovania meni€a na roztoceny motor (letmy Start).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ NAFAZOVANIE

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie rezimu nafazovania meni¢a na rozto€eny motor pre reZzimy riadenia bez
Nafazovanie [spatnej vazby otacok. Pri uzavretom vektorovom alebo U/F riadeni (ak je funkéna
[374] spatna vazba od IRC) sa nafazovanie vykonava automaticky bez ohladu na hodnotu
tohto parametra.
Funkcia letmého Startu do rozto€eného motora je vypnuta. Kazdy Start pohonu zadina od
\Vypnuté nulovej frekvencie. Ak by v tomto rezime bol aplikovany START do rozto&eného motora,
méze vzniknut porucha " E11-Nadprud (str. 31)" alebo " E4-Prepatie (str. 31)".
Pri kazdom Starte sa vykona hladanie rychlosti rotora a nafazovanie na rozto¢eny motor,
Zrychlené Tento reZim je vhodny na pohony zariadeni s vysokym momentom zotrvadnosti a pohony
dopravnych prostriedkov.
Pri kazdom &tarte sa vykona detekcia smeru a statia motora, ktora je nasledovana hlfadanim
Normalne rychlosti rotora a nafazovanim na roztoCeny motor. Tento rezim je vhodny na pohony
zariadeni s vysokym momentom zotrvac¢nosti a pohony dopravnych prostriedkov.

\ypnuté

Cas  nafaz. , . o . . .
l Doba hladania frekvencie po€as procesu nafazovania na rozto¢eny motor. 1,5s

[375]
0,1s+100,0s

Ovplyvriuje rychlost ale aj presnost najdenia frekvencie. Prili§ kratky ¢as hfadania méze mat
za nasledok, Ze frekvencia bude mat velku odchylku od skutoénej, alebo sa vébec nenajde.

Pomer InaflmUrc“:uje hodnotu pridu pre detekciu smeru a hladanie frekvencie pri nafazovani do
[778] roztoeného motora ako nasobok magnetizaCného pradu Magnet. prud [355] (str.[1,000

44).
Pri vysokom vyhladavacom prude je zaru€ena lepSia spolahlivost nafazovania ale je na rotor|
0,100 + 3,000 |vyvijana aj vacsia brzdna sila. Spravna hodnota sa najde ako kompromis medzi prilinym
brzdenim a nepresnou detekciou frekvencie rotora.

7.5.7 REGUL. NAPATIA (RN)

Skupina parametrov €islo [747]

Parametre regulatora napétia (RN), ktory v sebe zahffia regulator KINETICKEHO ZALOHOVANIA a
regulator DYNAMICKEHO DOBEHU.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN)
Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie regulatora kinetického zalohovania (KZ), ktory pri nedostatku napatia v

;(é:?:l'tl.ovanie jednosmernom medziobvode znizovanim vystupnej frekvencie udrziava napatie nal\ /v onuté
(K2) [748] zelanej hodnote Referencia KZ [753] (str. 71), aby pohon nevypadol do poruchy a yp

neprerusil chod.
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Nazov [ID] Popis Def.
Sluzi na preklenutie kratkodobych vypadkov napajacej siete napriklad pri trakénych
vozidlach ale aj pri Cerpadlach a ventilatoroch. Predpokladom uspesnosti je
dostatony moment zotrvaCnosti na hriadeli rotora, ktorého kineticka energia sa
vyuZiva na dobijanie jednosmerného medziobvodu.
Vypnuté Neaktivny regulator kinetického zalohovania.
Zapnuté Kinetické zalohovanie je zapnuté.
F,e5f3e]ren0|a Kz Zelané napéatie regulatora kinetického zalohovania. 450,0 V

Hodnota napéatia jednosmerného medziobvodu, pri ktorej sa spusta funkcia kinetické

Podpatie’ +{zalohovanie a ktoru RKZ udrZuje pocas vypadku napdjania menica.
Prepatie? "Pozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepétie (str. 14) podla typu vyrobku.
2Pozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepatie (str. 14) podia typu vyrobku.
Magn. tok priKoeficient znizenia magnetického toku motora pocas aktivity regulatora kinetického0 60
KZ [1178] zalohovania. '
030 = 1.00 Znizenim toku podas kinetického zalohovania mozno predizit &as pri vypadku napajania .

Pri hodnote koeficientu 1.00 tok zostava na svojej pdvodnej hodnote bez zmeny.

Dynam. dobeh

Zapnutie regulatora dynamického dobehu (DD), ktory pri prebytku napéatia v
jednosmernom medziobvode zvySovanim vystupnej frekvencie udrZiava napatie na
Zelanej hodnote Referencia DD [754] (str. 71), tak aby udrzal pohon v chode.

Pouziva sa pri brzdeni alebo zastavovani pohonov s velkou zotrvaénostou, kde nie

je k dispozicii brzdny odpornik. M&Ze sa pouzit aj ako podpora pre iné spésoby|Vypnuty

(DD) [749] brzdenia (BO, brzdenie tokom). Treba pocitat s tym, ze tato funkcia méze pri
nespravnom nastaveni a prebytku energie na hriadeli motora spdsobit prediZzenie
dobehovej rampy pri STOPE az do nekonetna alebo zvySenie frekvencie na
maximalnu hodnotu.

Vypnuty Vypnuty regulator dynamického dobehu.

Zapnuty Dynamicky dobeh je zapnuty.

Zapnuty - zrych.

Dynamicky dobeh je zapnuty a je dovolené zrychlovanie pohonu aZz do Fmax.

Referencia DD
[754]

Zelané napatie regulatora dynamického dobehu. 650,0 V

Hodnota napéatia jednosmerného medziobvodu, Ppi ktorej sa spusta funkcia dynamicky

Podpétie’ +|dobeh a ktora je regulatorom dynamického dobehu udrziavana.
Prepéatie? "Pozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepétie (str. 14) podla typu vyrobku.
2Pozri kapitolu 3.1 Podpatie, prepatie (str. 14) podfa typu vyrobku.
F,MZ]IOZKa RN Hodnota zosilnenia proporcionalnej zlozky regulatora napatia (RN). 0,500

0,000 + 100,000

Cim vyssia je hodnota P-zlozky RN, tym je vaésie timenie a mensie preregulovanie napétia
medziobvodu pri skokovych zmenach. Pri pomalej |-zlozke RN sa nastavuje menSig
zosilnenie a pri rychlej vy$Sie, aby RN zostal stabilny. Zmenu tohto parametra odporuc¢ame
vzdy konzultovat’ s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.

;75;]")2'(3 RN Hodnota zosilnenia integracnej zlozky regulatora napatia (RN). 0,100
0.001 = 100 000 Uréuje dynamiku vyregulovania napatia DC pomocou RN. Zmenu tohto parametra
’ ' ’ odporu¢ame vzdy konzultovat s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.

BSOZ]IOZKa RN Hodnota zosilnenia derivacnej ¢asovej konstanty regulatora napatia (RN). 0,200

0,000 + 100,000

Cim vadsia je hodnota D-zlozky RN, tym je regulécia napétia citlivej$ia na prudké zmeny
napatia medziobvodu. Pri nahlych vypadkoch napajania vo funkcii kinetického zalohovania
je pouzitie derivacnej zloZky nevyhnutné. Aj mala derivacna zlozka mézZe ustélit nestabilné
kmity regulacie. Zmenu tohto parametra odporuame vzdy konzultovat s pracovnikmi
servisu VONSCH s.r.o.

TImenie RN|Zosilnenie tlmiacej vazby regulatora napéatia (KZ alebo DD) na stabilizaciu

. 0,000
[[1057] frekvencie.
0,000 “|Pri hodnote 0's je timiaci signal odpojeny
1000,000 '
Flrgfls((.i] vyp- RN Dolné ohraniCenie pasma frekvencii v ktorom sa spusta regulator napatia. 10,0 Hz
[0,0 +|Pri malych rychlostiach je generovanie menej G€inné. Tento parameter uréuje minimalnu
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Nazov [ID] Popis | Def.
Frekvencia frekvenciu rotora, pod ktorou sa RN vypina.
motora [4]
Max. nap. KZ|Maximalne napatie pre KZ. Pri napati DC nad touto hranicou sa kinetické|1250,0
[808] zalohovanie deaktivuje. Y

Referencia KZ
[753] +1250,0

7.5.8 BRZDNY MODUL

Skupina parametrov €islo [376]

Parametre pre nastavenie ¢innosti brzdného modulu.

Brzdny modul (BM) sluzi na marenie prebyto€nej energie, ktora vzniké pri generatorickom chode motorov
alebo vypinani (odbudzovani) jednofazovych a inych indukénych zatazi. Podmienkou c&innosti BM je
pripojenie brzdného odpornika (BO) na vykonové svorky BR a +. Termo-kontakt BO sa pripaja spravidla na
niektory BIN vstup menic¢a ako RESET Zdroj resetu [704] (str. 48) alebo Externa porucha Zdroj ex. poruchy
[225] (str. 106).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDNY MODUL

Nazov [ID] Popis Def.

Zapnutie ¢innosti Brzdného modulu (BM).

Brzdny modul BM slazi na prenos energie, ktqré_ sa vraclia pri generatorickom chode motorav AUty

[346] spat do menica. Spravna funkcia je podmienena tym, Ze na vykonové svorky ypnuly
meni¢a BR a + je pripojeny vykonovy brzdny odpornik (BO) prislusného vykonu.

\Vypnuty Brzdny modul je vypnuty.

Zapnuty Brzdny modul je zapnuty a pracuje ak ma menic¢ pripojeny brzdny odpornik (BO).

Zapnuty v Starte[Brzdny modul je zapnuty len ked meni¢ generuje na vystupe napatie..

E,’r:;]' nap. BM Pracovné napatie brzdného modulu. 685,0 V

Pri priliS vysokych hodnotéach tohto parametra je vysoké riziko vzniku poruchy " E4-Prepatie|
_|(str. 31)". Pravdepodobnost, Ze v prvej faze brzdenia vznikne tato porucha je vy3Sia ak je
“lpouzity BO mensieho vykonu.

"Pozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepétie (str. 14) podia typu vyrobku.

2Pozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepatie (str. 14) podfa typu vyrobku.

Nastavenie zdroja blokovania €innosti brzdného modulu.

Blokovanie BM[Tepelny kontakt chrani BO pred poSkodenim. Tymto parametrom je mozné
|[1204] vybrat BINXx, na ktory je tento kontakt privedeny, alebo vystup logickej operacie
(logicky blok).

Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

Porucha blok.
BM [1205]
\Varovanie Pri blokovani BM vznikne varovanie " W53-Blokovanie BM (str. 29)".
Porucha Pri blokovani BM vznikne porucha " E47-Blokovanie BM (str. 33)".

Podpétie’
Prepatie?

Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. \Varovanie

7.5.9 BRZDENIE TOKOM

Skupina parametrov €islo [774]

Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.

Brzdenie tokom (BT) sluzi na brzdenie pohonu pri chybajucom brzdnom odporniku alebo na posilnenie a
doplnenie inych reZzimov brzdenia [376] (str. 72) alebo dynamicky dobeh Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 71).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDENIE TOKOM

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie cinnosti funkcie Brzdenie tokom (BT). Brzdenie tokom pomaha zniZit
mnozstvo energie te€ucej spatne do meni€a frekvencie pri brzdeni tym, Ze jej Cast sa
Brzdenie premeni na teplo motora. Pri zvySeni napatia medziobvodu nad hranicu Prac. nap. BT
tokom (BT)|[776] (str. 73) sa s intenzitou Umernou zosilneniu Zos. brzd. tokom [777] (str. 73)[Vypnuté
[775] zvySuje budenie motora (strmost U/F krivky alebo magneticky tok). Pritom vSak
motorom tecie vyS$si prud. Preto by mal byt pohon s tymto rezimom brzdenia tepelne
dostato€ne dimenzovany alebo chraneny.
\Vypnuté Brzdenie tokom je vypnuté.

7. juna 2017 Strana 72z 176



VONSCH

Nazov [ID] Popis | Def.
Zapnuté Brzdenie tokom je zapnuté.
Prac. nap. . s .
BT [776] Pracovné napatie brzdenia tokom. 580,0 V
Podpitie! =+ Hodnota napétia medziobvodu pri ktorej za¢ina zaberat’ brzdenie tokom.
Pre pétie2 "|"Pozri kapitolu 3.1 Podpatie, prepatie (str. 14) podla typu vyrobku.
P 2Pozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepatie (str. 14) podia typu vyrobku.
Zos. brzd. oo . . .
ktokom [777] Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 0,20
Prili§ vysoké zosilnenie mbéze spdsobit nadmerny narast pradu motora az do poruchy " E11-
. Nadprad (str. 31)". Pri nulovej hodnote je Funkcia brzdenie tokom neaktivha. Spravna
0,00 + 10,00 . : : s .
hodnota sa voli kompromisne tak, aby brzdenie pracovalo spofahlivo a prud motora nebol
zbytocne vysoky.
Filter BT\~ sova kongtanta filtra vystupu bloku brzdenia tok 100
[1179] asova konstanta filtra vystupu bloku brzdenia tokom. ms
1 .|Pomaha prisp6sobit dynamiku brzdenia tokom. V pripade pomalych reakcii je potrebné
MS  “hodnot t Sovat. Prilis mala hodnota méze sposobovat’ kmity riadenia aleb
10000 ms odnotu parametra zmen3Sovat. Prili§ mald hodnota mézZe spbsobovat kmity riadenia alebo

vznik poruch.

7.5.10 OBMEDZENIE VYKONU

Skupina parametrov €islo [811]

Nastavenie podmienok obmedzenia vykonu (OV) meni¢a. OV sa pouziva pre udrzanie pohonu v chode aj v
extrémnych zatazovacich a tepelnych podmienkach na ukor znizenia vykonu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ OBMEDZENIE VYKONU

Nazov [ID]

Popis Def.

Obm. vykonu
(OV) [766]

Volba rezimu obmedzenia vykonu (OV) meni¢a. Pri vybranych stavoch
zatne meni¢ znizovat maximalny prdd a tym zabrani vzniku poruch, ktoré
by mohli ukongit chod motora.

Ak je potrebné udrzat meni€ v €innosti aj pri nepriaznivych teplotnych alebo
zataZovacich pomeroch, je potrebné zapnut reZim obmedzenia vykonu.

o Od pretazenia

Pri prekroCeni pretazenia meni¢a Tepelny int. MN [31] (str. 24) nad hodnotu 90% sa zacne
obmedzovat vykon.

i Od tepl.
chladi¢a

Pri prekroCeni teploty Teplota chladi¢a [74] (str. 24) cez hodnotu danu parametrom
\Varovanie Tchl [767] (str. 108) sa zacne obmedzovat vykon.

o Od pretazenia
motora

Pri prekroCeni pretazenia motora Tepelny int. MT [33] (str. 24) nad hodnotu 90% sa zacne
obmedzovat vykon.

o Od ext. teploty

Pri prekroCeni teploty Teplota ETO [869] (str. 22) vyhodnotenej z externého snimaca
teploty sa zacne obmedzovat’ vykon.

o Od signalu

Obmedzenie vykonu meni¢a pri prekro¢eni hodnoty parametra Signal OV [1088] (str. 73)

obm. vyk. nad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 73).
. \Vyber signalu podla ktorého sa bude obmedzovat’ vykon pri aktivnej volbe
Signal oVzdroja obmedzenia vykonu Obm. vykonu (OV) [766] (str. 73) - "od signalu [75] Teplota
|[1088] w elektroniky
obm. vyk.".
Signal
Hranica sig. pre[Hranica signalu Signal OV [1088] (str. 73), nad ktorou bude menic";55 0°C
OV [1089] obmedzovat vykon. ’

0,0 °C + 200,0
°C

P zlozka OV

Hodnota zosilnenia proporcionalnej zlozky regulatora obmedzenia vykonu1 0000

[1090] (OV).

-1000,0000 +|Regulator OV pracuje len pri aktivnej volbe zdroja OV "od signalu obm. vyk.". Pri zapornej
1000,0000 hodnote zosilnenia regulator invertuje regulaénu odchylku.

I zlozka OV|Hodnota integracnej Casovej konStanty regulatora obmedzenia vykonu 100s

[1091] (OV). ’

0,00 s = 1000,00
S

Regulator OV pracuje len pri aktivnej volbe zdroja OV "od signalu obm. vyk.".
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7.6 VSTUPY A VYSTUPY

Skupina parametrov €islo [216]
Nastavenie ovladacich, digitalnych a analégovych vstupov a vystupov menica.

7.6.1 BINAR

NE VSTUPY

Skupina parametrov €islo [143]

Nastavenie bina

rnych (digitalnych) vstupov.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY

Nazov [ID] Popis Def.
Hw. typ BINov|Nastavenie hardvérového sposobu vyhodnotenia  binarnych  vstupov.[24V
[172] Vyhodnotenie sa tyka vSetkych binarnych vstupov sucasne. Uroven
. . Jednotlivé bindrne vstupy X1:1, X1:2, X1:3, X1:4, X1:5, X1:6 su aktivne ak je na ne
0V Uroven T " )
pripojené napatie OV (svorka X1:10).
. . Jednotlivé bindrne vstupy X1:1, X1:2, X1:3, X1:4, X1:5, X1:6 su aktivne ak je na ne
24V Uroven L " )
pripojené napatie 24V (svorka X1:8).
Filter BIN1| « . " ) o L
[178] Casova kons$tanta filtra binarneho signalu. 10 ms
0 ms + 30000 Binarny vstup zopne az ked je napatova uroven podla parametra Hw. typ BINov [172] (str,
ms ' 74) aktivha dlhSie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neaktivna dlh3ie ako tento|
Cas.
Logika BIN1|Uréuje spbésob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat do dvahy aj Bri
o ; o riama
[716] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Pri Ak je HW typ nastaveny na 24V, potom BIN je aktivny ak je na vstupe 24V. Ak je hw typ
riama . ; : .
nastaveny na OV, potom je BIN aktivny pri OV.
. Ak je HW typ nastaveny na 24V, potom BIN je aktivny pri OV. Ak je hw typ nastaveny na 0V,
Invertovana . . 4
| potom je BIN aktivny pri 24V.
F;;t;]r BIN2 Casova konstanta filtra binarneho signalu. 10 ms
0 ms = 30000 Binarny vstup zopne az ked je napatova uroven podla parametra Hw. typ BINov [172] (str.
ms ' 74) aktivna dihSie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neaktivna dlihSie ako tento
cas.
Logika BIN2|Uréuje spdsob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat do uvahy aj Pri
L ) o riama
[717] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Pozri volby parametra Logika BIN1 [716] (str. 74)
Flllstg; BIN3 Casova konstanta filtra binarneho signalu. 10 ms
0 ms < 30000 Binarny vstup zopne az ked je napatova uroven podla parametra Hw. typ BINov [172] (str,
' 74) aktivna dlhSie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neaktivna dlhsie ako tento|
Cas.
Logika BIN3|Uréuje spdsob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat do uvahy aj Bri
. ; o riama
[718] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Pozri volby parametra Logika BIN1 [716] (str. 74)

Filter BIN4| «

10 ms

Casova konstanta filtra binarneho signalu.

[181]
o ms + 30000

Binarny vstup zopne az ked je napatova urovef podla parametra Hw. typ BINov [172] (str.
74) aktivna dihSie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neaktivna dlihSie ako tento
Cas.

Logika BIN4|UrCuje spbésob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat do dvahy aj Priama

[719] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.

Pozri volby parametra Logika BIN1 [716] (str. 74)

Elgglr BINSCasové konstanta filtra binarneho signalu. 10 ms

0 ms < 30000 Binarny vstup zopne az ked je napatova uroven podla parametra Hw. typ BINov [172] (str,
74) aktivna dlhSie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neaktivna dlhsie ako tento|
Cas.

Logika BINS5|Uréuje spdsob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat do uvahy aj Priama

[720] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
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Nazov [ID] | Popis Def.
Pozri volby parametra Logika BIN1 [716] (str. 74)
F‘Igglr BINBCasové konstanta filtra binarneho signalu. 10 ms
0 ms = 30000 Binarny vstup zopne az ked je napatova uroven podla parametra Hw. typ BINov [172] (str.
ms ' 74) aktivna dihSie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neaktivna dihSie ako tento

cas.

Logika BING6|UrCuje spbésob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat do dvahy aj Priama
[721] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Pozri volby parametra Logika BIN1 [716] (str. 74)

7.6.2 ANALOGOVE VSTUPY

Skupina parametrov €islo [144]

Nastavenie analdégovych vstupov, ktoré sa pouzivaju na zadavanie, nastavovanie alebo meranie spojitych
signalov ako zelana frekvencia, tlak, vySka hladiny atd.

AIN1
Skupina parametrov €islo [147]
Prvy analégovy vstup.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1

N[aIzD?v Popis Def.

Typ

AIN1 Typ analégového vstupu. 0-10V

[[153]

0-10V Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi svorkami X1:11 a X1:12 v
rozsahu od 0V do 10V(~0 az 100%) DC.
Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi svorkami X1:11 a X1:12 v

.10V rozsahu od 2V do 10V(~0 az 100%) DC. Ak toto napatie poklesne pod hodnotu 2V frekvencény
meni¢ vyhlasi poruchu " E25-PreruSeny AIN1 (str. 32)". Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut
pomocou Chyba AIN [837] (str. 106).

0-20mA Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti prudu, ktory sa meria medzi svorkami X1:11 a
X1:12 v rozsahu 0 az 20 mA(~0 az 100%).
Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti prudu, ktory sa meria medzi svorkami X1:11 a

4-20mA X1:12 v rozsahu 4 az 20 mA(~0 az 100%). Ak tento prud poklesne pod hodnotu 4 mA frekvencny
meni¢ vyhlasi poruchu " E25-PreruSeny AIN1 (str. 32)". Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut
pomocou Chyba AIN [837] (str. 106).

Filter

IN1 Casova konétanta filtra prvého radu pre analégovy vstup. 100 ms

[254]

0 ms =+

30000

ms

SPECIALNE NASTAVENIE AIN1

Skupina parametrov €islo [150]

Nastavenie zapisovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude
ovplyvnena hodnotou analégového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1 \ SPECIALNE NASTAVENIE AIN1

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN1 [251] ([Vyber signalu, ktory sa bude linearne prepocitavat podla analdégového vstupu.
Signal
Sig. (AIN1_A) [253] [Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode A. |-

Sig. (AIN1_B) [252] [Hodnota signalu pre uroven analdégového vstupu v bode B. |-
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Nazov [ID] Popis | Def.
AIN1_A [949] Urovef analégového vstupu v bode A. |0,00 \%
0,00 V = 10,00 V
AIN1_B [950] Uroveri analégového vstupu v bode B. |10,00 V
0,00V + 10,00 V
AIN2

Skupina parametrov ¢islo [149]
Druhy analégovy vstup.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2

N[a:éc]w Popis Def.

Typ

AIN2 Typ analégového vstupu. 0-10V

[154]

0-10 V Hodnota analdégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi svorkami X1:13 a X1:14 v
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi svorkami X1:13 a X1:14 v

510V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napéatie poklesne pod hodnotu 2V frekven&ny meni¢ vyhlasi
poruchu " E26-Preruseny AIN2 (str. 32)". Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou Chyba|
AIN [837] (str. 106).

0-20 Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria medzi svorkami X1:13 a

-20 mA ) .

X1:14 v rozsahu 0 az 20 mA.
Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria medzi svorkami X1:13 a

4-20 MA X1:14 v rozsahu 4 az 20 mA. Ak tento prud poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenény meni¢ vyhlasi
poruchu " E26-Preruseny AIN2 (str. 32)". Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou Chyba|
AIN [837] (str. 106).

Filter

AIN2 Casova konstanta filtra prvého radu pre analégovy vstup. 100 ms

[262]

0 ms =+

30000

ms

SPECIALNE NASTAVENIE AIN2

Skupina parametrov €islo [155]

Nastavenie zapisovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude
ovplyvnena hodnotou analégoveého vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2 \ SPECIALNE NASTAVENIE AIN2

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN2 [259] (Vyber signalu, ktory sa bude linearne prepocitavat podra analégového vstupu.
Signal
Sig. (AIN2_A) [261] [Hodnota signalu pre Uroven analégového vstupu v bode A. |-

Sig. (AIN2_B) [260] [Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode B. |-

AIN2_A [951] Uroveri analégového vstupu v bode A. |0,00 V
0,00V +10,00 V

AIN2_B [952] Uroven analégového vstupu v bode B. |10,00 V
0,00V +10,00 V
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Skupina parametrov €islo [148]

Treti analégovy vstup. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3

N[a:éc]w Popis Def.

Typ

AIN3 Typ analégového vstupu. 0-10 V

l[268]

0-10 V Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi svorkami X1:15 a X1:16 v
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi svorkami X1:15 a X1:16 v

510V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napéatie poklesne pod hodnotu 2V frekvenény meni¢ vyhlasi
poruchu " E27-PreruSeny AIN3 (str. 32)". Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou Chyba
AIN [837] (str. 106).

0-20 Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria medzi svorkami X1:15 a

-20 mA ) .

X1:16 v rozsahu 0 az 20 mA.
Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria medzi svorkami X1:15 a

4-20 MA X1:16 v rozsahu 4 aZ 20 mA. Ak tento prud poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenény meni¢ vyhlasi
poruchu " E27-Preruseny AIN3 (str. 32)". Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou Chyba|
AIN [837] (str. 106).

Filter

AIN3 Casova konstanta filtra prvého radu pre analégovy vstup. 100 ms

[272]

0 ms =

30000

ms

SPECIALNE NASTAVENIE AIN3

Skupina parametrov €islo [156]

Nastavenie zapisovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude
ovplyvnena hodnotou analégoveého vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3 \ SPECIALNE NASTAVENIE AIN3

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN3 [269] ([Vyber signalu, ktory sa bude linearne prepocitavat podra analégového vstupu.
Signal
Sig. (AIN3_A) [270] [Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode A. |-

Sig. (AIN3_B) [271] [Hodnota signalu pre Uroven analégového vstupu v bode B. |-

AIN3_A [953] Uroveri analégového vstupu v bode A. |0,00 Vv
0,00 V = 10,00 V

AIN3_B [954] Uroven analégového vstupu v bode B. |10,00 V|
0,00V + 10,00 V

AIN4

Skupina parametrov Cislo [152]
Stvrty analégovy vstup. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4

Nazov .
(D] Popis Def.
Typ
AIN4 Typ analégového vstupu. 0-10V
[[274]
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N[a:éc]w Popis ef.

0-10 V Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi svorkami X1:17 a X1:18 v
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota analdégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi svorkami X1:17 a X1:18 v

510V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napéatie poklesne pod hodnotu 2V frekvenény meni¢ vyhlasi
poruchu " E28-Preruseny AIN4 (str. 32)". Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou Chyba|
AIN [837] (str. 106).

0-20 Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti prudu, ktory sa meria medzi svorkami X1:17 a

-20 mA ) .

X1:18 v rozsahu 0 az 20 mA.
Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria medzi svorkami X1:17 a

4-20 MA X1:18 v rozsahu 4 az 20 mA. Ak tento prud poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenény menic vyhlasi
poruchu " E28-Preruseny AIN4 (str. 32)". Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou Chyba|
AIN [837] (str. 106).

Filter

AIN4 Casova konstanta filtra prvého radu pre analégovy vstup. 100 ms

[278]

0 ms =+

30000

ms

SPECIALNE NASTAVENIE AIN4

Skupina parametrov ¢islo [199]

Nastavenie zapisovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude
ovplyvnena hodnotou analégového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4 \ SPECIALNE NASTAVENIE AIN4

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN4 [275] ([Vyber signalu, ktory sa bude linearne prepoditavat’ podla analégového vstupu.
Signal
Sig. (AIN4_A) [276] [Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode A. |-

Sig. (AIN4_B) [277] [Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode B. |-

IAIN4_A [955] Uroveri analégového vstupu v bode A. |0,00 \%
0,00V +10,00 V

AIN4_B [956] Uroveni analégového vstupu v bode B. |10,00 V|
0,00 V + 10,00 V

7.6.3 RELEOVE VYSTUPY

Skupina parametrov €islo [146]

Nastavenie reléovych vystupov, ktoré slizia na signalizaciu diskrétnych stavov a udalosti meni¢a ako napr.
porucha, chod, dosiahnutie Zelanych otacok atd.

RELE 1

Skupina parametrov €islo [186]

Nastavenie relé 1. Relé je vyvedené na svorky: NC - X2:25, COM - X2:26, NO - X2:27 (NC - X2:24, COM -
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1

Nazov [ID] Popis Def.
IR1 Zdroj [697] [Nastavenie funkcie spinania pre relé. gg(t)(()jra
Chod motora Relé zopne ak je menic¢ v Starte (chode).
Pripraveny Relé zopne, ked je menic pripraveny (READY).
Porucha Relé zopne ak nastane porucha v menici.
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Nazov [ID] Popis Def.
Brzda Relé zopne pri aktivacii funkcie mechanickej brzdy, vid [517] (str. 100).
|F=zel Relé zopne pri dosiahnuti Zelanej frekvencie.
Specialny Relé zopne pri splneni podmienok v podmenu SPECIALNE NASTAVENIE.
E,;:ﬂ] Cas ZOP-|0neskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
0,00 s + 3600,00 , , . ) . .
S Po vzniku podmienky zopnutia, relé zopne az po nastavenom &ase.
R1 Cas . . .
rozopnutia [308] Oneskorenie rozopnutia RELE. 0,00 s
0,00 s + 3600,00 - ; . ) . .
S Po zaniku podmienky zopnutia, relé rozopne az po nastavenom Case.
UrCuje spdsob vyhodnotenia reléového vystupu. Najskér sa vyhodnoti
IR1 Logika [755] [podmienka, potom sa vyhodnotia ¢asy zopnutia a rozopnutia a nakoniec salPriama
vyhodnoti logika relé.
Priama Ak su splnené podmienky pre zopnutie, tak relé zopne.
|invertovana Ak su splnené podmienky pre zopnutie, tak relé rozopne.
SPECIALNE NASTAVENIE R1
Skupina parametrov €islo [221] ]
Nastavenie Specialnej funkcie pre relé 1. R1 Zdroj [697] (str. 78) musi byt zvoleny "Specialny".
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE R1
Nazov [ID] Popis Def.
R1 Signal|Signal ktory sa vyhodnocuje pre spinanie relé. MozZe byt vybrany bud Ciselny|[76] StaV|
[189] alebo diskrétny signal. menica
[Signal
5101] zopne Podmienky pre zopnutie R1. Chod
Pozri volby parametra Stav menica [76] (str. 23)
R1 rozopne . :
[309] Podmienky pre rozopnutie R1.
Pozri volby parametra Stav menic¢a [76] (str. 23)

RELE 2

Skupina parametrov €islo [187]
Nastavenie relé 2. Relé je vyvedené na svorky:NC - X2:28, COM - X2:29, NO - X2:30 (NC - X2:21, COM -
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE

\ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2

Nazov [ID] Popis Def.
. Nastavenie funkcie spinania pre relé. Funkcionalita je analogickd s RELE 1 R1
IR2 Zdroj [698] Zdroj [697] (str. 78). Porucha
Pozri volby parametra R1 Zdroj [697] (str. 78)
53216] Cas  20P-5naskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
0,00 s = 3600,00 . . . . . Y
S Po vzniku podmienky zopnutia, relé zopne az po nastavenom &ase.
R2 Cas . . .
rozopnutia [317] Oneskorenie rozopnutia RELE. 0,00 s
2’00 s + 3600,00 Ak uz neplati podmienka zopnutia, relé eSte ostava zopnuté nastaveny &as.
Uréuje spbsob vyhodnotenia reléového vystupu. Najskdr sa vyhodnoti
IR2 Logika [756] [podmienka, potom sa vyhodnotia Casy zopnutia a rozopnutia a nakoniec salPriama
vyhodnoti logika relé.
Priama Ak su splnené podmienky pre zopnutie, tak relé zopne.
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Nazov [ID] Popis | Def.
|invertovana Ak su splnené podmienky pre zopnutie, tak relé rozopne.

SPECIALNE NASTAVENIE R2
Skupina parametrov €islo [223] ]
Nastavenie Specialnej funkcie pre relé 2. R2 Zdroj [698] (str. 79) musi byt zvoleny "Specialny".

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2 \ SPECIALNE NASTAVENIE R2

Nazov [ID] Popis Def.
R2 Signal|Signal ktory sa vyhodnocuje pre spinanie relé. M6ze byt vybrany bud Ciselny|[76] Stav|
[311] alebo diskrétny signal. menica
Signal
R2 zopne . .
[313] Podmienky pre zopnutie R2. Porucha
[Pozri voiby parametra Stav menica [76] (str. 23)
R2 rozopne . .
l[314] Podmienky pre rozopnutie R2.

Pozri volby parametra Stav meni¢a [76] (str. 23)

RELE 3

Skupina parametrov €islo [188]

Nastavenie relé 3. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M. Relé je vyvedené na svorky: NC - X2:31,
COM - X2:32, NO - X2:33.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3
Nazov [ID] Popis Def.
Nastavenie funkcie spinania pre relé. Funkcionalita je analogicka s RELE 1 R1

IR3 Zdroj [699] Zdroj [697] (str. 78). Pripraveny
Pozri volby parametra R1 Zdroj [697] (str. 78)

R3 Cas zop. . . .

[324] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
0,00 s = 3600,00P : . : . . .

S o vzniku podmienky zopnutia, relé zopne az po nastavenom Case.

R3 Cas|  oskorenie rozopnutia RELE. 0,00 s

rozopnutia [325]
0,00 s + 3600,00
S

Ak uz neplati podmienka zopnutia, relé este ostava zopnuté nastaveny Cas.

Uréuje spbsob vyhodnotenia reléového vystupu. Najskér sa vyhodnoti
IR3 Logika [757] [podmienka, potom sa vyhodnotia ¢asy zopnutia a rozopnutia a nakoniec sa|Priama
vyhodnoti logika relé.

Priama Ak su splnené podmienky pre zopnutie, tak relé zopne.
|invertovana Ak su splnené podmienky pre zopnutie, tak relé rozopne.

SPECIALNE NASTAVENIE R3

Skupina parametrov €islo [226]

Nastavenie $pecialnej funkcie pre relé 3. R3 Zdroj [699] (str. 80) musi byt zvoleny "Specialny". Nie je
pristupna pre meni¢e UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\ SPECIALNE NASTAVENIE R3

Nazov [ID] Popis Def.
R3 Signal|Signal ktory sa vyhodnocuje pre spinanie relé. Méze byt vybrany bud &iselny|[76] Stayv,
[320] alebo diskrétny signal. menica
[Signal
5321] zopne Podmienky pre zopnutie R3. Pripraveny
Pozri volby parametra Stav menica [76] (str. 23)
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Nazov [ID] Popis
|R3 rozopne

[322] Podmienky pre rozopnutie R3.

[Pozri volby parametra Stav menica [76] (str. 23)

7.6.4 ANALOGOVE VYSTUPY

Skupina parametrov ¢islo [145]

Nastavenie analégovych vystupov, ktoré sluzia na prenos spojitych signalov a veli¢éin meni¢a do
nadradenych riadiacich alebo diagnostickych systémov ako napriklad zobrazovacie jednotky, PLC, meracie
pristroje atd.

AO01

Skupina parametrov €islo [370]

Prvy analdégovy vystup je vyvedeny na svorky: Plus - X1:19, Minus - X1:20 (Plus - X1:15, Minus - X1:16 pre
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1

Nazov [ID] Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ analégového vystupu. 0-20mA
\Vypnuty Analogovy vystup je vypnuty. Na svorkach je OmA.
0-20mA Analégovy vystup pracuje v rozsahu 0-20mA.
4-20mA Analdgovy vystup pracuje v rozsahu 4-20mA.
IAO1 Zdroj [1076] Volba veli€iny, ktora sa zobrazuje na analégovom vystupe. |Frekv. MN abs.
|Frekv. MN abs. Na vystupe je hodnota Frek. MN abs. [472] (str. 16).
Prad MT Na vystupe je hodnota Prad MT [42] (str. 16).
\Vykon Na vystupe je hodnota Vykon [66] (str. 16).
Prad ETO Na vystupe je hodnota Prad ETO [870] (str. 22).
[Moment Na vystupe je hodnota Moment [69] (str. 16).
Specialny Na vystupe je veli¢ina vybrata z parametra Specialny signal AOx.
Sig. (AO1_A) [360] Egéj:oAt.a signalu zodpovedajuca urovni analégového vystupu VO,OO Hy

0,00 + Max. frekvencia
[111]

. Hodnota signalu zodpovedajica Urovni analégového vystupu v
Sig. (AO1_B) [361] g povedal 9 ystup

50,00 Hz

0,00 + Max. frekvencia
[111]

AO1_A [941] Uroveri analégového vystupu v bode A. |0,00 mA
0,00 mA + 20,00 mA
AO1_B [942] Uroveri analégového vystupu v bode B. |20,00 mA

0,00 mA + 20,00 mA

Signal AO1 [359] Vyber &pecidlneho signalu pre analégovy vystup. [472] Frek.MN
Signal
A02

Skupina parametrov €islo [371]
Druhy analégovy vystup je vyvedeny na svorky: Plus - X1:21, Minus - X1:22 (Plus - X1:17, Minus - X1:16 pre
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2
Nazov [ID] Popis Def.

Typ analégového vystupu. Moznosti nastavenia su analogické s AO 1 Typ AO1
Typ AO2 [362] 3501 (str. 81),

Pozri volby parametra Typ AO1 [358] (str. 81)
AO2 Zdroj|VoI’ba veli€iny, ktora sa zobrazuje na analégovom vystupe. MoZnosti nastavenia|PrL'1d MT

0-20mA
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Nazov [ID] Popis
[1077] su analogické s AO 1 AO1 Zdroj [1076] (str. 81).
Pozri volby parametra AO1 Zdroj [1076] (str. 81)
Sig.  (AOZ_A) . ihota signalu zodpovedaiica trovni analégového vystupu v bode A 0,00 A
[366] odnota signalu zodpovedajica urovni analégového vystupu v bode A. ,
0,00 + Ink2* 4 Lo , . L e L
Hodnota zavisi od vykonovej rady meniéa. Pozri inStalacny navod.
|§”Igé] (AOZ2_B) Hodnota signalu zodpovedajluca Urovni analégového vystupu v bode B. 6,00 A
0,00 + Ink2? 4 L , . - - .
Hodnota zavisi od vykonovej rady meniCa. Pozri inStalacny navod.
IAO2_A [945] |Uroveri analégového vystupu v bode A. |0,00 mA
0,00 mA =
20,00 mA
IAO2_B [946] [Uroven analégového vystupu v bode B. |20,00 mA
0,00 mA =
20,00 mA
E:é’:]al AO2 \/yber signalu podla ktorého sa bude linearne prepoditavat’ analégovy vystup. E\‘/ﬁ] Prad
[Signal
A03

Skupina parametrov €islo [372]
Treti analégovy vystup je vyvedeny na svorky: Plus - X1:23, Minus - X1:24. Nie je pristupny pre menice
UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3

Nazov [ID] Popis Def.

Typ AO3 [363] Typ analégového vystupu. MoZnosti nastavenia su analogické s AO 1 Typ AO1 0-20mA
[358] (str. 81).
Pozri volby parametra Typ AO1 [358] (str. 81)
AO3 Zdroj[Volba veli€iny, ktora sa zobrazuje na analégovom vystupe. MoZnosti nastavenia SuV’kon
[1078] analogické s AO 1 AO1 Zdroj [1076] (str. 81). y
Pozri volby parametra AO1 Zdroj [1076] (str. 81)
Sig.  (AO3_A)odnota signalu zodpovedajica trovni analégového vystupu v bode A 0,0 W
[367] odnota signalu zodpovedajuca urovni analdégového vystupu v bode A. ,
-3E9 W + 3E9
W
IE’:gé] (AO3_B) Hodnota signalu zodpovedajuca urovni analégového vystupu v bode B. 3\? 00,0
-3E9 W + 3E9
W
AO3_A [947] [Uroven analégového vystupu v bode A. |0,00 mA
0,00 mA =+
20,00 mA
. . . . . 20,00

IAO3_B [948] |Uroveri analégového vystupu v bode B. mA
0,00 mA =+
20,00 mA
Signal AO3 ,. . \ . L L , ) - [66]
3651 \/yber signalu podla ktorého sa bude linearne prepocitavat’ analégovy vystup. Vykon
[Signal
7.6.5 IRC1

Skupina parametrov €islo [435]
Nastavenie parametrov snimaca IRC1, ktory sa pouziva na vyhodnotenie presnej rotorovej rychlosti motora
a pripaja sa do rozsirovacieho modulu RM-UNI_IRC1. Rychlost sa zobrazuje v Frek. IRC1 [434] (str. 19).
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MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC1

Nazov [ID] Popis Def.
;%%‘]at' imp IRC1 Pocet impulzov IRC na jednu otacku zo stitka snimaca. 1024
0 + 40000

< r . .. |Peridda pre vypocet rychlosti. ZvySenim hodnoty parametra sa zvySi rozlienie
Periéda vypoctu| . hlosti velka hodnota ma3 Ssobit velké d f K . horseniel5
jch. [437] rychlosti, velka hodnota moze sposobit velké dopravne oneskorenie a zhorSenie
y kvality regulacie rychlosti.

1+100

Smer otacania , I . . . . .
lirc1 [825] Polarita vyhodnotenia rychlosti IRC. Priamy (A-B), inverzny (B-A). Priamy
Priamy Polarita polohy a rychlosti je urena zapojenim snimaca.

| , \Vyberom tejto volby sa bez potreby prepajania signalov IRC vymeni smer a polarita
nverzny , .

| rychlosti.

Prevod IRC1 .

[1532] Prevodovy pomer IRC1. 1,00000
0,01000 +

100,00000

7.6.6 IRC2

Skupina parametrov €islo [826]
Nastavenie parametrov snimaca IRC2, ktory sa pouziva na vyhodnotenie presnej rotorovej rychlosti motora
a pripaja sa do rozsirovacieho modulu RM-UNI_IRC. Rychlost sa zobrazuje v Frek. IRC2 [803] (str. 19).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC2

Nazov [ID] Popis Def.
l{psc;f;i"t' imp IRC2 Pocet impulzov IRC na jednu otacku zo stitka snimaca. 1024
0 = 40000 Pre nizkootackové motory sa volia IRC snimace s vy88im a pre vysokootackove s nizSim

pocétom impulzov na otacku.
‘2 . .. |Peridda pre vypocCet rychlosti. ZvySenim hodnoty parametra sa zvy3i rozliSenie
Periéda vypoctu| . . - n s PN X X .
. rychlosti, velka hodnota méze spdsobit’ velké dopravné oneskorenie a zhorsenie|5
rych. [828] kvality regulacie rychlosti.

1+100

Smer otacania , I . . . , .

lirc2 [829] Polarita vyhodnotenia rychlosti IRC. Priamy (A-B), inverzny (B-A). Priamy
Priamy Polarita polohy a rychlosti je uréena zapojenim snimaca.

| . Vyberom tejto volby sa bez potreby prepajania signalov IRC vymeni smer a polarita
nverzny , .

| rychlosti.

Prevod IRC2 .

[1533] Prevodovy pomer IRC2. 1,00000
0,01000 +

100,00000

7.6.7 ARC/RESOLVER
Skupina parametrov Cislo [20]
Nastavenie spdsobu snimania absolutnej polohy.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ARC/RESOLVER

Nazov [ID] Popis Def.
ARC modul [824] :)/gll(:)ﬁy pripojenia modulu VONSCH (RM-RDC) pre meranie abSOIUtneJNepripojeny
Nepripojeny Nie je pripojeny modul na meranie absolutnej polohy.
Pripojeny Je pripojeny modul na meranie absolutnej polohy.
Smer otacania ARC gm‘?”ymd”me”'a WCh,!(??t'apOIOhy,ArﬁC't, loh ot dululpri
[50] ri inverznom smere otacania sa rychlost a poloha prijata z modululPriamy
| RM_ARC neguje.
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Nazov [ID] Popis
Priamy Polarita polohy a rychlosti je uréena zapojenim snimaca.
| . \VVyberom tejto volby sa bez potreby prepajania signalov IRC vymeni smer a polarita
nverzny ; X
| rychlosti.
[Prevod ARC [1534] |Prevodovy pomer ARC. [1,00000

[0,01000 + 100,00000

7.7 FUNKCIE

Skupina parametrov ¢islo [532]
Nastavenie a volba réznych volitelnych funkcii menica frekvencie UNIFREM.

7.71 PLC FUNKCIE
Skupina parametrov €islo [315]
Zabudované numerické a logické bloky nahradzujuce jednoduchy riadiaci systém.

LOGICKE BLOKY

Skupina parametrov €islo [166]

Vytvorenie logickych vazieb medzi signalmi. Prvé dva logické bloky su rychle, reaguju do 1ms, ostatné
logické bloky reaguju do 10ms.

LB ¢asovanie
Skupina parametrov Cislo [1024]
Nastavenie ¢asov oneskorenia LB.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB CASOVANIE
Nazov [ID] Popis Def.
& as zap. 1 [1025] Oneskor,em(va_ ,casu zap,nutla. LB. V Qaramtvatn !_B pre Cas zap. 1 [1033] (str. 84) je|0,00
potrebné urcit pre ktoré LB je dany ¢as uréeny. S

0,00 s + 7200,00 s

lLB pre éas zap. 1|Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny &as zapnutia Cas zap. 1

[1033] [1025] (str. 84).
Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

Iéas zap. 2 [1026] Oneskor'enuva_ ansu zap’nutla. LB. V Qaramtvatn !_B pre Cas zap. 2 [1034] (str. 84) je|0,00

potrebné urcit’ pre ktoré LB je dany ¢as urceny. S
0,00 s + 7200,00 s
|LB pre éas zap. 2|Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny &as zapnutia Cas zap. 2

[1034] [1026] (str. 84).
|Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

IC‘as zap. 3 [1027] Oneskor’emg. f:asu zap’nutlal LB. V Qaramgtrl !_B pre ¢as zap. 3 [1035] (str. 84) je|0,00
potrebné urcit pre ktoré LB je dany ¢as uréeny. S
0,00 s + 7200,00 s

lLB pre éas zap. 3|Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny &as zapnutia Cas zap. 3

[1035] [1027] (str. 84).
Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

Oneskorenie ¢asu zapnutia LB. V parametri LB pre Cas zap. 4 [1036] (str. 84) je|0,00

Cas zap. 4 [1028] potrebné urit pre ktoré LB je dany ¢as uréeny. S

0,00 s +7200,00 s
lLB pre &éas zap. 4Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny &as zapnutia Cas zap. 4

[1036] [1028] (str. 84).
Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

Iéas vyp. 1[1029] Oneskor,enitva_ f“:asu vyp’nutia. LB. V’ Qaramtvatri !_B pre ¢as vyp. 1 [1037] (str. 84) je|0,00

potrebné urCit pre ktoré LB je dany ¢as urCeny. S
0,00 s + 7200,00 s
LB pre &as vyp. 1[Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny &as vypnutia Cas vyp. 1
[1037] [1029] (str. 84).
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Nazov [ID]

Popis

| Def

Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

|Cas vyp. 2 [1030]

potrebné urit pre ktoré LB je dany ¢as urceny.

Oneskorenie €asu vypnutia LB. V parametri LB pre ¢as vyp. 2 [1038] (str. 85) je

0,00
S

0,00 s + 7200,00 s

LB pre ¢as vyp. 2

[1038]

Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny &as vypnutia Cas vyp. 2
[1030] (str. 85).

|Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

|éasvyp.3[103ﬂ

Oneskorenie ¢asu vypnutia LB. V parametri LB pre ¢as vyp. 3 [1039] (str. 85) je
potrebné urit pre ktoré LB je dany ¢as uréeny.

0,00

0,00 s +7200,00 s

B pre €as vyp. 3

\/yber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny &as vypnutia Cas vyp. 3
[1031] (str. 85).

L
[1039]

Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

|éasvyp.4[1032]

Oneskorenie ¢asu vypnutia LB. V parametri LB pre Cas vyp. 4 [1040] (str. 85) je
potrebné urCit pre ktoré LB je dany &as urCeny.

0,00

0,00 s + 7200,00 s

B pre cas vyp. 4

\/yber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny &as vypnutia Cas vyp. 4
[1032] (str. 85).

L
k1o4o1

Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

LB Reset

Skupina parametrov Cislo [1041]
Nastavenie resetovania LB. Vybraté LB sa nastavia do vychodiskového stavu.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB RESET

Nazov [ID]

Popis

[Def.

|LB Reset [1045]

\yber logickych blokov pre ktoré sa uplatni reset.

Pozri volby parametra Logické bloky [8] (str. 20)

[1042]

signal

vybrany bud Ciselny alebo diskrétny signal.

Vyber signalu pre Reset LB. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. Moze byt|

lLB Reset

Signal

B Reset aktivny

Podmienky aktivacie resetu logického bloku.

L
[1043]

LB Reset neaktivny

[1044]

ako nastavena uroven.

Deaktivacia resetu LB: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia|

LB1 fast

Skupina parametrov €islo [167]
Nastavenie prvej rychlej logickej operacie (reaguje 1ms).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 FAST

Nazov [ID]

Popis

Def.

LB1 operacia
[625]

Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

OR

OR

Operacia logicky sucet. Vystup je aktivny ak je aspon jeden zo vstupov aktivny.

AND

Operacia logicky sucin. Vystup je aktivny ak su obidva vstupy aktivne.

XOR

Operacia exluzivny sucet. Vystup je aktivny ak su vstupy rézne (jeden aktivny, druhy
neaktivny).

Klopny obvod RS. Vystup sa nastavi neaktivny ak prvy vstup je aktivny. Vystup sa nastavi
aktivny ak druhy vstup je aktivny.

Operacia rovna sa. Vystup je aktivny ak su obidva vstupy rovnaké.

Operacia vacsie alebo rovné. Vystup je aktivny ak je prvy signal vaési alebo rovny ako
druhy.
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Nazov [ID] Popis |Def.
- Operécia vac3ie. Vystup je aktivny ak je prvy signal vacsi ako druhy.
LB1 urovne . -
[1008] Typy vstupov a vystupov pre logicky blok.
O Vystup|, . L ]
negovany \Vystup logického bloku bude negovany.
- Vstup 1 Prvy vstupny signal je negovany
negovany y pny sig J g Y.
m Vstup 2 . S s ,
negovany Druhy vstupny signal je negovany.

o Vstup 1 hrana |Prvy vstup LB reaguje na nabeznu hranu signalu.
o Vstup 2 hrana |Druhy vstup LB reaguje na ndbeznu hranu signalu.

LB1_1 signal|Vyber signalu pre 1. vstup LB1. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. Moze byt|
[577] vybrany bud &iselny alebo diskrétny signal.

Signal

LB1_1 zopne . .

l[578] Podmienky pre zopnutie LB1_1. -

[579] nastavena uroven.

lLB1 1 rozopne|LB1_1 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako

LB1_2 signal|Vyber signalu pre 2. vstup LB1. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. Moze byt|
[580] vybrany bud Ciselny alebo diskrétny signal.
Signal
LB1_2 zopne . .
l[581] Podmienky pre zopnutie LB2. -

[582] nastavena uroven.

lLB1_2 rozopne|LB1_2 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako|

LBZ fast
Skupina parametrov €islo [168]
Nastavenie druhej rychlej logickej operacie (reaguje 1ms).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 FAST

Nazov [ID] Popis Def.
LB2 operacia|Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. Moznosti nastavenia su OR
[626] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 85).
lPozri volby parametra LB1 operacia [625] (str. 85)

ILBZ urovne|Typy vstupov a vystupov pre logicky blok. Moznosti nastavenia su analogické s LB 1
[1009] LB1 urovne [1008] (str. 86).

Pozri volby parametra LB1 urovne [1008] (str. 86)

LB2_1 signalVyber signalu pre 1. vstup LB2. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. Moze byt|
[583] vybrany bud &iselny alebo diskrétny signal.

[Signal

F‘;ﬁf zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -

[585] nastavena uroven.

lLB2_1 rozopne|LB2_1 rozopne: V pripade ¢iselného signalu ak je hodnota signalu menSia ako

|LBZ_2 signalVyber signalu pre 2. vstup LB2. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6Ze byt|
[586] vybrany bud &iselny alebo diskrétny signal.

[Signal
[LB2_2  zopne|Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
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Nazov [ID] Popis [Def.
F587] |

[588] nastavena uroven.

ILBZ_Z rozopne|LB2_2 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako|

LB3
Skupina parametrov €islo [169]
Nastavenie tretej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB3

Nazov [ID] Popis Def.
LB3  operacialTyp logickej operacie, ktora sa pouZzije pre logicky blok. MoZnosti nastavenia su OR
[627] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 85).
lPozri volby parametra LB1 operacia [625] (str. 85)

LB3 urovne|Typy vstupov a vystupov pre logicky blok. MozZnosti nastavenia su analogické s LB 1
[1010] LB1 drovne [1008] (str. 86).
lPozri volby parametra LB1 turovne [1008] (str. 86)

[589] vybrany bud Ciselny alebo diskrétny signal.
Signal

LB3_1 zopne
[590]

lLB3_1 signal|Vyber signalu pre 1. vstup LB3. Ten sa spracuje podfa vybranej operacie. MéZe byt|

Podmienky pre zopnutie LB3_1. -

[591] nastavena uroven.

lLB3_1 rozopne|LB3_1 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu menSia ako

LB3_2 signalVyber signalu pre 2. vstup LB3. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt|
[592] vybrany bud Ciselny alebo diskrétny signal.

Signal

LB3_2 zopne ; . i
|[593] Podmienky pre zapnutie LB3_2.

[594] nastavena uroven.

lLB3_2 rozopne|LB3_2 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako|

LB4
Skupina parametrov ¢islo [170]
Nastavenie Stvrtej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4

Nazov [ID] Popis Def.
LB4 operacia|Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. Moznosti nastavenia su OR
[628] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 85).
lPozri volby parametra LB1 operacia [625] (str. 85)
lLB4 urovne|Typy vstupov a vystupov pre logicky blok. MoZnosti nastavenia su analogické s LB 1
[1011] LB1 arovne [1008] (str. 86).

Pozri volby parametra LB1 urovne [1008] (str. 86)

LB4_1 signalVyber signalu pre 1. vstup LB4. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. MoZe byt|
[595] vybrany bud &iselny alebo diskrétny signal.

[Signal

LB4_1 zopne

Podmienky pre zapnutie LB4_1. -

[596]
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Nazov [ID]

Popis

[Def.

rozopne

LB4_1 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia akof

nastavena uroven.

LB4_1
k597]

LB4_2
[598]

signal

Vyber signalu pre 2. vstup LB4. Ten sa spracuje podfa vybranej operacie. M6ze byt|

vybrany bud &iselny alebo diskrétny signal.

[Signal

zopne

Podmienky pre zopnutie LB4_2.

LB4_2
[599]

LB4_2 rozopne: V pripade Ciselného signdlu ak je hodnota signalu men$ia ako
nastavena uroven.

LB4 2 rozopne
[600]

LB5

Skupina parametrov €islo [171]

Nastavenie piatej

logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5

Nazov [ID]

Popis

Def.

Typ logickej operacie, ktora sa pouZije pre logicky blok. MoZnosti nastavenia su
analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 85).

OR

LB5 operacia
[629]

Pozri volby parametra LB1 operacia [625]

(str. 85)

LB5
[1012]

urovne

Typy vstupov a vystupov pre logicky blok. MoZnosti nastavenia su analogické s LB 1
LB1 drovne [1008] (str. 86).

[Pozri volby parametra LB1 urovne [1008] (str. 86)

signal

Vyber signalu pre 1. vstup LBS. Ten sa spracuje podfa vybranej operacie. Moze byt|

vybrany bud Ciselny alebo diskrétny signal.

LB5_1
[601]

Signal

zopne

Podmienky pre zopnutie LB5_1.

LB5_1
[602]

rozopne

LB5_1 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako|

nastavena uroverni.

LB5_1
[603]

signal

Vyber signalu pre 2. vstup LBS. Ten sa spracuje podia vybranej operacie. Moze byt|

vybrany bud Ciselny alebo diskrétny signal.

LB5_2
[604]

zopne
[605]

Podmienky pre zopnutie LB5_2.

Signal

LB5_2 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako

nastavena uroverni.

LB5 2
LB5_2 rozopne
[606]

LB6

Skupina parametrov €islo [173]
Nastavenie Siestej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6

Nazov [ID]

Popis

Def.

Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. Moznosti nastavenia su

analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 85).

OR

LB6  operacia
[630]

Pozri volby parametra LB1 operacia [625]

(str. 85)
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Nazov [ID] Popis
|LBG urovne|Typy vstupov a vystupov pre logicky blok. Moznosti nastavenia su analogické s LB 1
[1013] LB1 drovne [1008] (str. 86).
[Pozri volby parametra LB1 urovne [1008] (str. 86)
lLB6_1 signalVyber signalu pre 1. vstup LB6. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt|

[607] vybrany bud €iselny alebo diskrétny signal.
Signal

LB6_1  zopne , . _
[608] Podmienky pre zopnutie LB6_1.

[609] nastavena uroven.

lLBG_1 rozopne|LB6_1 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako

LB6_2 signalVyber signalu pre 2. vstup LB6. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt|
[610] vybrany bud &iselny alebo diskrétny signal.

Signal

F‘:ﬁiz zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -

[612] nastavena uroven.

ILBG_Z rozopne|LB6_2 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako

LB7
Skupina parametrov €islo [174]
Nastavenie siedmej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7
Nazov [ID] Popis Def.
lLB? operacia|Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. Moznosti nastavenia su OR

[631] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 85).
Pozri volby parametra LB1 operacia [625] (str. 85)

LB7 urovne|Typy vstupov a vystupov pre logicky blok. MoZnosti nastavenia su analogické s LB 1
[1014] LB1 drovne [1008] (str. 86).

[Pozri volby parametra LB1 urovne [1008] (str. 86)

LB7_1 signal|Vyber signalu pre 1. vstup LB7. Ten sa spracuje podfa vybranej operacie. MoZe byt|
[613] vybrany bud Ciselny alebo diskrétny signal.

Signal

LB7_1 zopne : .

l[614] Podmienky pre zopnutie LB7_1. -

LB7_1 rozopnelLB7_1 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako|
[615] nastavena uroven.

LB7_2 signal|Vyber signalu pre 2. vstup LB7. Ten sa spracuje podfa vybranej operacie. Méze byt|
[616] vybrany bud Ciselny alebo diskrétny signal.

Signal

F-GB'IZ’TZ zophe Podmienky pre zopnutie LB7_2. -

LB7_2 rozopne|LB7_2 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako
[618] nastavena uroven.
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LB8

Skupina parametrov €islo [175]
Nastavenie 6smej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8

Nazov [ID]

Popis

Def.

Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. MozZnosti nastavenia su
analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 85).

OR

LB8  operacia
[632]

Pozri volby parametra LB1 operacia [625] (str. 85)

urovne

Typy vstupov a vystupov pre logicky blok. Moznosti nastavenia su analogické s LB 1
LB1 drovne [1008] (str. 86).

LB8
[1015]

Pozri volby parametra LB1 urovne [1008] (str. 86)

LBS 1
[619]

signal

vybrany bud &iselny alebo diskrétny signal.

Vyber signalu pre 1. vstup LB8. Ten sa spracuje podfa vybranej operacie. Moze byt|

[Signal

zopne

Podmienky pre zopnutie LB8_1.

LB8_1
[620]

rozopne

nastavena uroven.

LB8_1 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako|

LB8_1
[621]

LB8_2
[622]

signal

vybrany bud &iselny alebo diskrétny signal.

Vyber signalu pre 2. vstup LB8. Ten sa spracuje podfa vybranej operacie. Moze byt|

[Signal

zopne

Podmienky pre zopnutie LB8_2.

LB8_2
[623]

LB8_2 rozopne: V pripade Ciselného signdlu ak je hodnota signalu men$ia ako

nastavena uroverni.

LB8_2 rozopne
[624]

NUMERICKE BLOKY
Skupina parametrov €islo [176]
Vytvorenie vypoctovych vazieb medzi signalmi. Reaguju s oneskorenim 10 ms.

NB1

Skupina parametrov €islo [191]
Nastavenie prvého numerického bloku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB1

Nazov [ID]

Popis Def.

op

Vyber signalu pre 1. vstup NB1. Ten sa spracuje podfa vybranej|

eracie.

NB1 vstup 1
[633]

Signal

op

Vyber signalu pre 2. vstup NB1. Ten sa spracuje podfa vybranej|

eracie.

NB1 vstup 2
[634]

Signal

NB1 operacia
[635]

Typ operacie, ktora sa pouZije pre numericky blok.

plus

plus

\Vystup NB je sucet vstupnych signalov.

minus

\Vystup NB je rozdiel vstupnych signalov.

krat

\Vystup NB je sucin vstupnych signalov.

minimum

\Vystup NB je minimum zo vstupnych signalov.

maximum

\Vystup NB je maximum zo vstupnych signalov.

abs

\Vystup NB je absolutna hodnota prvého vstupu.

[filter

Vystup NB je filtrovany prvy vstup NB s €asovou konstantou podla druhého vstupu.
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Nazov [ID] Popis
\VVystup NB je jeden zo vstupnych signalov. Ak je riadiaci signal neaktivny je pouzita hodnota

multiplexor prvého vstupu. Ak je riadiaci signal aktivny je pouzita hodnota druhého vstupu.
X . \VVystup NB je integrovany vstupom 1, ktory je zosilneny vstupom 2. Vystup NB je saturovany
integrator L ; . - , ,
na minimum podla bodu vystupu A a na maximum podla bodu vystupu B.
NB1 riadenie Sluzi na riadenie numerického bloku. Pre operaciu multiplexor sluzi ako
[1279] prepinac vstupov. Pre ostatné operacie sluzi ako povolovaci vstup. Ak je|Aktivny

aktivny vykona sa operacia, inak si NB pamata predosIu hodnotu.
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

|NB1 vystup|Vyber vystupného parametra, do ktoreho bude NB zapisovat, podfa|
[1254] linearnej prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

[Signal
INB1_A [1257]|Vysledok operacie numerického bloku v bode A. |0,000000000000
-1E18 + 1E18
Vystup
FNBLA) Hodnota vystupu zodpovedajiuca NB1_A [1257] (str. 91). -

[1255]

INB1_B [1258]|Vysledok operacie numerického bloku v bode B. [100,000000000000
-1E18 + 1E18
Vystup

FNB1_B) Hodnota vystupu zodpovedajiuca NB1_B [1258] (str. 91). -

[1256]

NB2
Skupina parametrov ¢islo [300]
Nastavenie druhého numerického bloku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB2
Nazov [ID] Popis Def.
lNBZ vstup 1\Vyber signalu pre 1. vstup NB2. Ten sa spracuje podfa vybranej|

[637] operacie.
Signal
INBZ vstup 2\Vyber signalu pre 2. vstup NB2. Ten sa spracuje podfa vybranej|

[638] operacie.
Signal

FGI;B;S] OPeraciairyy operacie, ktora sa pouzije pre numericky blok. plus

[Pozri volby parametra NB1 operacia [635] (str. 90)
INBZ riadenie

[1280] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 91). Aktivny
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

NB2 vystup|Vyber vystupného parametra, do ktoreho bude NB zapisovat, podfia|

[1259] linearnej prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

INB2_A[1262] |Vysledok operacie numerického bloku v bode A. |0,000000000000
-1E18 + 1E18

Fv1y286t(l;]p (NB2_A) Hodnota vystupu zodpovedajica NB2_A [1262] (str. 91). -

INB2_B [1263] |Vysledok operacie numerického bloku v bode B. |100,000000000000
-1E18 + 1E18

F{Istﬁt’lu]p (NB2_B) Hodnota vystupu zodpovedajica NB2_B [1263] (str. 91). -
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NB3
Skupina parametrov ¢islo [302]
Nastavenie tretieho numerického bloku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB3
Nazov [ID] Popis Def.
lNB3 vstup 1|Vyber signalu pre 1. vstup NB3. Ten sa spracuje podfa vybranej|

[1016] operacie.
Signal
lNB3 vstup 2\Vyber signalu pre 2. vstup NB3. Ten sa spracuje podfa vybranej|

[1017] operacie.
Signal
NB3 operacia
[1018]
[Pozri volby parametra NB1 operacia [635] (str. 90)
INB:B riadenie

Typ operacie, ktora sa pouZije pre numericky blok plus

[1281] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 91). Aktivny
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

NB3 vystup|Vyber vystupného parametra, do ktoreho bude NB zapisovat, podlia|

[1264] linearnej prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

INB3_A[1267] |Vysledok operacie numerického bloku v bode A. |0,000000000000
-1E18 + 1E18

F‘%?;‘]p (NB3_A)\odnota vystupu zodpovedajica NB3_A [1267] (str. 92). i

INB3_B [1268] [Vysledok operacie numerického bloku v bode B. |100,000000000000
-1E18 + 1E18

F‘%S;é‘]p (NB3_B)\ 1 dnota vystupu zodpovedajica NB3_B [1268] (str. 92). i

NB4
Skupina parametrov €islo [310]
Nastavenie Stvrtého numerického bloku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB4
Nazov [ID] Popis Def.
lNB4 vstup  1|Vyber signalu pre 1. vstup NB4. Ten sa spracuje podla vybranej|

[1020] operacie.
Signal
lNB4 vstup  2|Vyber signalu pre 2. vstup NB4. Ten sa spracuje podla vybranej|

[1021] operacie.

Signal

NB4 operécia.l. s . - -

|[1 022] yp operacie, ktora sa pouzije pre numericky blok plus

[Pozri volby parametra NB1 operacia [635] (str. 90)

Fﬁgﬂ riadeniels . NB1 riadenie [1279] (str. 91). Aktivny

Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

lNB4 vystup|Vyber vystupného parametra, do ktorého bude NB zapisovat, podfal

[1269] linearnej prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

[NB4_A [1272] \/ysledok operacie numerického bloku v bode A. 10,000000000000
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Nazov [ID] Popis
-1E18 + 1E18
quzs;g]p (NB4_A) Hodnota vystupu zodpovedajuca NB4_A [1272] (str. 92). -
INB4_B [1273] \Vysledok operacie numerického bloku v bode B. |100,000000000000
-1E18 + 1E18
FQQ?:r (NB4_B)\ 1 s dnota vystupu zodpovedajica NB4_B [1273] (str. 93). i
[Data 1 [636] Uzivatelsky parameter. [1,000000000000
-1E18 + 1E18 SluZi na ukladanie parametrov, alebo medzivysledkov pre numerické alebo logické bloky.
[Data 2 [640] Uzivatelsky parameter. |1 ,000000000000
-1E18 + 1E18 SlUzi na ukladanie parametrov, alebo medzivysledkov pre numerické alebo logické bloky.
|Data 3 [1019] Uzivatel'sky parameter. |1 ,000000000000
-1E18 + 1E18 SluZi na ukladanie parametrov, alebo medzivysledkov pre numerické alebo logické bloky.
[Data 4 [1023] Uzivatelsky parameter. |1 ,000000000000
-1E18 + 1E18 SlUzi na ukladanie parametrov, alebo medzivysledkov pre numerické alebo logické bloky.
|Data hex 5 [334] |Uzivatelsky parameter. Cislo sa zadava v 16tkovej ststave. |0000 hex
0000 hex Hapos: . - . .
|FFFFFFFF hex Sluzi na ukladanie parametrov, alebo medzivysledkov pre numerické alebo logické bloky.
|Data hex 6 [467] |UZivatelsky parameter. Cislo sa zadava v 16 sustave. |0000 hex

*|SIuzi na ukladanie parametrov, alebo medzivysledkov pre numerické alebo logické bloky.

0000  hex
FFFFFFFF hex

7.7.2 KONCOVE SPINACE

Skupina parametrov €islo [875]

Nastavenie koncovych spinacov, ktoré slizia na odvodenie réznych ovladacich povelov (STOP alebo
spomalenie) v konkrétnych udalostiach. Prikladom pouzitia je dojazd do krajnej polohy Zeriava po zopnuti
koncového spinaca.

KS1
Skupina parametrov €islo [876]
Nastavenie prvého koncového spinaca.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS1

Nazov [ID] Popis Def.
Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncového spinaca.
5 Spomalovaci Pri zopnuti KS meni¢ obmedzi rychlost na frekvenciu koncového spinac¢a v danom
smere (Frek. KSx).
o Draha + Stop Pri zopnuti KS motor prejde nastavenu drahu v danom smere (Draha KSx) a zastavi.
o Stop Pri zopnuti KS meni¢ zastavi v danom smere.
o Pre reverz Koncovy spinac reaguje len v reverznom smere.
Pri zopnuti KS meni¢ obmedzuje moment motora na hodnotu Moment KSx. Ak je
o Zoslabovaci aktivna volba "Pre reverz" obmezdi sa zaporny moment, inak sa obmedzi moment
kladny.
Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie0 00
|Frek. KS1 [915] koncovéhq spina¢a nastaveného na typ "Spomalovaci". Funkcia spomalenie H’z
sa uplatni iba pre dany smer otacania podfa typu koncového spinaca.

Min. frekvencia [110]
+ Max. frekvencia
[111]

Hodnota obmedzenia maximalneho momentu pri aktivovani funkcie
Moment. KS1 [1180] [koncového spinaca nastaveného na typ "Zoslabovaci". Zoslabenie sa uplatni|0,0 Nm
pre kladny alebo zaporny moment podla volby "Pre reverz".
Min.8 + Max. moment|!Hodnota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 51). Pre volbu ,Podla Zel.
[481] hod.” je od -(Max. moment [481] (str. 63)), pre ostatné volby je od Min. moment
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Nazov [ID] Popis | Def.
[482] (str. 63).

Draha pre dojazd, ktort meni¢ dovoli prejst pri aktivovani funkcie koncového
IDraha KS1 [884] spinata nastaveného na typ "Draha + Stop". SuCasne treba nastavit]

0,0000

parametre Prevod prev. [888] (str. 46) a Draha otacky [889] (str. 46). m
0,0000 m +
99000,0000 m
Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncového spinaca. |Ziadny

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Povel koncového spinaca bude aktivny ak aspon jeden z vybranych
[KS1 maska [336] binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

KS2
Skupina parametrov €islo [877]
Nastavenie druhého koncového spinaca.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS2
Nazov [ID] Popis Def.

Typ KS2 [881] Nastavenie typu koncového spinaCa. MoZnosti nastavenia su analogické s

KS1 Typ KS1 [880] (str. 93).

Pozri volby parametra Typ KS1 [880] (str. 93)

Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie koncového

Frek. KS2 [916] spinaCa nastaveného na typ "Spomalovaci". Funkcia spomalenie sa uplatni

iba pre dany smer ota¢ania podla typu koncového spinaca.

0,00

[Min. frekvencia [110]
+ Max. frekvencia
[111]

Hodnota obmedzenia maximalneho momentu pri aktivovani funkcie
[Moment. KS2 [1181] |koncového spinaca nastaveného na typ "Zoslabovaci". Zoslabenie sa uplatnij0,0 Nm
pre kladny alebo zaporny moment podla volby "Pre reverz".
[Mine = Max momentsHodnota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 51). Pre volbu ,Podla Zel.
[ 481-] ’ hod.” je od -(Max. moment [481] (str. 63)), pre ostatné volby je od Min. momenf

[482] (str. 63).

Draha pre dojazd, ktori meni¢ dovoli prejst pri aktivovani funkcie koncového

IDraha KS2 [885] spinata nastaveného na typ "Draha + Stop". Sucasne treba nastavit’?r;0000
parametre Prevod prev. [888] (str. 46) a Draha otacky [889] (str. 46).

0,0000 m +

99000,0000 m

Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncového spinaca. |Ziadny

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Povel koncového spinata bude aktivny ak aspofi jeden z vybranych
[KS2 maska [339] binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

KS3
Skupina parametrov €islo [878]
Nastavenie tretieho koncového spinaca.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS3

Nazov [ID] Popis Def.
Nastavenie typu koncového spinaa. Moznosti nastavenia su analogické s

Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1yF880] (str. 93). P k

Pozri volby parametra Typ KS1 [880] (str. 93)

Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie koncového

Frek. KS3 [917] spinaCa nastaveného na typ "Spomalovaci". Funkcia spomalenie sa uplatni

iba pre dany smer otacania podla typu koncového spinaca.

0,00
Hz
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Nazov [ID] Popis | Def.
IMin. frekvencia [110]
+ Max. frekvencia
[111]
Hodnota obmedzenia maximalneho momentu pri aktivovani funkcie
IMoment. KS3 [1182] [koncového spina¢a nastaveného na typ "Zoslabovaci". Zoslabenie sa uplatni|0,0 Nm
pre kladny alebo zaporny moment podla volby "Pre reverz".

[481]

IMin.82 + Max. moment

8Hodnota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 51). Pre volbu ,Podfa Zel.

hod.” je od -(Max. moment [481] (str. 63)), pre ostatné volby je od Min. moment|
[482] (str. 63).

[Draha KS3 [886]

Draha pre dojazd, ktord meni¢ dovoli prejst pri aktivovani funkcie koncového
spinata nastaveného na typ "Draha + Stop". SuCasne treba nastavit
parametre Prevod prev. [888] (str. 46) a Draha otacky [889] (str. 46).

0,0000
m

0,0000 m
99000,0000 m

Zdroj KS3 [901]

Nastavenie zdroja koncového spinaca. |Ziadny

Pozri volby parametra

Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

|KS3 maska [902]

Povel koncového spinata bude aktivny ak aspon jeden z vybranych
binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

Pozri volby parametra

Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

KS4
Skupina parametrov &

islo [879]

Nastavenie Stvrtého koncového spinaca.

MENU \ NASTAVENIE \ FU

NKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS4

Nazov [ID] Popis Def.

Nastavenie typu koncového spinaCa. MoZnosti nastavenia su analogické s

Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1yF880] (str. 93). P ]

Pozri volby parametra Typ KS1 [880] (str. 93)
Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie koncovéhoO 00

Frek. KS4 [918] §pinaéa nastaveného na_typ "Spomalovaci". Funkcia spomalenie sa uplatnl’H’Z
iba pre dany smer otaania podla typu koncového spinaca.

[Min. frekvencia [110]

+ Max. frekvencia

[111]
Hodnota obmedzenia maximalneho momentu pri aktivovani funkcie

[Moment. KS4 [1183] |koncového spinaca nastaveného na typ "Zoslabovaci". Zoslabenie sa uplatnij0,0 Nm

pre kladny alebo zaporny moment podla volby "Pre reverz".

Min 8
[481]

Max. moment|

8Hodnota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 51). Pre volbu ,Podfa Zel.

hod.” je od -(Max. moment [481] (str. 63)), pre ostatné volby je od Min. momenf
[482] (str. 63).

[Draha Ks4 [887]

Draha pre dojazd, ktori meni¢ dovoli prejst pri aktivovani funkcie koncového
spinata nastaveného na typ "Draha + Stop". SuCasne treba nastavit
parametre Prevod prev. [888] (str. 46) a Draha otacky [889] (str. 46).

0,0000
m

0,0000 m
99000,0000 m

Zdroj KS4 [904]

Nastavenie zdroja koncového spinaca. |Ziadny

Pozri volby parametra

Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

|KS4 maska [905]

Povel koncového spinata bude aktivny ak aspofi jeden z vybranych
binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

Pozri volby parametra

Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

7.7.3 PROCESNY

REG.

Skupina parametrov €islo [385]
Univerzalny procesny regulator sluzi pre regulaciu vybranej veli€iny. Regulovana veli¢ina sa voli signalom
Zdroj sp. vazby PR [139] (str. 96) a jej Zelana hodnota v Zdroj Zel. PR [130] (str. 96). Vystup PR [64] (str.

21) sa potom pouZije a

ko zdroj niektorého parametra typu signal (spravidla zelana hodnota frekvencie).
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MENU \ NASTAVENIE \

FUNKCIE \ PROCESNY REG.

Nazov [ID] Popis Def.
[Rezim PR [386] |Vyber rezimu procesného regulatora a fyzikalneho rozmeru regulovane;j veli€iny.|Vypnuty
\Vypnuty Procesny regulator je vypnuty.

Tlak Pa Regulovana veli€ina je tlak v Pascaloch [Pa].
Tlak Pa inverzny |Regulovana veli€ina je tlak v Pascaloch [Pa], odchylka je invertovana.
Tlak bar Regulovana velicina je tlak v baroch [bar].
Tlak bar inverzny |Regulovana veli€ina je tlak v baroch [bar], odchylka je invertovana.
Tlak atm Regulovana veli€ina je tlak v atmosférach [atm)].
Tlak at inverzny  |Regulovana veli¢ina je tlak v atmosférach [atm], odchylka je invertovana.
Teplota Regulovana veli€ina je teplota v stupfioch Celzia [°C].
Teplota inverzny |Regulovana veli€ina je teplota v stupfioch Celzia [°C], odchylka je invertovana.
Poloha Regulovand velicina je poloha.
Poloha inverzny  |Regulovana veli¢ina je poloha, odchylka je invertovana.
Prietok Regulovana veli€ina je prietok.
Prietok inverzny  |Regulovana veli€ina je prietok, odchylka je invertovana.
Pomerny Regulovand veli¢ina je v pomernych jednotkach.
Pomerny inverzny |Regulovana veli€ina je v pomernych jednotkach, odchylka je invertovana.
Napatie Regulovand veli€ina je napatie.
Napatie inverzny |Regulovana veli¢ina je napatie, odchylka je invertovana.
Prad Regulovana veli¢ina je prud.
Prad inverzny Regulovand veli€ina je prud, odchylka je invertovana.
\Vykon Regulovand veli€ina je vykon.
\Vykon inverzny Regulovand veli€ina je vykon, odchylka je invertovana.
[21%%:]1 zel. PR Nastavenie zdroja Zelanej hodnoty procesného regulatora. Hodnota
Hodnota Ako zdroj bude pouzity parameter Zdroj zel. PR [130] (str. 96).
AIN1 Zdroj Zelanej hodnoty PR je analdégovy vstup AIN1.
AIN2 Zdroj Zelanej hodnoty PR je analdgovy vstup AIN2.
AIN3 Zdroj Zelanej hodnoty PR je analdgovy vstup AIN3.
AIN4 Zdroj Zelanej hodnoty PR je anal6govy vstup AIN4.
|Motor potenc. Motor-potenciometer bude pouzity ako zdroj, vid. [970] (str. 54).
Specialny Zdrojom hodnoty je $pecialne nastavenie Signal pre ZH [419] (str. 98).
Zel. hodnota Zelar_uil hodnota procesného regulétqra. Hodnota sa uplatni ak je parameter0 0%
[407] Zdroj zel. PR [130] (str. 96) nastaveny na "Hodnota". ’
Dolny rozsah reg.
[396] + Horny
rozsah reg. [397]
Zdroi . Nastavenie zdroja spatnej vazby pre procesny regulator. Spatna vazba
roj sp. viazby . L X e N I
PR [139] pr(?dst?VUJe skutocng hodnotu r’egulovanej veli¢iny - prevazne signal zo|Hodnota
snimaca alebo meracieho prevodnika.
Pozri volby parametra Zdroj zel. PR [130] (str. 96)
Spatna vazba Aktuélna hqdnota__ procesného regulatora. Hodnota sa uplatni ak nie je vybrany0 0%
[418] signal Zdroj sp. vazby PR [139] (str. 96). '
Dolny rozsah reg.
[396] + Horny
rozsah reg. [397]
E;%Isn]y rozsah reg. Minimalna hodnota pre rozsah regulacie (spatnej vazby) PR. 0,0 %
-500,0 % =+ 500,0
%
Eg';iy rozsah reg. Maximalna hodnota pre rozsah regulacie (spatnej vazby) PR. 0,0 %
-500,0 % + 500,0
%
INecitlivost’ [406] |Necitlivost procesného regulatora na zmeny regulovanej veli€iny. |0,0 %
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Nazov [ID] Popis | Def.
15000 % + 500 0Nastavenie nenulovej necitlivosti mbéze potlacit’ kmity vystupu PR, spésobenych Sumom
o A "“Ina regulacnej odchylke Dif. hod. PR [410] (str. 21) ale méze spdsobit aj trvalu odchylku,
° ktora je umerna velkosti necitlivosti.

IP proc. reg [411] |Proporcionalne zosilnenie procesného regulatora. |1 ,00
0,00 + 30,00
[l proc. reg. [412] |Casova konstanta integraénej zloZky procesného regulatora. |10,00 S
0,01 s +600,01 s [Pri hodnote O s je integracnd zlozka vypnuta.
ID proc. reg. [413] |Casova konstanta derivaénej zlozky regulatora. |0,00 s
0,00s+1,00s
Flll;f r D zlozky Casova konétanta filtra derivaénej zlozky procesného regulatora. 0,0 ms
?ng ms + 1000,0 Pri hodnote O s je filter vypnuty.
Parkovanie je funkcia, ktord automaticky deaktivuje START pohonu, ak su
splnené podmienky parkovania Hyster. odpark. [416] (str. 97) a Cas zapark.
[415] (str. 97). 5
Ak pracuje PR na svojom dolnom ohraniceni po dobu Cas zapark. [415] (str.
Parkovanie PR[97), meni¢ zablokuje START. _To mc")i_e.nastat’ ak regulovand veli¢ina _presahujev &
[414] Zelanu hodnotu a vystup PR je na minime. Ak sa hodnota regula¢nej odchylky ypnu
zmeni tak, Ze presiahne hodnotu Hyster. odpark. [416] (str. 97), blokovanie
Startu sa uvolni a opat zacina PR regulovat. Tato funkcia slizi k zamedzeniu
zbytoéného chodu zariadenia a Uspore energie v stave, kedy ¢innost regulacie
nema zasadny vplyv na priebeh regulovanej veli€iny.
\Vypnuté Parkovanie je vypnuté.
Zapnuté Parkovanie je zapnuté.
Hyster. odpark.|Regulacna odchylka PR, pri ktorej dojde k odparkovaniu meni¢a (odparkovanie 00 %
[416] = zru$eniu blokacie Startu). e
-500,0 % + 500,0
%
= Cas ktory musi uplynut, pri splnenych podmienkach parkovania, aby doSlo k
|Cas zapark. [415] zaparko%niu PR (ggparkop\)/anig = bIZkovZnie Startu). P g 60.0s
0,1s+3200,0s
Inicializdcia PR
Skupina parametrov Cislo [1132]
Nastavenie signalu inicializacie (resetovania) vystupu PR a I-zlozky na definovanu hodnotu.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \ INICIALIZACIA PR
Nazov [ID] Popis Def.
EI(R):;]reset signal Signal resetu procesného regulatora. -

Pri aktivovani signalu resetu procesného regulatora sa integrana zlozka a vystup PR
nastavi na hodnotu danu parametrom Hodn. pri resete [1131] (str. 97).

|IReset PR [305] ([Podmienka pre reset PR. |

Signal

Reset PR|Deaktivacia resetu PR: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu|
neaktivny [779] |menSia ako nastavena uroveri.

[1131] resete PR. 0,0000

-1,0000 + 1,0000

lHodn. pri resete|Hodnota, ktoru meni¢ nastavuje do vystupu a integracnej zlozky PR pri aktivnom

SPECIALNE NASTAVENIE PR
Skupina parametrov Cislo [196]
Specialne nastavenie signalov procesného regulatora.
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \ SPECIALNE NASTAVENIE PR

Nazov [ID] Popis Def.
Signal  preVyber parametra, ktory predstavuje zelanu hodnotu procesneho regulatora. Hodnota sa
ZH [419] uplatni ak je parameter Zdroj zel. PR [130] (str. 96) nastaveny na "Specialny".
\ybrany parameter sa automaticky prepocita na rozsah zadavania a regulacie procesného

Signal regulatora.
g{??:(;sl pre \/yber parametra, ktory predstavuje aktualnu hodnotu procesného regulatora. -
Signal \Vybrany parameter sa automaticky prepodita na dany rozsah.

7.7.4 OPTIMALIZACIA

Skupina parametrov €islo [65]

Nastavenie parametrov bloku optimalizacie, ktory sluZi na vyhladavanie extrému lubovolného signélu
pomocou zmeny Zzelanej veliCiny alebo parametra typu Signal, ktory je napojeny na vystup bloku
optimalizacie Vystup OPT [423] (str. 21).

Optimalizacia vyhladava taku hodnotu svojho vystupu, pri ktorom sa dosiahne kritérium vybraného signalu.
Ak su pocCas behu optimalizacie splnené podmienky merania Opt. meranie signal [279] (str. 100) a
podmienka Cinnosti Opt. reset signal [263] (str. 99), sa v nastavenych intervaloch s krokom Optim. krok
[742] (str. 21) pocitaju nové vzorky vystupu. Zaroven sa do paméate uklada najdeny globalny extrém.

START. BOD OPT
Skupina parametrov €islo [711]
Urcuje pociatocné podmienky (Startovaci bod) optimalizacie pri vypnutom skenovani.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \ START. BOD OPT

Nazov [ID] Popis Def.
Start. Bod| , . . . i h . imalizécie b « }
loPT [710] Urcuje Startovaciu hodnotu vystupu optimalizacie pri vypnutom skenovani. 0,5000
0,0000 +|Ak nie je vybraty zdroj SBOPT Start. bod zdroj [712] (str. 98), potom sa pouZije tato pevna
1,0000 hodnota.
Start. bod|Vyber signalu, ktory sa moze uplatnit ako Startovaci bod optimalizacie pri|
zdroj [712] splnenej podmienke zapisu Startovacieho bodu.
Signal
Start.  bodig 41 kiorym sa definuje podmienk ia potiatoéného bodu OPT z[[709] S
odmienka ignal, torym sa definuje podmienka nastavovania pociatocného bodu z|[709] Stav|
lF713] vybraného signalu Start. bod zdroj [712] (str. 98). OPT
Napriklad, ak je vybraty parameter Stav men. neg. [547] (str. 23) a SBOPT aktivny [714]
Sianal (str. 98) je zvoleny bit "Chod", tak sa bude ukladat’ z Start. bod zdroj [712] (str. 98) nova
9 Startovacia hodnota, pokial je meni¢ v stope. Ak bude v Starte, tak sa zachova posledne
uloZzena pociatocna hodnota.
SBOPT

laktivny [714] Podmienky pre aktivaciu Startovacieho bodu optimalizacie. Meranie

Pozri volby parametra Stav OPT [709] (str. 22)

ﬁgacl)(':iIn SBOPT neaktivny: V pripade &iselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako
y nastavena uroven.

[715]

Pozri volby parametra Stav OPT [709] (str. 22)

Optim. signal|Vyber parametra, ktorého hodnota sa ma optimalizovat podla kritéria Opt.

[80] kritérium [208] (str. 98). )
NajCastejSie sa ako signal optimalizacie voli Vyrabany alebo Spotrebovavany vykon menica
(algoritmus MPPT - maximum power point tracking). Optimalizovany signal méze byt aj
externe privadzany cez analégoveé vstupy alebo odvodeny od fubovolnej inej diagnostickej
veliCiny menica frekvencie.

Signal

Oot. kritérium Nastavenie kritéria optimalizacie. Minimum
pt. Napriklad pri zatazi ktora spotrebuva energiu sa voli kritérium minimalneho| . .
[208] . . ] ; X - , e signalu
vykonu, pri generatoroch maximum vyrabaného vykonu resp. ucinnika.
Z;:gmm Optimalizacia na minimalnu hodnotu vybratého signalu Optim. signal [80] (str. 98).
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VOII\l

Nazov [ID] Popis Def.
Maximum T o . — . .
signalu Optimalizacia na maximalnu hodnotu vybratého signalu Optim. signal [80] (str. 98).
delta Sign.|Odstup globalneho najdeného extrému od optimalizovanej veli€iny, pri ktorom sa
[255] vyvola restart optimalizacie. )
Globalny extrém sa aj po prvotnom skenovani méze prepisat novou hodnotou, ak sa najde
. nova hodnota, ktora lep$ie spifia kritérium optimalizacie. Ak sa algoritmus vzdiali od
- najdeného globalneho extrému o viac ako je nastavené v tomto parametri, vygeneruje sa
reStart optimalizacie a pripadne aj nové skenovanie.
E%EIOda opt. Minimalny ¢as medzi dvoma krokmi optimalizacie. 2,0s
01 s = 3000 oK tomuto €asu sa pripo€ita eSte €as potrebny na splnenie podmienky merania, ktorou méze
s, "oyt )ustélenie rampy alebo ina udalost vybrata parametrom Opt. meranie signal [279] (str.
100).
ReZim skenovania celého rozsahu vystupu. Pri skenovani meni¢ po povele
START alebo po resete optimalizacie prejde cely rozsah parametra Vystup OPT
[423] (str. 21) v smere ktory urCuje PoC. smer [426] (str. 99) aby naSiel novy
Skenovanie |globalny extrém. Skenovanie je potrebné pri sustavach, kde sa vysky’(ujeV nuté
l[420] niekolko lokalnych extrémov v rozsahu a treba najst’ ten najvacsi. yp
Skenovanie je postupné prehladanie celého rozsahu vystupného signalu a
najdenie oblasti globalneho extrému. Krok skenovania je 5% z vystupného
signalu.
Vypnuté Skenovanie je vypnuté.
Zapnuté Skenovanie je zapnuté.
Nastavenie spdsobu vypoctu kroku optimalizacie pocas jemného doladovania
Resi extrému. Po 3&tarte meni¢a a pripadnom skenovani sa zadina jemna
ezim kroku| ..~ O, . . . . . . ,
[425] optimalizacia, ktord malymi flukt’uac’:|am| na vystupe s navs_tavenym Ifrokom th|m. Pevny
krok [742] (str. 21) pomaly meni vystup OPT aby sa udrziaval globalny extrém.
Spdsob vypoctu kroku optimalizacie po€as jemného doladovania extrému.
Pevny \VVyhladavanie s konstantnym krokom vystupného signalu, ktory je dany parametrom Minim,
krok [427] (str. 99).
\VVyhladavanie s variabilnym krokom vystupného signalu, ktory sa zva&Suje umerne zmene
Premenlivy optimalizovaného signalu z hodnoty Minim. krok [427] (str. 99) do 5% vystupného rozsahu 4
umerne zosilneniu Zisk adapt. kroku [743] (str. 99).
Zisk adapt./Zosilnenie algoritmu adaptivity kroku optimalizdcie od velkosti derivécie0 800
|kroku [743] optimalizovaného signalu. ’
26000(1)00 "|Uplatni sa len pri premenlivom kroku optimalizacie v Rezim kroku [425] (str. 99).
?"4';7';“ kroKly tinimalny krok optimalizacie. 0,001
0001 = 0.050 Krok optimalizacie je velkost zmeny vystupu medzi dvomi po sebe iducimi vzorkami
’ C optimalizacie.
Nastavenie smeru prvého hladania.
Poc. smer|V zavislosti od technolégie a konkrétneho nasadenia je niekedy vhodné aby sa|Od
[426] vyhladavalo zhora dole alebo naopak. Pociatoény smer sa uplatiiuje aj prijminima
Skenovani, ak je zapnuté.
Od minima Optimalizacia za¢ina od minimalnej hodnoty vystupu.
Od maxima Optimalizacia za¢ina od maximalnej hodnoty vystupu.
giztr;él [zsg?setSignél ktory definuje podmienku vzniku resetu optimalizacie. -
Si Tento signdl sluzi ako podmienka behu optimalizacie. Spravidla sa nastavuje ako Specialna
ignal k AT . - o
ombinacia bitov (priznakov) stavového alebo riadiaceho slova.
ng] reset Podmienky pre Reset optimalizacie. -
Opt. . reset Resetu optimalizacie sa deaktivuje: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota
neaktivha o . e . -
signalu mensia ako nastavena uroven.

[530]
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Nazov [ID] Popis

Opt. meranie|,,. L , - . S o
signal [279] \Vyber signalu, ktorym sa povoluje meranie a dalSi krok optimalizacie. -

Umoznuje stanovit podmienky, pri ktorych je Optimalizovany signal ( Optim. signal [80] (str.

Signal 98)) ustaleny a nezatazeny réznymi chybami.

|Opt. meranie o ixs e, . , .
aktivne [160] Meranie dalSieho kroku optimalizacie nastane pri splneni podmienky. -

Opt. _merani€ly ;o ranie optimalizacie neaktivne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota
neaktivne -

[531] sighalu mensia ako nastavena uroven.

7.7.5 MECHANICKA BRZDA
Skupina parametrov ¢islo [517]
Parametre pre aktivaciu a podmienky ¢innosti mechanickej brzdy motora.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ MECHANICKA BRZDA

Nazov [ID] Popis Def.

Zapnutie ovladania mechanickej brzdy motora a povoli ovplyviiovanie Zelanej

Mech. brzdajhodnoty frekvencie a generovani povelov pre ovladanie brzdy Stav menica [76]V nuta

[518] (str. 23), bit "Mech. brzda". Pre spravnu Cinnost' brzdy je potrebne v prisluSnom yp
RELE zvolit funkciu "Brzda".

Vypnuta Ovladanie mech. brzdy je vypnuté.

Standardna Ovladanie mech. brzdy je zapnuté.

Zdvihova Ovladanie mech. brzdy pre zdvihové pohony je zapnuté.

Oneskorenie . : %

brzdy [519] Doba oneskorenia povelu pre zopnutie RELE Brzdy po povele START. 0,01s

(S)’OO $* 100’OOV praxi sa nastavuje na Os, nakolko samotna brzda aj jej styka& maju svoje oneskorenia.

Fsez?)lima brzdy Doba reakcie brzdy po zopnuti RELE. 0,20 s

Zodpoveda C&asu reakcie brzdy od okamihu zopnutia ovladacieho relé po skutoCné
0,00 s + 100,00|mechanické uvolnenie. Ak je tento ¢as nastaveny na kratsi ako je realny, méze dochadzat|
S pri Starte k nasycovaniu prudu momentu a nasledne po uvofneni brzdy k trhnutiam a
mechanickym razom do sustavy.

Predstih brzdy|Doba predstihu rozopnutia RELE brzdy po dosiahnuti frekvencie Frekvencia brzdyo 20's
[521] [522] (str. 100) v STOPE pred vypnutim motora. ’

0,00 s + 100,00|Pomocou tohto ¢asu mozno eliminovat' ¢as kym mechanicka brzda bezpecne zabrzdi a
S predist nezelanému pretoCeniu hriadela bremenom pri vypnuti pohonu.

Frekvencia . : . .

brzdy [522] Frekvencia pod ktorou je brzda aktivovana. 2,0 Hz

Pomaha dosiahnut v okamihu odbrzdenia dostato¢ny Startovaci moment, najma pri U/F
riadeni. Pri uzavretom rezime riadenia a pri vektorovom rezime riadenia sa odporuca
nastavovat na 0.0Hz.

0,0 = Frekvencia
motora [4]

7.7.6 ZDVIHOVE FUNKCIE
Skupina parametrov Cislo [1067]
Nastavenie parametrov, ktoré sa pouzivaju prevazne pri zdvihovych aplikaciach.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE

Nazov [ID] Popis Def.
Zat'azenie. Vyber parametra ktory bude sluzit' ako zdroj vypoCtu veliCiny Zatazenie Zatazenie|
|signal [843] |[854] (str. 22).
NajcastejSie sa ako signal pre vypocet veliCiny Zatazenie [854] (str. 22) a vyhodnocovanie|
pretazovacieho spina€a vybera Moment, Prud alebo Vykon motora, avsak je tu moznost ako

signal pretaZzenia zapojit aj externy senzor tlaku alebo tahu pri zdvihovych pohonoch
Zeriavov.

Signal
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Nazov [ID]

VONSCH

Popis

Zat'azenie
100% [844]

Hodnota vybratého signalu zatazenia Zatazenie. signal [843]
zodpoveda 100% zatazeniu.

(str. 100), ktoral

Tento parameter slizi na prepocet veliCiny Zatazenie [854]
pomernych jednotiek.

(str. 22) z fyzikalnych do

Filter
zat'aZzenia
[851]

Filter prvého radu ktory sluzi na potladenie Sumov alebo kratkych 3Spiciek vybratého
signalu zatazenia Zatazenie. signal [843] (str. 100).

0,01s

0,01
320,00 s

S

PRETAZOVAK

Skupina parametrov €islo [840] ’
Nastavenie parametrov elektronického pretazovacieho spinaca, ktory slizi na zablokovanie STARTU v
smere dopredu (pri zdvihoch hore).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE \ PRETAZOVAK

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie elektronického pretazovacieho spinaca.
s oz Pretazovak deaktivuje START v kladnom smere pohybu ak miera
|Pretazovak SRS h iah s Kritéri g deaktivuie ai orilV ,
2ap.ivyp. [841] zgtazen[a pohonu presiahne nastavené kritérium. Start dea tl\{UJ_e aj pri ypnuty
"tipovani", to znamena pri kratkych poveloch na chod a akceleraciu, ktoré
by mohli obchadzat' Easové filtre nastavenych kritérii vypnutia.

\Vypnuty Pretazovaci spinac je vypnuty.

Zapnuty Pretazovaci spinac je zapnuty.

- Pomalé
Rezim spustanie [
pretazovaka |Zapnutie rezimov elektronickeho pretazovacieho spinaca. Tp .
[842] estyj

"tipovanie"

o Autodetekcia
hranic

Rezim detekcie hranic pretaZenia. Zablokuje sa vplyv pretazovacieho spinaa na povel
Start a Zelanu frekvenciu. Meni¢ vyhodnocuje zataZenie pohonu a podra aktualnych hodnét
veliCiny Zatazenie [854] (str. 22) nastavi hranice pretazenia pre dynamicky a staticky rezim.
Je potrebné aby pohon pracoval pri autodetekcii s maximalnou dovolenou prevadzkovou
zatazou.

o Iba staticky|Vypnutie testu pretazenia v dynamickych stavoch pohonu (rozbeh). Dynamicka hranica a
rezim filter sa neuplatfiuje a pretazovak zabera len pri ustalenej rychlosti.
o Negeneruje|Vypnutie blokovania START-u v kladnom smere pri vyhodnoteni pretazenia pohonu. Zopne
STOP sa len bit "pretaZenie" stavového slova Stav PRETAZ. [856] (str. 22).
|m Pomalé[Zapnutie rezimu spomalenia spustania bremena po pretazeni na hodnotu 20% zo zelanej
spustanie frekvencie.

Zapnutie testovania nedovolenych ovladacich povelov (tipovania). Su to také kratke povely|
|m Testujjna rozbeh a chod pohonu, ktoré mézu oklamat funkciu pretazovaka a vydvihnut nadmerné
"tipovanie" bremeno do nedovolenej vySky. Ak v kratkom €ase vznikne 5 tipovani, pretaZzovaci spinag

zopne bez ohladu na prekro€enie hranic.

Cas po Starte

Cas necitlivosti pretaZovacieho spinaéa po $tarte pohonu. 0,01s

[852]
0,01 s + 320,00[SIuzi na potlacenie nechcenych prekmitov ZataZenia vplyvom nabudzovania motora a
S prekonavania pasivnych odporov a potlaCenie vplyvu parkovacej brzdy.
Pret'azenie Hranica pretazenia pohonu v dynamickych stavoch (pri akceleracii v o
150,0 %
dyn. [845] kladnom smere).

0,0 % + 1000,0
%

Pretazenie nastane ak veliCina Zatazenie [854] (str. 22) prekroci tuto hodnotu na ¢as dIhSi
ako Cas pretaz. dyn. [848] (str. 101). Tento parameter je v rezime autodetekcie hranid|
nastavovany automaticky meni¢om.

Cas  pretaz.

Doba ktord musi byt veli€ina Zatazenie [854] (str. 22) vySSia ako hranica

dyn. [848] dynamického pretazenia, aby sa zopol pretazovaci spinac. 0.10s
0,01 s + 320,00

S

|Pretazenie Hranica pretazenia pohonu v ustalenych stavoch (pri konstantnej rychlosti|100,0 %
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Nazov [ID] Popis
|stat. [846] v kladnom smere).
00 % + 1000.0 Pretazenie nastane ak veliCina Zatazenie [854] (str. 22) prekroci tuto hodnotu na Cas dIhSi
0/’ o "“lako Cas pretaz. stat. [849] (str. 102). Tento parameter je v rezime autodetekcie hranid|
° nastavovany automaticky meniom.
Cas pret'az.[Doba ktord musi byt veliCina Zatazenie [854] (str. 22) vySSia ako hranica
S s 2 s PP 1,00 s
stat. [849] statického pretazenia, aby sa zopol pretazovaci spinac.
0,01 s + 320,00
S
|Pret'azenie Hranica Zatazenia pre ukoncenie stavu Pretazenia pri spathom chode na o
X . . 50,0 %
vyp. [847] ustalenej rychlosti.

Po vzniku PretaZenia je Povel START v kladnom smere zablokovany. PretaZenie zanikne,
0,0 % + 1000,0jak pri spatnom chode a ustalenej rychlosti veliCina Zatazenie [854] (str. 22) klesne pod
[0)

% hodnotu danu tymto parametrom a trva to dihSie ako nastaveny ¢as Cas pretaz. vyp. [850]
(str. 102).

[Cas pret'az.Doba ktoru musi byt veli¢ina ZataZenie [854] (str. 22) niZ8ie ako hrani033 00's

vyp. [850] pre vypnutie pretaZenia, aby sa vypol pretazovaci spinac. ’

0,01 s + 320,00

S
Povel resetu pretazovaka bude aktivny ak aspori jeden z vybranych
binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

Pret'.reset Tento povel slizi ako podmienka vypinania pretazovaka v pripade, Ze

[858] zopol. MbzZe to byt potrebné pocas revizii alebo prehliadok
technologického =zariadenia a mal by sa aktivovat so zvySenou
opatrnostou.

Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

DYNAM. ZDVIH (DZ)
Skupina parametrov Cislo [1068]
Nastavenie parametrov funkcie "Dynamicky zdvih".

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE \ DYNAM. ZDVIH (DZ)
Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynamického zdvihu (DZ). Pri Starte smerom
hore sa frekvencia zastavi na Frekvencia DZ [1073] (str. 102) na dobu Cas
DZ zap.ivyp merania DZ [1070] (str. 102) aby doSlo k ustaleniu veli€iny Zatazenie [854] (str.
|[1 069] ’ '[22) a vypocitalo sa nové obmedzenie rychlosti. Ak sa zatazenie ustali v intervale[Vypnuty
medzi hodnotami Zataz DZ min. [1072] (str. 102) a Zataz DZ max. [1071] (str.
102), potom sa obmedzenie rychlosti zdvihu prepodita linearne medzi hodnotami
Frekvencia DZ [1073] (str. 102) a Max. frekvencia [111] (str. 67).

Vypnuty Dynamicky zdvih je neaktivny.

Zapnuty Dynamicky zdvih je aktivny.

ﬁa(';o;“e’a"'a DZ~ 25 merania statického zatazenia na frekvencii Frekvencia DZ [1073] (str. 102). [1,00 s
0,01 s + 320,00 s |Tento Cas je potrebny na ustalenie veliCiny Zatazenie [854] (str. 22).

Zataz DZ max.|, oo limi S d ktorv imalna frek 2 Uz dalei N 100,0
[1071] orny limit zataZenia, nad ktorym sa maximalna frekvencia uz dalej neznizuje. %

0.0 % + 1000.0 % Ak bude zdvih zataZeny na hodnotu tohto parametra alebo vy3siu, bude jeho maximalna
e "~ " Irychlost obmedzena na hodnotu Frekvencia DZ [1073] (str. 102).

Zataz DZ min.|Dolny rozsah zatazenia pod ktorym pracuje zdvih na maximalnej moznej
[1072] frekvencii.

0.0 % + 1000.0 % Ak bude zdvih zatazeny na hodnotu tohto parametra alebo nizSiu, bude jeho maximalna
e "~ " Irychlost obmedzena na hodnotu Max. frekvencia [111] (str. 67).

Frekvencia  DZ|Frekvencia, pri ktorej prebieha meranie zatazenia a zarovefi minimalna rychlost]

50,0 %

[1073] ktora odpoveda maximalnemu zatazeniu. 50,0 Hz
Frekvencia brzdy
[522] + Max.

frekvencia [111]
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7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov €islo [860]

Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externych tepelnych ochran (ETO). Volba typu snimaca (PT100,
PTC, vlastny). Konfiguracia poruch a varovani od externej teploty. Pre spravnu funkciu ETO je potrebné
spravne nastavit odpovedajuci AOUTx a AINx v skupine [216] (str. 74).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie externej tepelnej ochrany (ETO) a volba typuv nuta
Typ ETO [861] |pripojeného teplotného snimaca. PocCet snimaCov zapojenych do série SaEYI%
nastavuje v parametri PoCet snimacov [862] (str. 103).

Vypnuta ETO

Meni¢ nevyhodnocuije externu teplotu.

PT100

Externym snimaom teploty je jeden alebo viac snimacov PT100.

KTY83/85

Externym snimacom teploty je jeden alebo viac snimacov KTY83/85.

KTY81/82/84

Externym snimacom teploty je jeden alebo viac snimacov KTY81/82/84.

Vlastny snimac

Externym snimacom teploty je jeden alebo viac uzivatefom definovanych snimacov teploty
ktorych prevodova charakteristika je dana parametrami Odpor pri 20°C [863] (str. 104) g
Odpor pri 100°C [864] (str. 104).

Externym snimacCom teploty je jeden alebo viac PTC termistorov, ktorych prahova teplota sa
nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str. 103). Varovanie ETO vznikne po prekroceni

PTC termistor odporu snimaca nad 300 ohm a porucha ETO vznikne pri prekro¢eni odporu snimaca nad
1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

Zdroj Nap. Na’sta\{enie _zd’roja §igne:1lu mer_ania n’apétia sni’maég ETO.’ Zaroven je _Qotrebné,do

[ETO [906] snimaca prlvadz’at Eruq z mejdoreho analégového vystupu menica, ktoréhoAIN1
funkcia je vybrata na "Prud ETO".

AIN1 Napatie na tepelnom snimaci je privedené na AIN1 (0-10V).

AIN2 Napatie na tepelnom snimadi je privedené na AIN2 (0-10V).

AIN3 Napatie na tepelnom snimadi je privedené na AIN3 (0-10V).

AIN4 Napatie na tepelnom snimaci je privedené na AIN4 (0-10V).

Specialny Zdrojom merania je Specialny signal Signal pre U ETO [857] (str. 104).

Pocet

snimacov Pocet sériovo zapojenych externych teplotnych snimacov. 1

[862]
\/ pripade, ak je motor alebo iné zariadenie vybavené viacerymi rovnakymi teplotnymi

1+10 snimaémi (vinutia, loZiskd) je mozné ich zapojit do série , priCom v tomto parametri sa

nastavi ich po€et. Kombinacia tepelnych snimacov vo vinutiach a loZiskach nie je pripustna !

Varovanie ETO

Teplota v bode snimania externym snimacom teploty, pri ktorej meni¢ vypisuje 90.0 °C

[[865] varovanie " W13-Externa teplota (str. 27)".
-500,0 °C =V pripade, Ze je do série zapojenych viac snimacov rovnakého typu, jedna sa o priemernu
500,0 °C teplotu z viacerych bodov merania.

Porucha ETO
[866]

Teplota, pri ktorej meni¢ vygeneruje poruchu od zvySenej teploty v bode snimania
externym snimacom teploty. Pri Type ETO = "PTC termistor" predstavuje prahovu
teplotu snimaca pri 1000 ohm. Porucha vznikne pri prekro€eni tejto teploty.

110,0 °C

-500,0 °C =V pripade, Ze je do série zapojenych viac snimacov rovnakého typu, jedna sa o priemernu
500,0 °C teplotu z viacerych bodov merania.
Pri poklese teploty ETO pod tuto hodnotu meni¢ vygeneruje poruchu E38-Teplota
Nizka tepl.ETO (str. 32) z dévodu extrémne nizkej teploty, ktora méze byt spc“Jsobené\_100 0°C
ETO [1283] chybou zapojenia alebo poskodenim ETO snimaca. Pri Type ETO = "PTC ’
termistor" tento parameter nema vyznam.
-500,0 °C =+
500,0 °C
:\En.?é"[qbs??ru‘j Maximalny meraci prad ETO. 10,00 mA
Obmedzuje priad do ETO snimacov aby sa zabranilo nechcenému zohrievaniu snimac¢a. Ak
0,01 mA +|je pouZity Specidlny snimac, treba nastavit maximalny prud z jeho dokumentécie. Pri type|
20,00 mA ETO = "PTC" je meraci prud ohraniCeny na hodnotu 1mA a pri "PT100" na 3mA a vtedy je

tento parameter neaktivny.
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Skupina parametrov ¢islo [810]

Nastavenie parametrov charakteristiky vlastného snimaca ETO (ak je vybrata volba "Vlastny snimac" v
parametri Typ ETO [861] (str. 103)).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ VLASTNY SNIMAC

Nazov [ID] Popis Def.
Odpor pri 20°C|Hodnota odporu externého teplotného snimaéa pri 20°C, v pripade, ze|1200,0
[863] charakteristiku snimaca definuje uzivatel. Q
|0,1 Q + 99000,0
Q
Odpor pri 100°C[Hodnota odporu externého teplotného snimaca pri 100°C, v pripade, ze|4600,0
[864] charakteristiku snimaca definuje uzivatel. Q
0,1 Q + 99000,0
Q

SPECIALNE NASTAVENIE ETO
Skupina parametrov ¢islo [569]
Nastavenie Specialneho zdroja pre meranie Ubytku napatia na ETO.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ SPECIALNE NASTAVENIE ETO

Nazov [ID] Popis Def.
Signal pre U ETO [857] |Vyber signalu, ktory sa ma vyhodnotit ako napatie na snimaci ETO. -
Signal Spravidla sa pripaja niektory analégovy vstup v rezime 0 az 10 V.

7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov Cislo [1081]

Nastavenie Cinnosti pri rozladeni frekvencii IRC1 a IRC2. Rozladenie IRC sluzi na prispdsobenie spravania
sa viacmotorového pohonu pri nerovnakych rychlostiach jednotlivych motorov spdsobenych vonkajSimi
vplyvmi. Napriklad predna a zadna naprava trakéného vozidla. Rozladenie Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086]
(str. 19) sa pocita ako absolutna hodnota rozdielov absolutnych hodnét veli¢in Frek. IRC1 [434] (str. 19) a
Frek. IRC2 [803] (str. 19).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

Nazov [ID] Popis Def.
Rozladenie IRC1,2|Nastavenie spdsobu obsluhy a €innost menica pri rozladeni rychlosti z IRC1 a
[1082] IRC2.
Pri prekroCeni minimalnej hranice rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2 Min. rozdiel IRC1,2
[1084] (str. 104) sa zatne obmedzovat moment motora a pri maximalnom rozdieli Max.
rozdiel IRC1,2 [1085] (str. 104) bude moment nulovy.
Pri prekroceni maximalnej hranice rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2 Max. rozdiel IRC1,2
o Reset PWM [1085] (str. 104) sa vygeneruje RESET PWM a pri minimalnom rozdieli Min. rozdiel
IRC1,2 [1084] (str. 104) zanikne.

O Obmedzenie
momentu

Filter _ dIRC1,2
[1083]

0 ms + 10000 ms

Casova konstanta filtra rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2. 100 ms

Pomaha eliminovat kratke rozladenia spbsobené dynamickymi razmi a kratkymi
nerovnomernostami zataZenia pohonov. Pri hodnote Os je filter vypnuty.

Min. rozdiel
IRC1,2 [1084]

0,00 + Max. rozdiel
IRC1,2 [1085]

Max. rozdiel
IRC1,2 [1085]

0,00 Hz + 500,00
Hz

Minimalna hranica absolutnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2. 2,00 Hz

Maximalna hranica absolutnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2. 5,00 Hz

7.7.9 DIFERENCIAL
Skupina parametrov Cislo [1239]
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Parametre pre diferencial, napr. pre potreby vyrovnavania momentov medzinapravového diferencialu.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ DIFERENCIAL

Nazov [ID] Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdroj hodnoty signalu 1. [69] Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regulator diferencialu. |0,00
-1E09 + 1E09
Sig.2 Zdroj [1247] Zdroj hodnoty signalu 2. |
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regulator diferencialu. |0,00
-1E09 + 1E09
[Max. dif. frek. [1241] Maximalna hodnota zasahu do Zelanej frekvencie. |0,00 Hz
0,00 Hz + 20,00 Hz
|P zosilnenie dif. [1242] Proporcionalne zosilnenie regulatora diferencialu. |0,0000
-100,0000 + 100,0000
|l zosilnenie dif. [1246] Integracné zosilnenie regulatora diferencialu. |0,0000
|-100,0000 +100,0000

7.8 PORUCHY A VAROVANIA

Skupina parametrov €islo [136]
Nastavenie parametrov ovplyviujucich podmienky vzniku a ukonéenia niektorych poruchovych stavov

menica.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA

Nazov [ID]

Popis

Def.

Vymaz
[[500]

histériu[Tento povel vymaZze histériu porich meni€a. V histérii sa nebude nachadzat' Ziadny
zaznam.

7.8.1 VOLITELNE PORUCHY
Skupina parametrov €islo [190]
Zapnutie / vypnutie niektorych poruchovych stavov.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY

Def.

Nazov [ID]

Popis

Vyp. vst.
3371

fazy

Zapnutie vyhodnocovania vypadku vstupnych faz menica.

VVyhodnotenie vypadku vstupnych faz je odporiu¢ané nechat zapnuté,
nakolko pri trvalej prevadzke meni¢a na dve fazy hrozi poSkodenie
vykonovych kondenzatorov. Je doporuéené ju vypnut iba v Specialnych
pripadoch ak je nekvalitna napajacia sustava a porucha " E13-Vypadok vst.
faz (str. 31)" zbyto¢ne Casto prerusuje normalnu prevadzku.

\Vyhodnocuje
sa

Nevyhodnocuje
sa

Porucha " E13-Vypadok vst. faz (str. 31)" alebo " E55-Porucha usmerfiovaca (UDC) (str,

33)" sa nevyhodnocuje.

\Vyhodnocuje sa

Porucha " E13-Vypadok vst. faz (str. 31)" alebo " E55-Porucha usmerfiovaca (UDC) (str.

33)" sa vyhodnocuije.

Vyp. vyst. fazy
{[(338]

Zapnutie vyhodnocovania vypadku vystupnych faz menica.
Hranica rozvazenia vystupného pradu o 30% z nominalneho pradu menica
predstavuje kritérium na vyhodnotenie tejto poruchy.

\Vyhodnocuje
sa

Nevyhodnocuje
sa

Porucha " E2-Vypadok vyst. fazy (str. 31)" sa nevyhodnocuje.

\Vyhodnocuje sa

Porucha " E2-Vypadok vyst. fazy (str. 31)" sa vyhodnocuje.

Pret'azenie mot.

Nastavenie spdsobu vyhodnotenia tepelného pretazenia motora (resp. inej

Vlastné

[27] pripojenej zataze). chladenie
ls\laevyhodnocme Meni¢ nevyhodnocuje tepelné pretazenie pripojeného zariadenia.
Vlastné Porucha " E29-Pretazenie motora (str. 32)" sa vyhodnocuje na zaklade modelu teplotyj
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Nazov [ID] Popis
chladenie motora s uvazenim otaCok motora. V tomto rezime méze dodjst na nizkych rychlostiach ku
generovaniu varovania " W17-Pretazenie MT (str. 27)" alebo " E29-Pretazenie motora
(str. 32)" aj pri prudoch mensich ako Prad motora [151] (str. 43).

Cudzie Porucha " E29-Pretazenie motora (str. 32)" sa vyhodnocuje na zaklade modelu teplotyj
chladenie motora bez uvazenia otaCok motora.

Parametrom sa zapina alebo vypina vyhodnotenie poruchy analégovych
Chyba AlN|vstupov. Porucha sa vyhodnocuje len v pripade ak je nastaveny analégovy[Vyhodnocuje
[837] vstup na 4-20mA, alebo 2-10V, vstup je pod minimalnou hodnotou a jelsa

zapnuté vyhodnotenie poruchy.

Vyhodnocuje sa |Ak je analégovy vstup dlhodobo pod minimalnou hodnotou, meni¢ vyhlasi chybu.

Nevyhodnocuje
sa

Meni¢ akceptuje akukolvek hodnotu analégového vstupu.

Zapnutie vyhodnocovania poruchy prekroCenia vysokej frekvencie statora.
Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31)" méze indikovat chyby regulaénych
sluciek alebo nekorektné nastavenie parametrov menica.

Nadfrekvencia [Tato porucha ma za ulohu chranit mechanické Casti zariadenia pri stavoch|Vyhodnocuje
[85] meni¢a a technologického zariadenia, ktoré maju za nasledok|sa
nekontrolované zvySovanie frekvencie na vystupe meni¢a. Porucha vznikne
ak vystupna frekvencia prekro¢i hodnotu Hranica nadfrekv. [97] (str. 106).
\Vznik tejto poruchy moze indikovat nespravne nastavenie riadenia.

Nevyhodnocuje
sa
Vyhodnocuje sa |Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31)" sa vyhodnocuje.

Hranica UrCuje hranicu frekvencie statora pre vyhodnotenie poruchy " E10-
nadfrekv. [97] |Nadfrekvencia (str. 31)".

0,00 Hz + 600,00|Porucha vznikne ak je zapnuté jej vyhodnotenie v Nadfrekvencia [85] (str. 106) 4
Hz frekvencia na vystupoch menica prekroci tuto hranicu na dobu dihSiu ako 1 sekunda.

Nastavenia zdroja externej poruchy. Ak je zdroj aktivny, bude vygenerovana
porucha " E7-Externa porucha (str. 31)". Vyuziva sa ako havarijny stop.|Ziadny
Porucha zablokuje prevadzku menica.
Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31)" sa nevyhodnocuje.

520,00 Hz

Zdroj ex.
|[poruchy [225]

SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina parametrov €islo [554]
Nastavenie Specialneho zdroja externej poruchy.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \ SPECIALNE NASTAVENIE

Nazov [ID] Popis Def.
|Ex. porucha|Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i ma déjst ku poruche " E7-Externa poruchal[184] Binarne
signal [527] (str. 31)" alebo nie. M6ze byt vybrany bud Ciselny alebo diskrétny signal. |vstupy
Signal
|[Ex. porucha [528] |Podmienka pre externu poruchu. |

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

Ex. poruchal|Externa porucha sa deaktivuje: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota
neaktivna [529] |signalu menSia ako nastavena uroven.

|Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

7.8.2 PORUCHY IRC
Skupina parametrov ¢islo [990]
Nastavenie vyhodnocovania chyb IRC snimacov..

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC
Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie testovania vypadku snimaca otacok motora IRC a nastavenie
spbsobu testovania. Vyhodnotenie tychto poruch je vhodné zapnut prilNespravny
uzavretom riadeni so spatnou vazbou od inkrementalneho snimaca. smer
VVolba spOsobu vyhodnotenia chyby IRC vyhodnotenej rozSirovacim

|Rezim por. IRC [535]
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IIRC

Néazov [ID] Popis
modulom IRC a riadiacou doskou menica.
o ERR vystup RM -[Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32)" sa vyhodnoti pri chybajucich alebo

nekompletnych signaloch A, AN, B, BN, I, IN.

o Nekorektné reverzy
IRC1

Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32)" sa vyhodnoti na zaklade vysokého vyskytu
nekorektnych reverzov IRC1 pri vys$sich rychlostiach.

o Nekorektné reverzy
IRC2

Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32)" sa vyhodnoti na zaklade vysokého vyskytu
nekorektnych reverzov IRC2 pri vy$Sich rychlostiach.

o Prepne do OPEN

Ak je aktivna tato volba, pri vypadku IRC meni¢ bude generovat iba varovanie a
prepne do otvoreného skalarneho alebo vektorového riadenia.

o |ba varovanie

Obsluha chyby IRC bude pracovat podla predoslych volieb ale nebude generovat
poruchu, iba varovanie.

o Odpojené/pokazené
IRC

Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32)" sa vyhodnoti pri nasytenych regulatoroch
momentu a prudu a dihSiu dobu nulovej rychlosti vo vektorovom riadeni.

o Skok rychlosti

Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32)" sa vyhodnoti pri velkom, v skutonosti
nepravdepodobnom skoku rychlosti.

I- Nespravny smer

Warning " W59-Nespravny smer IRC (str. 29)" sa vyhodnoti pri detekcii nespravneho|
smeru.

[Citlivost por. IRC [9]|Nastavenie citlivosti na chybu IRC. |4
1+10 Pri hodnote 1 je najnizsia a pri 10 najvyssia citlivost na chyby IRC.
[Filter por. IRC [903] Cas reakcie na chybu IRC. |0,100 S

[0,001 s + 300,000 s

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov Ci

slo [164]

Spdsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmienok pre zablokovanie menica pri velkom pocte

poruch.

MENU \ NASTAVENIE \ PO

RUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH

Nazov [ID] Popis Def.
Nastavenie spdsobu ukonéenia poruchového stavu. Ovladaci panel | Automaticky |
Zdroj. potvrd.[Ak uZ neexistuje pricina poruchy (vysoky prud, nizke P y
. L7 , ._|BIN | MODBUS | PROFIBUS |
Iporuchy [165] |napatie), poruchovy stav sa ukonéi - potvrdi podlals L,
. . . Specialny
nastaveného spdsobu potvrdenia poruchy.

|m Ovladaci panel

Porucha sa potvrdi pomocou ovladacieho panela.

[m Automaticky

Porucha sa potvrdi automaticky.

|- BIN Porucha sa potvrdi aktivovanim vybraného binarneho vstupu.
[= MODBUS Porucha sa potvrdi cez komunika¢né rozhranie MODBUS.

[m PROFIBUS Porucha sa potvrdi cez komunika¢né rozhranie PROFIBUS.
|- Specialny Porucha sa potvrdi cez Speciélne nastavenie [566] (str. 108).

Potvrdenie BIN

[1588] Pod

mienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.

[Pozri volby parametra

Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

[428]

Po zaniku priciny poruchy (napr. vysoky prud), sa o dobu
nastaveného €asu predI|zi trvanie poruchy.

50s

léas po poruche

0,0 s +3600,0 s

Napriklad 5 s znamena, Ze kazda porucha bude trvat minimalne 5 sekund.

Max. pocet por.
[431]

Maximalny pocet poruch, ktory mdze vzniknut za &as
dany parametrom Min. periéda por. [432] (str. 107).

5

Chrani meni¢ alebo zariadenie proti ¢astému vypadavaniu do poruch, ktoré by mohlo
5+ 20 spbsobit’ trvalé poSkodenie. Pokial je prekroCena uréita frekvencia poruch, tak sa meni¢
zablokuje na poruchu " E31-Vela poruch (str. 32)".
Min perio daéas za ktory mdZe vzniknit maximalny pocet porich
por.[432] Max. poCet por. [431] (str. 107). Ak je ich viac, tak{24,0 h
) vznikne porucha " E31-Vela poruch (str. 32)".
5,0h+72,0h
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SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina parametrov ¢islo [566]
Nastavenie Specialneho spdsobu potvrdenia poruchy, napriklad v uréitd hodinu dria alebo od AIN..

MENU \ NASTAVENIE \ PO

RUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \ SPECIALNE NASTAVENIE

Nazov [ID] Popis Def.
F;c())ts\)/]rdenle signal Signal pre potvrdenie poruchy. E/L?jéy Biname
Signal
[Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

Potvrdenie Potvrdenie neaktivne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota

neaktivne [511] signalu mensia ako nastavena uroven.

|Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

7.8.4 UDAJE PRE ZAZNAM

Skupina parametrov Cislo [246]

Vyber Udajov, ktoré sa maju zaznamenavat do histérie pri vzniku udalosti (poruchy, varovania..).

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ UDAJE PRE ZAZNAM

Nazov [ID] Popis Def.

\/yber prvej v_olitel’rjej veliéiny., ktord sa bude archi_\_/ovgt’. % histc')rii[75] Teplota

[His 1 [247] zaznamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapamata jej aktualna .
hodnota. elektroniky

Signal
\Vyber druhej _volite_l’nej veliéiny, ktora sa bude arch_i_vovgti v histérii[74] Teplota)

[His 2 [248] zdznamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapaméata jej aktualna hladica
hodnota. c

Signal
\Vyber tretej vplitel’r_wej veliéinyl, ktora sa bude archi.\_/ovgt’l v hist(’)rii[76] Stau

[His 3 [249] zdznamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapamata jej aktualna menica
hodnota.

Signal

N f e UrCuje ¢&i sa niektoré poruchy nebudu zaznamenavat do historie

ezaznamenavat . . . -

[746] 58{;Vch Na samotné vyhodnotenie poruchy tento parameter nema

o Podpatie Porucha " E5-Podpatie (str. 31)" sa nebude zaznamenavat do histérie porach.

o Pretaz. zdroja Porucha " E16-Pretazenie zdroja (str. 31)" nebude zaznamenavat do histérie poruch.

o Bezpec. vstup Porucha " E14-Bezpe¢. vstup (str. 31)" nebude zaznamenavat' do histérie poruch.

|ﬁT$2]a parametrov UmozZiiuje zaznamenavat do histdrie zmeny parametrov. Ovladaci panel

[ Oviadaci panel Zaznamenaju sa vSetky zmeny parametrov vykonané cez ovladaci panel.

- MODBUS Zaznamenaju sa vSetky zmeny parametrov vykonané cez komunikacné rozhranie
MODBUS.

L PROFIBUS I%achr;glrg%ngju sa vSetky zmeny parametrov vykonané cez komunikaéné rozhranig

7.8.5 VAROVANIA

Skupina parametrov &i

slo [964]

Nastavenie moznosti vzniku jednotlivych varovani a ich zapis do histérie poruch.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA

Nazov [ID] Popis Def.
I;{,aorso]vama Zuzuje (redukuje) zoznam zobrazovanych varovani. Jednoduchyj
[Jednoduchy Budu potlagené niektoré varovania, ktoré su nepodstatné pre beznych uzivatelov.
|Expert Budu sa zobrazovat vSetky dostupné varovania a funk&né hlasenia.
|Varovanie Teplota, pri ktorej menic vypisuje varovanie " W6-Teplota chladi¢a (str. 27)". |75,0 °C
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Nazov [ID] Popis
Tchl [767]
40,0 °C =+
120,0 °C
Varovanie Tel[Teplota, pri ktorej menic vypisuje varovanie vysokej teploty riadiacej elektroniky
I[204] " W7-Teplota elektroniky (str. 27)".

55,0 °C

20,0

Porucha3 - SPozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14) podla typu vyrobku.

Zdroj ex. var. Nastave_nia zdroja exterpého varqvania. Ak je zdrovj’aktl'vny, bude al-<t|')/n-ev-

varovanie " W49-Externé varovanie (str. 29)". VyuZiva sa ako signalizacia|Ziadny
[560] lubovolnej udalosti. Nema vpl hod ic

j udalosti. Nema vplyv na chod menica.

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)
Zaznam var.|Vyber z varovani 1-32, ktoré sa budu pri ich vzniku zaznamenavat do histérie
|[968] poruch.
Pozri volby parametra Warning [250] (str. 23)
Zaznam var.2|Vyber z varovani 33-64, ktoré sa budu pri ich vzniku zaznamenéavat do histérie
[969] poruch.
Pozri volby parametra Warning2 [424] (str. 23)

SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina parametrov €islo [563]
Nastavenie Specialneho zdroja externého varovania.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \ SPECIALNE NASTAVENIE

Nazov [ID] Popis Def.

Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i mé dojst ku varovaniu " W49-Externé varovanie[184]

Ext. var.|(str. 29)" alebo nie. VyuzZiva sa ako upozornenie na externd udalost. Varovanie Binarne

signal [965] |[nezablokuje prevadzku menita. Mbéze byt vybrany bud Ciselny signal aIeboVStupy
diskrétny.

Signal

Ext.

varovanie Podmienky pre vznik externého varovania.

[966]

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

E::;ktivne ValEyterného varovania sa deaktivuje: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota
signalu mensia ako nastavena uroven.

[967]

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

7.9 DISPLEJ

Skupina parametrov Cislo [48]
Vyber parametrov zobrazovanych poCas prevadzky na ovladacom paneli.

7.9.1 NASTAVENIE ZOV

Skupina parametrov ¢islo [88]

Nastavenie zobrazovanych veli¢in. Veli€iny, ktoré sa zobrazuju v hornej Casti displeja v okne MONITOR,
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV

Nazov [ID] Popis Def.
Zov 1 [51] \/yber prvej zobrazovanej veli€iny. [210] Datum
Signal
Zov 2 [52] \yber druhej zobrazovanej veliiny. |[209] Cas
Signal

7.9.2 NASTAVENIE MONITORA
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Skupina parametrov Cislo [1214]

Nastavenie zobrazovanych veli¢in. Veli€iny, ktoré sa zobrazuju v hornej Casti displeja v okne MONITOR,
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA
Nazov [ID]

|[Monitor 1 [53]

Def.
[47] Frek. MN

Popis
VVyber veli¢iny, ktora sa bude zobrazovat v okne monitor v prvom
riadku.

Signal
[Monitor 2 [54]

\Vyber veli€iny, ktora sa bude zobrazovat v okne monitor v druhom

riadku. [46] Nap. DC

Signal
[Monitor 3 [55]

Vyber veli€iny, ktora sa bude zobrazovat v okne monitor v tretom

ikl [42] Prad MT

Signal
|[Monitor 4 [56]

\Vyber veli¢iny, ktora sa bude zobrazovat v okne monitor vo Stvrtom Binarne

riadku.

[184]
vstupy

Signal
[Monitor 5 [57]

\Vyber veli€iny, ktora sa bude zobrazovat v okne monitor v piatom
riadku.

[74]
chladica

Teplota

Signal
Panel
l[1 98]
15 ms + 200 ms
JAZYK [231]
Slovensky | English

timeout

Nastavenie komunikaéného timeoutu pre ovladaci panel. 100 ms

Zmena jazyka menica. |SIovensky

7.10 KOMUNIKACIA

Skupina parametrov €islo [213]
Nastavenie sériovej komunikacie menica.

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA
Nazov [ID]

Popis Def.

Adresa meniCa sa vyuziva na presné identifikovanie meni¢a. Komunikaéna adresa

Adresa
Imenica [234]

predstavuje sucet nastavenej adresy meni¢a a Posun adresy [1155] (str. 110). Vyuziva
sa aj pre komunikaciu menia s ovladacim panelom. Ak je viac meniCov zosietovanych,
kazdy meni¢ musi mat jedine¢nu adresu.

1+99

Posun \Vyber bitov, ktorych binarna kombinacia predstavuje vonkajSiu adresu. Vaha bitov sa
adresy uplatiuje podla poradia volieb. Komunikacna adresa meni€a je vypocitana ako sucet
[1155] vonkajSej adresy a parametra Adresa menica [234] (str. 110)

Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

Nulovanie

Nulovanie Statistik v diagnostike pre sériovi komunikaciu. (pocet sprav, pocet chybnych

Stat. [238] |sprav,...).

7.10.1 MODBUS

Skupina parametrov €islo [658]

Nastavenie komunikacného protokolu MODBUS. Protokol
MODBUS RTU.

Podrobny popis komunikaéného protokolu MODBUS sa nachadza na strankach www.vonsch.sk v sekcii
Podpora.

Modbus odpoveda Specifikacii protokolu

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS

Nazov [ID] Popis Def.
Baud RS485 Nastavenie komunikaénej rychlosti na sériovom porte RS 485. 115200
[218] Bps
9600 Bps
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Nazov [ID] Popis Def.
19 200 Bps
38 400 Bps
57 600 Bps
115 200 Bps
128 000 Bps
115 200s Bps |Rychlost' s korigovanymi ¢asmi medzi ramcami. Napr. pre SIMATIC S7-1200.
Baud ext.|Nastavenie komunikanej rychlosti na sériovom porte na rozSirovacom module|115 200
modul [230] [(volitelna sucast menicov). Bps
Pozri volby parametra Baud RS485 [218] (str. 110)
MB \Vofba, ako ma zareagovat’ meni¢ ked nekomunikuje s Modbus mastrom.
ne€innost’ Po danej dobe necinnosti sa zobrazi varovanie, alebo porucha. Alebo najskoér
[961] varovanie a potom porucha.

Meni¢ zobrazi poruchu " E42-Modbus Timeout (str. 32)", ak mu do zvoleného ¢asu nepride
platna vyzva alebo broadcast (ak je povoleny) od Modbus mastra.

Meni¢ zobrazi varovanie " W42-Modbus Timeout (str. 29)", ak mu do zvoleného Casu
nepride platna vyzva alebo broadcast (ak je povoleny) od Modbus mastra.

Meni¢ zobrazi poruchu " E42-Modbus Timeout (str. 32)", ak mu do zvoleného &asu nepride|
o Chyba CW |control word alebo Zelana hodnota v platnej vyzve alebo broadcaste (ak je povoleny) od
Modbus mastra.

Meni¢ zobrazi varovanie " W42-Modbus Timeout (str. 29)", ak mu do zvoleného €asu
nepride control word alebo Zelana hodnota v platnej vyzve alebo broadcaste (ak je povoleny)

o Chyba

o Varovanie

o Varovanie

cw od Modbus mastra.

MB Fault/Cas prerusenia komunikacie meni¢a s Mastrom, po ktorom menié vygeneruje5 00's

timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 32). ’

010 s =+

3600,00 s
Cas prerugenia komunikacie menia s Mastrom, po ktorom meni¢ vygeneruje

MB Var poruchu " W42-Modbus Timeout (str. 29)". Ak sa su€asne vyhodnocuje chyba aj

timeout [962] ‘Ivarovanie Modbus protokolu vid MB necinnost [961] (str. 111) tak tento parameter|2,00 s
musi byt mensi ako parameter MB Fault timeout [659] (str. 111), inak sa varovanie
neuplatni.

010 s =+

3600,00 s

MB Var. mod|, , . . . L . e . .

[963] Urcuje aka operacia sa vykona v menici pri vzniku varovania MODBUS. Reset

Pozri volby parametra PB Var. méd [816] (str. 113)

lBroadcast Zapnutie alebo vypnutie broadcast dotazov. Broadcast je dotaz ktory je poslany A

N 4 e no

[1156] vSetkym prijimatelom sucasne.

Ano Broadcast dotazy su zapnuté a menic¢ ich spracuva.

Nie Broadcast dotazy su vypnuté, menic ich ignoruje.

Tento parameter uréuje v akom poradi sa jednotlivé bajty prenasaju. Tato zmena

|DataFormat formatu sa uplatiiuje len pre linku 485. Jedna sa o data parametrov, SW, CW, Ao swa
[660] zrychleného prenosu. Standardne sa 32 bitové data OxHhHILhLI prenasaju v poradi] P
0xHh, OxHI, OxLh, OxLI.
No swap 32 bit. data su prenesené v poradi: OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.
Byte swap 32 bit. data su prenesené v poradi: OxHI, OxHh, OxLI, OxLh.
\Word swap 32 bit. data su prenesené v poradi: OxLh, OxLI, OxHh, OxHI.
Sxfp & Wordl3s pit. data su prenesené v poradi: OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.
RS485 |

MB pocitadlalVolba, pre ktoré fyzické linky sa maju pocitat komunikaéné pocitadla a kontrolovat]
[1556] necinnost linky.

o USB | m RS485 | m Ext. modul

Ext.
modul

Parametre MODBUS
Skupina parametrov €islo [573]
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Vyber (mapovanie) parametrov pre zrychleny blokovy prenos v komunikacii MODBUS.

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS \ PARAMETRE MODBUS

Nazov [ID]

Popis

IDef.

[iD 0 [1094]

Signal

[iD 1 [1095]

Signal

[iD 2 1096]

Signal

[iD 3T1097]

Signal

[iD 4 [1098]

Signal

[ID 5 [1099]

Signal

[iD 6 [1100]

Signal

[iD71101]

Signal

D8 1102]

Signal

[ID9[1103]

Signal

[ID 10 [1104)

Signal

[iD 1111105

Signal

[iD 12 [1106)

Signal

[ID 1311107

Signal

[iD 14 [1108)

Signal

[ID 15 [1109)

Signal

[iD 16 [1110)]

Signal

D17 [1111]

Signal

D18 1112)

Signal

[ID19 1113

Signal

[ID20 [1114)

Signal

[iD 2111115

Signal

[iD22T1116)

Signal

D23 11117

Signal

[ID24[1118]

[Signal
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Nazov [ID] Popis [Def.
D 25 [1119] -
Signal
[ID 26 [1120] -
Signal
D 27 [1121] -
Signal
[ID 28 [1122] -
Signal
D 29 [1123] -
Signal
[ID 30 [1124] -
Signal
[ID 31 [1125] -
Signal
D 32 [1126] -
Signal
Posun \yuZiva sa pri Specialnych holding registroch cez broadcast. Posun hodnoty sa s€itava s

hodnota posunom masky a nastavenou adresou meni€a a podfa toho sa aplikuje nastaveny
[1512] register.

-99 + 99

-_—

\Vyuziva sa pri Specialnom zapise do holding registrov cez broadcast. Posun hodnoty sa
Posun maska|_:. k d . dr h likui
[1513] sCitava $ posunom masky a nastavenou adresou meni¢a a podla toho sa aplikuje
nastaveny register.
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

[Krok 0 [1514] Nastavgnle_vs. akym krokom sa ma prepocitat 16 bitovy Specialny holding register naj,
vybranu veli€inu v ID 0.

Pre hodnotu 0 sa 16 bit. €islo 123 prepodita na 32 bit. ako 123. Pre hodnotu 1 sa Cislo 123

prepocita ako 12,3.

-8+ 8

7.10.2 PROFIBUS

Skupina parametrov €islo [812]

Profibus je sériovy otvoreny komunikacny Standard. RozSirovaci modul Vonsch Profibus_UNI pine podporuje
protokol Profibus DP.

Podrobny popis komunikaéného protokolu PROFIBUS sa nachadza na strankach www.vonsch.sk v sekcii
Podpora..

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS

Nazov [ID] Popis Def.
Vyber spOsobu reakcie meni¢a na vypadok komunikacie s Profibus modulom
PB neédinnost’alebo pripojenym zariadenim.
[813] Po danej dobe necinnosti sa zobrazi varovanie " W41-Profibus Timeout (str. 29)",
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 32)".
o Chyba | o Varovanie
PB Fault/Cas prerusenia komunikacie meniéa s MASTROM, po ktorom meni¢ vygeneruje
timeout [814] |poruchu E37-Profibus Timeout (str. 32).
0,10 s +
3600,00 s

5,00 s

Cas prerusenia komunikacie meniéa s MASTROM, po ktorom menié vygeneruje
PB Var varovanie " W41-Profibus Timeout (str. 29)". Ak sa su€asne vyhodnocuje chyba
timeout [815] ‘laj varovanie Profibus modulu vid PB necinnost [813] (str. 113) tak tento|2,00 s

parameter musi byt menSi ako parameter PB Fault timeout [814] (str. 113), inak
sa varovanie neuplatni.

0,10 s +

3600,00 s

PB Var. mad|UrCuje akciu, ktora sa vykona v menici pri vzniku varovania Profibus modulu " Reset
[816] \W41-Profibus Timeout (str. 29)".

7. juna 2017 Strana 113z 176



UNIFREM v.3.17x

VOI\Il

Nazov [ID] Popis Def.
|Reset Meni¢ prejde do resetu.
Stop Meni¢ sa zastavi.
Quick Stop Meni€ sa zastavi rychlejSie.
Nic Meni¢ nebude na varovanie reagovat.
|PB Typ [1486] |Urcuje format prenosu prevadzkovych velicin. ﬁo dnof;D
2 PD hodnoty |Je mozné su€asne prenasat len dve veli€iny vo formate podla dokumentacie.
4 PD hodnoty |Je mozné prenasat 4 veliCiny ako 16 bitové Cisla.
VQFREM Je mozné prenasat 4 veliCiny ako 16 bitové Cisla, podla adries z VQFREMu.
PB Volby Nastavenie formatov a zdroja prenasanych udajov.
[1587]
El . . [VeliCiny REF a ACT budu normalizované na 4000hexa.
ormalizovany
o Pevné APD  |Vyber PD veli€in, je dany parametrami menica [1586] (str. 114) a nie komunikéciou.
Parametre PROFIBUS
Skupina parametrov Cislo [1586]
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS
Nazov [ID] Popis Def.
IAPD 1 [42] Prud
[[1578] MT
Signal
IAPD 2 .
[1579] [66] Vykon
}Signal
APD 3 i
[1580]
[Signal
rPD 4 i
[1581]
Signal
lDig' 1 Urcenie poslednej prenasanej Cislice zfava. 1
[1582]
1]0,1]0,01]0,001|1e-4| 1e-5]|1e-6 | 1e-7 | 1e8 | 1e7 | 1e6 | 1e5| 1e4 | 1000 | 100 | 10
lDig. 2[Mocnina 10, ktora urCuje poslednu prenasanu Cislicu z lava. (..., 1 desiatky, 01
[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri volby parametra Dig. 1 [1582] (str. 114)
lDig. 3|Mocnina 10, ktora ur€uje poslednu prenasanu cCislicu z lava. (..., 1 desiatky, O1
[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri volby parametra Dig. 1 [1582] (str. 114)
Dig. 4Mocnina 10, ktora urCuje poslednu prenasanu Cislicu z lava. (..., 1 desiatky, O1
[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).

[Pozri volby parametra Dig. 1 [1582] (str. 114)

7.11 SADY PARAMETROV

Skupina parametrov €islo [206]
Vofba sady parametrov pre ¢innost’ menica.

MENU \ NASTAVEN

E \ SADY PARAMETROV

Nazov [ID]

Popis Def.

|Prep. sad [657]

Nastavenie spOsobu prepinania aktivnej sady. Kombinované

Kombinované

\Vyuzivaju sa len prvé 2 bity binarneho prepinada. Vystupna sada odpoveda danej
binarnej kombinacii tychto bitov. Ak su neaktivne vSetky bity tak je aktivha 1 sada. Ak je

7. juna 2017

Strana 114 z 176

SCH



VONSCH

Nazov [ID] Popis
aktivny len 1. bit tak je aktivna 2. sada, atd..
Kazdy jeden bit binarneho prepinaca odpoveda jednej sade (bit 1 odpoveda 2 sade). Ak je
Jednotlivé aktivnych viac prepinacCov tak je aktivna sada s vy$§im poradovym cislom. Ak nie je
aktivny ziadny binarny prepinac tak je aktivna 1. sada.
Parametrom Pomocou parametra Aktivna sada [205] (str. 115) je mozné nastavit aktivhu sadu.
Iﬁl;t{l)\]ma sada Prepne aktivhu sadu parametrov, podla ktorej meni¢ pracuje. Sada 1
Sada 1 Meni¢ bude pracovat podla 1 sady parametrov.
Sada 2 Meni¢ bude pracovat podla 2 sady parametrov.
Sada 3 Meni¢ bude pracovat podla 3 sady parametrov.
Sada 4 Meni¢ bude pracovat podla 4 sady parametrov.
E;i%'??:;%] Zapbovolenie alebo zakazanie prepinania sad za behu motora. Povolené
Zakazané Sady sa prepinaju len ked je menic v stope.
Povolené Sady sa prepinaju aj za behu motora.

7.11.1 PREPINAC SAD
Skupina parametrov €islo [222]
Nastavenie binarneho prepinaca sad.

MENU \ NASTAVENIE

\ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD

Nazov [ID]

Popis Def.

Zdroj bit1 sada
[641]

Nastavenie 1.bitu prepinaca sad. Jeho funkcia zavisi od nastavenia parametra

Prep. sad [657] (str. 114). Ziadny|

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj bit2 sada
[642]

Nastavenie 2.bitu prepinaca sad. Jeho funkcia zavisi od nastavenia parametra

Prep. s&d [657] (str. 114). Ziadny|

|Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

[643]

Nastavenie 3.bitu prepinaa sad. Jeho funkcia zavisi od nastavenia parametra

Prep. sad [657] (str. 114). Ziadny

lZdroj bit3 sada

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina parametrov €islo [224]

Nastavenie Specia

MENU \ NASTAVENIE

Inych funkcii pre prepinace sady.

\ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE NASTAVENIE

Nazov [ID] Popis Def.
Signal ktory sa vyhodnocuje €i je aktivny 1.bit binarneho prepinac¢a. M6ze([184] Binarne
[645] byt vybrany bud Ciselny signal alebo diskrétny. vstupy

lBit1 sada signal

Signal

Bit1 sada zopne

Podmienky pre zopnutie Bit1.

[646]

[Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

Bit1 sada
rozopne [647]

Bit1 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia
ako nastavena uroven.

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

[648]

Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i je aktivny 2.bit binarneho prepinaca. M6ze([184] Binarne
byt vybrany bud &iselny signal alebo diskrétny. vstupy

lBitZ sada signal

Signal

Bit2 sada zopne
[649]

Podmienky pre zopnutie Bit2.

[Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

Bit2 sada
rozopne [650]

Bit2 rozopne: V pripade €iselného signalu ak je hodnota signalu mensSia
ako nastavena uroveri.
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Nazov [ID] | Popis
Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

Bit3 sada signal|Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i je aktivny 3.bit binarneho prepinaca. M6ze|[184] Binarne
[651] byt vybrany bud Ciselny signal alebo diskrétny. vstupy

Signal

Bit3 sada zopne , N

[652] Podmienky pre zopnutie Bit3.

[Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

Bit3 sada|Bit3 rozopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensSia
rozopne [653] [ako nastavena uroveri.

|Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

7.11.2 UZIVATEL'SKE SADY

Skupina parametrov Cislo [1290]

Nastavenie uzivatelskych sad. Tieto sady je mozné nastavit az 20 vybranym parametrom. Pre kazdy
vybrany parameter je k dispozicii az 32 r6znych nastaveni.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATEL'SKE SADY
Nazov [ID] Popis Def.

\Vyber prepinaa uzivatelskych sad. Vyber bitov, ktorych bindrna kombinacia

predstavuje aktualne prepnutu Stvoricu sad. Uplatnia sa prvé 3 vybraté bity. Vaha

jednotlivych bitov je dana poradim.

Prepinag prepina Stvorice sad 1-4, 5-9, ... Vyber konkrétnej sady z vybranej Stvorice je

zavisly od prepnutia normalnych sad.

Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

Posun sady[Posun sady umozfiuje priradit kombinacii prepinaa sad ind sadu ako je urcena. 0

[1483] Prepinag sad sa kombinuje ako normalny a uzZivatelsky.

31 = 31 Ak je posun 0, tak pre binarny prepinac 00000 odpoveda sada 1, 00001 - sada 2,.... Ak jeg

posun 1 tak, 00000 - sada 2, 00001 - sada3, ...

Prepnutie
sady [1480]

[1481] Zobrazenie aktivnej uzivatelskej sady.

lUiiv. sada

VYBER PARAMETROV

Skupina parametrov Cislo [1291]

Vyber 20 parametrov, ktorym je mozné nastavit az 32 réznych nastaveni. Po vybere parametra nie je mozné
menit’ jeho hodnotu v pévodnom umiestneni v strome, ale v uzivatelskych sadach pre konkrétnu sadu.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATEI'SKE SADY \ VYBER PARAMETROV

Nazov [ID] Popis Def.
|Parameter 1 [1300] -
Signal
[Parameter 2 [1301] -
Signal
[Parameter 3 [1302] -
Signal
[Parameter 4 [1303] -
Signal
[Parameter 5 [1304] -
Signal
[Parameter 6 [1305] -
Signal
|[Parameter 7 [1306] -
Signal
|[Parameter 8 [1307] -
Signal
[Parameter 9 [1308] -
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Nazov [ID] Popis

Signal
[Parameter 10 [1309] |_
Signal
|Parameter 11 [1310] |_
Signal
|Parameter 12 [1311] |_
Signal
|Parameter 13 [1312] -
Signal
|Parameter 14 [1313] |_
Signal
|Parameter 15 [1314] -
Signal
|Parameter 16 [1315] |_
Signal
|Parameter 17 [1316] |_
Signal
|Parameter 18 [1317] |_
Signal
|Parameter 19 [1318] -
Signal
|Parameter 20 [1319] |_
[Signal

SADA 1-4

Skupina parametrov Cislo [1292]

Nastavenie vybranych parametrov pre sady 1 az 4. Nastavenie jednotlivych sad je mozné pomocou F3 na
ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATEL'SKE SADY \ SADA 1-4
Nazov [ID] Popis Def.
IN1_1 [1320] -

IN1_2[1321] -

IN1_3[1322] -

IN1_4[1323] -

IN1_5[1324] B

[N1_6 [1325] -

IN1_7 [1326] B

IN1_8[1327] -

IN1_9[1328] -

IN1_10 [1329] -

[N1_11[1330] -
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Nazov [ID] Popis
IN1_12 [1331] -

IN1_13[1332] -

IN1_14[1333] -

IN1_15[1334] -

[NT_16 [1335] -

IN1_17 [1336] -

IN1_18[1337] -

IN1_19[1338] -

IN1_20[1339] B

SADA 5-8

Skupina parametrov Cislo [1293]

Nastavenie vybranych parametrov pre sady 5 az 8. Nastavenie jednotlivych sad je mozné pomocou F3 na
ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATELSKE SADY \ SADA 5-8
Nazov [ID] Popis Def.
IN5_1 [1340] -

IN5_2 [1341] -

IN5_3 [1342] B

IN5_411343] -

IN5_5[1344] |_

IN5_6 [1345] -

[N5_7 [1346] -

IN5_8[1347] -

IN5_9[1348] -

IN5_10 [1349] -

[N5_11 [1350] -

IN5_121351] -

[N5_13 [1352] -

IN5_14 [1353] -
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Nazov [ID]

Popis

\|/ONSCH

IN5_15 [1354]

[N5_16 [1355]

[N5_17 [1356]

[N5_18[1357]

[N5_19 [1358]

[N5_20 [1359]

SADA 9-12
Skupina parametrov Cislo [1294]

Nastavenie vybranych parametrov pre sady 9 az 12. Nastavenie jednotlivych sad je mozné pomocou F3 na

ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATELSKE SADY \ SADA 9-12

Nazov [ID]

Popis

Def.

[N9_1[1360]

[No_271361]

[No_3T1362]

[No_411363)

[No_5 [1364]

[No_6 [1365)

[No_7 [1366]

[N9_8T1367]

[No 9 1368)

[N9_10 [1369]

[No_11[1370]

[No_121371]

[No_131372]

[No_141373]

[No_15 [1374]

[No_16 11375
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Nazov [ID] Popis
IN9_17 [1376] -

IN9_18[1377] -

IN9_19[1378] -

[N9_20 [1379] -

SADA 13-16

Skupina parametrov €islo [1295]

Nastavenie vybranych parametrov pre sady 13 az 16. Nastavenie jednotlivych sad je mozné pomocou F3 na
ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATEI'SKE SADY \ SADA 13-16
Nazov [ID] Popis Def.
IN13_1 [1380] -

IN13_2[1381] -

IN13_3[1382] -

[N13_411383] F

IN13_5[1384] -

IN13_6 [1385] -

IN13_7 [1386] -

IN13_8[1387] -

[N13_9 [1388] -

IN13_10 [1389] -

IN13_11 [1390] -

IN13_12[1391] -

IN13_13 [1392] -

IN13_14[1393] -

IN13_15[1394] -

[N13_16 [1395] -

IN13_17 [1396] -

IN13_18 [1397] -

[N13_19 [1398] -
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Nazov [ID]

Popis

V|ONSCH

IN13_20 [1399]

SADA 17-20
Skupina parametrov €islo [1296]

Nastavenie vybranych parametrov pre sady 17 az 20. Nastavenie jednotlivych sad je mozné pomocou F3 na

ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATELSKE SADY \ SADA 17-20

Nazov [ID]

Popis

Def.

[N17_1[1400]

[N17_27[1401]

[N17_31402]

[N17_4T1403]

[N17_5 [1404]

[N17_6 [1405]

[N17_7 [1406]

[N17_8 [1407]

[N17_9 [1408]

[N17_10 [1409]

[N17_11T1410]

[N17_121411]

[N17_13 1412

[N17_14[1413]

[N17_15 [1414)

[N17_16 [1415]

[N17_17 [1416]

[N17_18[1417]

[N17_19 [1418]

[N17_20 [1419]
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Skupina parametrov Cislo [1297]

Nastavenie vybranych parametrov pre sady 21 az 24. Nastavenie jednotlivych sad je mozné pomocou F3 na
ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATEI'SKE SADY \ SADA 21-24
Nazov [ID] Popis Def.
IN21_1 [1420] -

[N21_2 [1321] -

IN21_3 [1422] -

IN21_4[1423] -

[N21_5 [1424] -

[N21_6 [1425] -

IN21_7 [1426] -

IN21_8 [1427] -

IN21_9 [1428] -

IN21_10 [1429] -

IN21_11 [1430] -

[N21 12 [1431] |

[N21_13 [1432] -

IN21_14 [1433] -

IN21_15[1434] -

[N21_16 [1435] -

[N21_17 [1436] -

IN21_18 [1437] -

IN21_19 [1438] -

[N21_20 [1439] F

SADA 25-28

Skupina parametrov Cislo [1298]

Nastavenie vybranych parametrov pre sady 25 az 28. Nastavenie jednotlivych sad je mozné pomocou F3 na
ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATELSKE SADY \ SADA 25-28
| Nazov [ID] | Popis | Def. |
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Nazov [ID] Popis
IN25_1 [1440] B

IN25_2 [1441] -

IN25_3 [1442] -

IN25_4 [1443] -

[N25_5 [1444] -

IN25_6 [1445] -

IN25_7 [1446] -

IN25_8 [1447] -

[N25_9 [1448] -

IN25_10 [1449] -

IN25_11 [1450] -

[N25_12 [1451] -

IN25_13 [1452] -

IN25_14[1453] -

[N25_15 [1454] -

[N25_16 [1455] -

IN25_17 [1456] -

IN25_18 [1457] -

IN25_19 [1458] -

[N25_20 [1459] -

SADA 29-32

Skupina parametrov Cislo [1299]

Nastavenie vybranych parametrov pre sady 29 az 32. Nastavenie jednotlivych sad je mozné pomocou F3 na
ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UZIVATEL'SKE SADY \ SADA 29-32
Nazov [ID] Popis Def.
IN29_1 [1460] -

IN29_2 [1461] -

IN29_3 [1462] -
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Nazov [ID] o

[N29_4 [1463] F

[N29_5 [1464] F

IN29_6 [1465] |_

[N29_7 [1466] F

[N29_8[1467] F

[N29_9 [1468] F

IN29_10 [1469] |_

IN29_11 [1470] |_

IN29_12 [1471] |_

IN29_13 [1472] |_

IN29_14 [1473] |_

IN29_15 [1474] |_

IN29_16 [1475] |_

IN29_17 [1476] |_

IN29_18 [1477] |_

[N29_19 [1478] F

IN29_20 [1479] |_
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8 Navod na nastavovanie funkcii menica

8.1 Vyrobné (tovarenské) nastavenie

Meni¢e frekvencie UNIFREM sa expeduju s plathym vyrobnym (tovarenskym) nastavenim
parametrov, ktoré je mozné kedykolvek obnovit povelom VYROBNE NASTAVENIE. Vyrobné
nastavenie je vhodné obnovit, ak uz bol meni¢ pouzity v neznamej alebo odliSnej prevadzke alebo
ak nie je dodany priamo z firmy VONSCH s.r.o. V8etky navody na nastavenie v tejto prirucke
vychadzaju z tohto nastavenia menica.

| ULOZ / OBNOV —> Obnov parametre —> Vyrobné nastavenie (potvrdenie F2)

Obnovenim vyrobného nastavenia sa prepiSu vSetky parametre vratane nastavenia
ovladania, vstupov a vystupov.

8.2 Parametre motora — MAKRA MOTOROV - identifikacie

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE —> MOTOR (NOMINALNE, SPECIALNE
PARAMETRE MOTORA) su dblezité pre spravne fungovanie jednotlivych funkcii menica.
Nachadzaju sa tam prevazne Stitkové nominalne hodnoty motora, ale aj niektoré Specialne
parametre, ktorych hodnoty sa ziskavaju identifikaciou alebo ladenim.

Meno parametra ID | Popis
Vykon motora [W] 357 | Bezné stitkové (kataldbgové) parametre motorov.
Napatie motora [V] 59 = g
= SIEMENS  3:Mt eveon - - e
Frekvencia motora [Hz] | 4 D 2046527-0008. _Spae o 00 ms weas O
Prad motora [A] 151 | |l o "RA
Otacky motora [ot/min] 356
Uginnik motora 227
Sled vyst. Faz 326 | Moznost zmeny sledu faz motora.
Skalar. ident. 10 384 | Zapnutie / vypnutie Identifikacie magnetizaéného pradu a hodnota
Magnet. Prud [A] 355 | magnetizacného prudu.
Cas. Kon. MT [s] 79 Parameter z MAKRA MOTORA — doladenie dynamiky nabudenia.
Skalar. ident. RS 383 | Zapnutie / vypnutie Identifikacie odporu statora a hodnota odporu statora.
Odpor statora [mQ ] 345
Odpor rotora [mQ ] 439 | Specialne parametre pre spravnu funkciu vektorového riadenia.
Rozptyl. Induk. [mH] 440

Vzajomna Induk. [mH] 441
Moment zotvac. [kg m2] | 442

Odrazovym mostikom pre spravne nastavenie by mali byt prednastavené MAKRA MOTOROV.

Po spusteni MAKRA pre odpovedajuci typ motora a povoleni prislusnych funkcii by mal byt vzdy
meni¢ s pripojenym motorom funk&ny! PoZadovana vy$Sia kvalita riadenia sa vSak dosahuje
procesom doladovania parametrov v konkrétnej prevadzke poc€as prevadzkovych podmienok.
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Parameter ID: 672

NASTAVENIE —> MOTOR —> MAKRA MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV

#Motor 400/4
#Motor 400/55
#Motor 400/75
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Menu [N Sady [ Pomec

Tabul'ka: Prednastavené makra motorov v meni¢och frekvencie UNIFREM 400 XXX:

Vykony motorov od 60W do 7,5kW:

. TYP motora 50Hz: napitie [V] / vykon motora [kW]
Nazov parametra D
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12 | 400/0,18 | 400/0,25 | 400/0,37 | 400/0,55 | 400/0,75 | 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/7.5
alny vykon [W] 357 60 90 120 180 250 370 550 750 1100 1500 2200 3000 4000 5500 7500
Nomindlne napitie [V] 59 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Priid motora [A] 151 0,2 0,29 0,42 0,56 0,76 1,03 1,45 1,86 2,55 34 47 6,4 82 114 15,2
Magnetizaény prid [A] 355 0,19 0,28 039 | 051 | 068 | 08 | 122 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
Otacky motora [1/min] 356 1350 1350 1350 1350 1350 1370 1395 1395 1415 1420 1420 1420 1440 1455 1455
Casova konstanta MT [s] 79 0,05 0,052 | 00548 | 005 | 0,058 006 | 00752 | 0,09 0,12 0,14 0,178 0,2 0,225 | 0255 031
Odpor statora [mQ)] 345 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 6105 4340 3400 | 20798 | 7595
Odpor rotora [mQ)] 439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 46398 | 32984 | 2584 | 15806 | 577,
Rozptylova indukénost [mH] 440 176 112 98 84 62 140 18 42 10 10 3 14 13 12 6
Vzdjomna indukénost [mH] 441 3284 2768 2002 1836 1568 1200 932 678 640 395 377 276 237 218 194
M zotrvacnosti [kg m2] 442 0.00027 | 0,00027 | 0,0003 | 0,0004 | 0,0006 | 0,0008 | 0,0015 | 0,0018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,0048 | 0,0058 | 0,011 0,018 0,024
Maxim. prid M [A] 5 03 0,44 0,63 0,84 1,14 1,55 2,18 2,79 3,83 51 7,05 96 123 17,1 228
Maxim. prid G [A] 549 03 0,44 0,63 0,84 114 1,55 2,18 2,79 3,83 51 7,05 9,6 123 171 228
Prid RZM [A] 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 1,38 1,77 242 3,23 447 6,08 7,79 10,83 | 14.44
U potiatocné [%) 90 154 1338 123 121 118 10,5 9,25 82 73 6,52 6,16 5,95 579 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 14,8 20 294 40 54 74 100
Vykony motorov od 11kW do 200kW:
. TYP motora 50Hz: napétie [V] / vykon motora [kW]
Nazov parametra D
400/11 | 400/15 |400/18,5| 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200
inalny vykon [W] 357 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000 | 160000 | 200000
Nominalne napitie [V] 59 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Prid motora [A] 151 215 285 35 415 56 68 81 100 136 160 177 198 235 280 340
Magnetizacny prud [A] 355 13,2 15,66 18,2 20,34 26,32 30,6 34 45,7 59,16 67,04 | 71,685 | 76626 | 8734 99,96 | 119,68
Otacky motora [1/min] 356 1460 1460 1465 1465 1465 1475 1475 1480 1485 1485 1486 1488 1488 1486 1486
Casova konstanta MT [s] 79 0,33 0,38 04 0428 | 0445 | 0462 0,48 0,52 0,66 0,75 08 0,86 0,95 1,13 1,36
Odpor statora [mQ)] 345 607,25 455 438 389 312 225 122 80 72 65 51 43 383 2 16
Odpor rotora [mQ)] 439 46151 | 3458 | 332,88 | 29564 | 237,12 171 92,72 60,8 54,72 494 3876 | 3648 | 29,108 | 1672 | 12,16
Rozptylova indukénost [mH] 440 6 3 22 18 12 11 038 08 1 12 06 038 11 038 04
Vzdjomna indukénost [mH] 441 154 71 728 60,4 53,8 46,9 39,2 374 30 258 239 23 184 17 136
M zotrvacnosti [kg m2] 442 0,04 0,052 0,099 0,117 0,191 0,374 0,447 0,688 1,19 139 1,63 1,94 231 2,88 3,46
Maxim. prid M [A] 5 32,25 42,75 52,5 62,25 84 102 1215 150 204 240 2655 297 352,5 420 510
Maxim. prid G [A] 549 32,25 42,75 52,5 62,25 84 102 1215 150 204 240 265,5 297 3525 420 510
Prid RZM [A] 163 20425 | 27075 | 3325 | 39425 | 532 64,6 76,95 95 129,2 152 168,15 | 1881 | 22325 | 266 323
U pociatoéné [%) 90 2,71 2,52 235 21 18 16 1,45 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 432 586 710 968 1162 1288 1414 1698 2060 2560

8.3 Rezimy riadenia motora
Menice frekvencie UNIFREM mézeme prevadzkovat v tychto zakladnych rezimoch riadenia.

7. juna 2017

Strana 126 z 176



UNIFREM v.3.17x VO N SC
Parameter ID: 451

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA -> RIADIACI REZIM —> Riadenie motora

Riadenie motora

U/F otv. - Skalarne otvorené (bezsnimacové) riadenie.

U/F uzav. - Skalarne uzavreté riadenie (otackova vazba IRC).

VAM uzav. - Vektoroveé uzavreté riadenie (otackova vazba IRC).

VAM otv. - Vektorové otvorené (bezsnimacové) riadenie.

V-SMPM - Vektorové riadenie pre synchronne motory s perm. magnetmi.

V dalSej ¢asti dokumentu sa zameriame hlavne na funkcie uréené pre U/F riadenie.

8.3.1 UJ/F riadenie

RAMPY

Aby pri ovladani motora nedochadzalo ku skokovym zmenam vystupnej frekvencie, meni¢ ma
k dispozicii flexibilné rampové funkcie, ktoré zabezpecCuju plynulé prechody medzi réznymi
hodnotami Zelanej frekvencie. Ich parametrami je mozné nastavit dovolené rozsahy zmien
frekvencie (min., max.), body zlomu ramp, ale tak aj ¢asy prislusnych usekov.

Na prispdsobenie ramp rozbehu a dobehu sluzia parametre v skupine:
Parameter ID: 106 )
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> RAMPY FREKVENCIE

F [Hz]

F max

PAR.ID =111

Feee? o Linearne zalomené rampy

PAR. ID = frekvencie

162

F z.omp

PAR. ID =121

F zLomr

PAR. ID =117

F min /

PAR.ID =110
T rozB. 1 T rozB 2 T pos. 2 T bos. 1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID=119 PAR.ID =120
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S-KRIVKA

Ak sa vyzaduje, aby sa nemenilo skokom ani zrychlenie pohonu, potom je vhodné pouzit S-krivku,
ktora zabezpeci plynulé zmeny zrychlenia a nastavi zaoblenie profilu frekvencie do tvaru S. Toto
nastavenie ma vyznam pri pohonoch, kde je potrebné minimalizovat trhnutie a momentové razy pri
spustani alebo zastavovani (Napr. osobné vytahy, elektrické vozidla, atd.)

Rezim Cinnosti S-krivky je mozné upravit parametrom:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE — RIADENIE A REGULACIA —> RAMPY FREKVENCIE —> S-KRIVKA —> ReZim
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

[ ]

DD DD
i <<><

/ N\
0\ &\

prechod nulou

Miera zakrivenia S-krivky jej tvar sa da upravit’ parametrom:

Parameter ID: 873

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> RAMPY FREKVENCIE —> S-KRIVKA —> Krivost

F(t)

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UJIF krivka
Zakladnou vlastnostou U/F (skalarneho) riadenia je, Ze so vzrastajucou frekvenciou vystupného
napatia na vystupoch meni¢a stipa umerne velkost tohto napatia, az kym sa nenasyti
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na maximalnej hodnote. Podmienka konstantného toku asynchrénneho motora je docielena
udrziavanim konstantného pomeru U(napatie) / F(frekvencia).

Zakladom pre generovanie napatia v skalarnom rezime riadenia (U/F riadenie) je zakladna U/F
krivka, ktorej parametre su:

Parameter ID: 382
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre zakladnej U/F krivky:
Meno parametra ID Popis
Typ U/F 347 | Typ U/F krivky. Volba pomocnych rezimov U/F krivky.
U poé. 90 Pociato¢né napatie U/F krivky.
U konc. 94 | Koncoveé napatie U/F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 | Exponent posuvu krivky U/F v oblasti 0 Hz az F posuvu.
N upv] ¢ /
U max \ /

PAR. ID =

-0
U konc

PAR. ID =94

U poc N 7
PAR. ID =90 N7\ 7
A »
___________ AR N A R B —
| C |
0 F pos - NOM

PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]

Parametre zakladnej U/F KRIVKY

Zakrivenie statickej U/F KRIVKY sa pouZziva niekedy pri Cerpadlach a ventilatoroch

na zabezpecCenie Usporného chodu motora pri nizSich otaCkach alebo pre zabezpelenie makke;j
momentovej charakteristiky v oblasti nizkych otacok. Vyhladenie zakrivenia sa dosahuje
nastavenim exponentov pre jednotlivé useky U/F KRIVKY.
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UNIFREM v.3.17x

UV] a
U max -
PAR. ID = \
495 \ H=0+0 y
. Expon. U/F
N ,/ PAR. ID =91
\ /// 4
\ . R Expon. pos.U/F
3 \\ / PAR. ID =92
\ \\ //
AN
\ N4 AN /
o A Y
v \\ // * \\
____________ ,/’,/\ \/’/ \\______ e e e e w~
0 F POS F NOM F [HZ]

PAR.ID=98 PAR.ID=4

Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY

Zakladna U/F krivka je klasicky a jednoduchy nastroj na nastavenie riadenia motora.

8.3.3 Kompenzacia IR
Tato funkcia sa da zapnut v parametri ,,Typ U/F (ID 347) = komp. IR".

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA\
RIADENIE \ U/F KRIVKA\ Typ U/F -> komp. IR

Typ U/F U/F
komp. IR 3
O

regulator ZM

Pri aktivnej kompenzacii IR sa automaticky podla zatazenia pohonu a prevadzkovych podmienok
koriguje hodnota napatia na vystupe tak, aby sa kompenzoval ubytok napatia na statorovom vinuti
motora a zabezpecilo sa konstantné budenie motora. V praxi to vyzera tak, ze v motorickom
rezime sa napatie zvySuje a v generatorickom znizuje.

Matematicky model, ktory je jadrom funkcie Kompenzacia IR v okoli nulovej rychlosti nedosahuje
velku presnost, preto je potrebné nastavit' frekvenciu, od ktorej sa za€ina korekcia uplatfiovat.
Spravidla to byva 0.5 az 3 Hz. Vystup korekcie je filtrovany nastavitelnym filtrom.

Parametre kompenzacie IR:

Meno parametra | ID | Popis
Filter KIR 523 | Casova konstanta filtra aplikovaného na vystup funkcie kompenzéacie IR.
Frekvencia KIR 795 | Zhora ohranic¢uje oblast vystupnej frekvencie, v ktorej je potlatena kompenzacia IR.

Nutnym predpokladom Uspe$ného nasadenia Kompenzacie IR je spravna hodnota nominalnych
parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIE —> MOTOR -> SPECIALNE PARAMETRE MOTORA -> Odpor statora [mQ ]

Dobrym zdrojom pre ziskanie hodnoty tohto parametra je MAKRO MOTORA rovnakého alebo
aspon najbliz8ieho vykonu. Z takto prednastavenej hodnoty uZ presnu hodnotu uréi menic
automatickou identifikaciou odporu statorového vinutia, ktora sa méze zapnut v parametri:

Parameter ID: 383

NASTAVENIE —> MOTOR -> SPECIALNE PARAMETRE -> Skaldr. Ident. RS = Zapnuté
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Identifikacia statorového odporu sa potom vykonava vzdy pri

zapnuti pohonu alebo pri prevadzke na nulovej rychlosti. To méze

Ckalar, ident. S spdsobovat’ oneskorenie reakcie pohonu na povel chodu motora
h (pozastavenie rychlosti do ustalenia hodnoty odporu). Meni¢ vtedy
Vypnuta tento stav signalizuje varovnym hlasenim. Ak je takéto spravanie
sa pohonu z dbvodu prevadzkovych podmienok neprijatelné

(Zeriavy, vyrobné linky, trakcia ...), je potrebné po ukonceni
ozivovania a ladenia pohonu identifikaciu RS vypnut.

8.3.4 Regulator zaberového momentu (RZM)
Tato funkcia sa da zapnut' v parametri ,Typ U/F (ID 347) = regulator ZM*.

Typ U/F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA\ U/F
komp. IR 0| RIADENIE\ U/F KRIVKA\ Typ U/F -> regulator ZM
regulator ZM

Pri aktivnom regulatore zaberového momentu meni¢ v nastavenom pasme frekvencii
nadvihovanim U/F krivky nad hodnoty zakladnej U/F krivky dosahuje pribudenie motora na zelany
zaberovy prud. Nastavuje sa eSte pozadovana dynamika tohto regulatora.

Parametre Regulatora zdberového momentu:

Meno parametra ID Popis
Prud RZM 163 | Zelana hodnota pradu zaberového momentu.
Frekv. RZM 28 | Horna hranica pasma frekvencie v ktorom je aktivny RZM.
Dynamika RZM 26 | Nastavenie dynamiky regulatora zaberového momentu.
U [V]
F [Hz] 1
““““““““““““““““““““““““““““ ===~ Umax=Ukonc
- napatie MT i
- zakladna U/F krivka :
- frekvencia MT !
- prad MT |
Fnowm e
PAR.ID = 4
Pasmo reg. | ! |
PAR.ID=28 |~~~ "~~~ 777" SN\N\ W'/~ /A
A E E t[s]
Prad MT [A] ' \ motor
’ \ e ==
L - J l . tr[s]
STOP e generator START

Rezimy U/F KRIVKY na pohone s vysokym momentom zotrvacnosti.

8.3.5 Kompenzacia sklzu

Sprievodnym javom c¢innosti asynchrénnych motorov je sklz, ktory znamena zaostavanie /
predbiehanie rotora oproti statoru vplyvom zataze. Skilz ako rozdiel statorovej a rotorovej
frekvencie je zavisly od mnohych faktorov. Meni¢e UNIFREM vyhodnocuju skiz motora a

pri zapnutej funkcii kompenzacia sklzu ho pridavaju k zelanej statorovej frekvencii.
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Parameter ID: 349

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.
sklzu = zapnuta

Komp. sklzu Efekt kompenzacie skizu motora je hlavne v tom, Ze pri zmenach
vyphuta zatazenia si zachova rotorova rychlost hodnotu blizku zelane;j.
NavySe to vyrazne zvySuje momentové schopnosti motora pri

nizkych rychlostiach.

Hlavnym parametrom pre doladenie miery kompenzacie sklzu je jej zosilnenie v parametri:

Parameter ID: 350

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.
kom. sklzu

Priklad: Cinnost kompenzacie sklzu na realnom pohone
(tenka Ciara - Frekvencia statora, hruba Ciara — Prad motora).

1 1Frek. MH[Hz] 2:Prad MTADERES .. 1 &
[ ' | | A. - maly narast

zataZenia sposobil
| mali kompenzaciu
sklzu.

| ] B. - vagsinarast

| zatazenia spdsobil
vacsiu

| kompenzaciu skizu.

1:Min=6.84 Maw=4.30  Prm=3.81 Ak:t=4.85
:Min=E.8E Mam=3.17 Prm=1.6H Akt=2.02

Oknd Hl Med Wl Reset W Stanice

Model sklzu pre svoju spravnu €innost potrebuje spravne hodnoty parametrov motora:

Meno parametra ID | Popis

Vykon motora [W] 357

Frekv. motora [Hz] 4 Potrebné pre vypocet nominalneho skizu.
Otacky motora [ot/min] 356

Odpor statora [mQ ] 345 | Platia tie isté podmienky ako pri Kompenzacii IR.

Pri uzavretom skalarnom riadeni sa sklz kompenzuje presne podfa skutocného sklzu
vyhodnoteného z rozdielu statorovej a rotorovej frekvencie.

Menice frekvencie UNIFREM umozriuju aj funkciu obmedzenie sklzu, ktoru je mozné aktivovat
v parametri:

Parameter ID: 193

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.
sklzu = zapnuté

Obmedz. sklzu Ak je tento rezim zapnuty, meni€ upravi zelanu frekvenciu tak, aby
wypnuté nebol prekroCeny maximalny povoleny sklz z parametra Maxim.
Skiz [Hz] [177] :
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Parameter ID: 177

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.
Skiz [Hz]

Pritom generuje varovné hlasenie ,W40-Obmedz. skizu“. Po poklese zatazenia na motore sa tento
stav ukonéi a povoli sa zvySovanie statorovej frekvencie.

8.4 Regulator maximalneho prudu (RMP)

Regulator maximalneho prudu je funkcia meniCov UNIFREM, ktorej ulohou je obmedzovat
vystupny prud do motora korigovanim vystupnej frekvencie. Funkcia ako aj samotny regulator sa
zapina v parametri:

Parameter ID: 352

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
Reg. max.prudu = motor. reZim, gener.rezim, vysoka dynamika

Od verzie 2.230 je mozné zvolit' nizku (Standardne) alebo vysoku dynamiku regulatora
maximalneho prudu. Rychla dynamika sa povoluje v parametri ID: 352, zavolenim moznosti
Vysoka dynamika. Nizka dynamika pracuje s mierne filtrovanou hodnotou pradu a
ignoruje kratke Spicky prudu. Je vhodna najma pre Cerpadla a ventilatory. Naopak, pre
zataze typu dopravnik, trakéné aplikacie, atazké prevadzky je preferovana Vysoka
dynamika.

Regulator pracuje v motorickom aj generatorickom reZzime.

Reg. max.pridu Regulator v motorickom rezime frekvenciu znizuje
motor. rezim a v generatorickom zvysSuje ak prud dosiahne hraniéné
gener. rezim - hodnoty.

Hrani¢ny prad pre motoricku prevadzku.

Parameter ID: 5

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> Maxim. Prud M. [A]

Hrani¢ny prad pre generatoricku prevadzku.

Parameter ID: 549

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> Maxim. Prud G. [A]

V $pecifickych pripadoch méze meni¢ hodnotu obmedzenia upravovat podla dalSich kritérii.

Pri nizkych frekvenciach sa ohranienie prudu zvySuje az do dovolenej hranice pretazenia za
uCelom dosiahnutia vys$Sieho zaberového momentu a pri vysokych rychlostiach naopak znizuje,
aby sa zabranilo €innosti motora v nestabilnej ¢asti momentovej charakteristiky (oblast znizovania
vykonu).

Dalej funkcia ,Obmedzenie vykonu® méZe znizovat ohraniéenie pradu, ak sU splnené jej
podmienky ako napriklad vysoky tepelny integral menica, vysoka teplota chladi¢a alebo ak su
splnené podmienky obmedzenia vykonu pri vybere parametra: Signal OV[1088] (signal, podfla
ktorého sa obmedzuje vykon).

Aktualnu hodnotu motorického ohrani€enia prudu signalizuje diagnosticka veli€ina:

Parameter ID: 494

DIAGNOSTIKA —> Riadenie —> Pomocné veli€iny —> Maxim. prud [A]
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Imax [A] ! !
ID =494 : :
Pritvrde- : : Oblast
nie 1 | znizovania
! : vykonu
InQ_GOS )
Imax mor.
ID=5
FeoosT rRvP F . oBLAST Fs [HZz]
ID =1191 ID=1193

Specifické pripady upravy hranice maximélneho pridu

>

UPOZORNENIE!

V pripade, Ze motor je zataZovany trvale v generatorickom rezime, zabera RMP a od
ovladania pride povel STOP, méze sa stat, Ze otacky nepoklesnui a pohon sa nevypne.
V takom pripade je potrebné zvysit hodnotu maximalneho generatorického prudu alebo
vygenerovat’ RESET alebo prerusit bezpeénostny vstup.

Rychlost, s akou dokaze meni¢ obmedzit prud a zamedzit tak nezelanému narastu prudu nad
dovolenu hrani¢nu hodnotu ovplyvnuju parametre samotného regulatora (P, | a D zlozka).

Parameter ID: 353

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
P zlozka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) -> |
zloZzka RMP [ms + s]

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
D zlozka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmost’ narastu alebo poklesu frekvencie pri rampach rozbehu a dobehu, ale
mbze zaberat aj pri ustalenej rychlosti, ked prid presiahne nastavené limity. Ak korekcia
frekvencie dosiahne ohranienie frekvencie Fmin [110] alebo Fmax [112], dalej uz frekvenciu
nekoriguje, €o sa odzrkadli na zvySeni prudu a nasledne moznym vznikom poruchy ,Nadprud®
alebo ,Pretazenie menica“.

Pre zrychlenie reakcie RMP a spravnu ¢innost v oblasti nizkych frekvencii je mozné zapnut aj
rychlu korekciu pocCiatoéného napatia od prekroCenia prudu. Jej zosilnenie upravuje parameter:

Parameter ID: 799

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
Kor. boost. RMP [ ]
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Pre nastavenie rozhrania napatovej a frekvenénej korekcie RMP sluzi parameter:

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->

Frek. boost. RMP [ ]

Pomocou tychto dvoch parametrov je mozné vyladit’ skalarny pohon s prudovou limitou tak, aby pri
dodrZzani maximalneho prudu frekvencia neklesla priliS§ nizko a motor nestratii moment (Vid.
pritvrdenie pohonu na predo$lom obrazku).

Obmedzenie prudu mdze spolupracovat s kompenzaciou sklzu aj s kompenzaciou IR v U/F krivke
ako aj ostatnymi funkciami menica. Existuje kategéria pohonov, kde nie je vhodné pouzit RMP.
Jedna sa o zdvihové pohony Zeriavov, vytahov a dopravnikov, kde obmedzenie prudu by mohlo
mat za nasledok prepad bremena alebo nedodrzanie rychlostnej ¢asovej krivky. Vtedy pohon pri
vysokych prudoch hlasi spravidla len poruchu.

PAR. ID = 549
Prid |
motora

t[s]

STOP START

FHz 1 t  Prud MT [A]
DOBEH - ROZBEH -
generatoricka motoricka
prevadzka prevadzka
cos(p) <0 cos(e) >0
FzeL Maxim. Prad M.
| PAR.ID=5

“““““ - Maxim. Prud G.

Typicky priebeh prudu a frekvencie pri zaberani RMP na pohone so zotrvacnikom

Priklad: Prudova limita (RMP) zaberajuca na realnom pohone:

[Tek Nim & Stop r Paos: 1.500s CURSOR Tel. Nim & Stop r Pos: 1.5005 CURSOR
H H TR - H H H : N I TR - N B B !
- Type S Type

&&&&&&&&&&&&&&&&&&&& BN Saurce e e T Source
CH1 CH1
&&&&& .
L T
& . OBMEDZENY PRUD MOTORA : f .+ OBMEDZENY PRUD MOTORA
EH1 SO0y CHZ 200mY K 1.00s Eut .7 180mY EH‘I SO0my CHZ 200mY K 1.00s Est 7 150mY
Maximalny prud pri dobehu, generatoricky chod Maximalny prud pri rozbehu, motoricky chod

8.5 TImenie rezonanénych kmitov

Jedna sa o pomocnu funkciu, pomocou ktorej je mozné utlmit rezonanné kmity motorov.
Rezonancia motora je jav, kedy sa vplyvom nehomogénnosti vzduchovej medzery alebo
nerovnomernosti zataze ako aj fluktuaciami elektrickych veli€in v meni¢i motor s meni¢om

7. juna 2017 Strana 135z 176



VONSCH

rozkmita a periodicky prechadza z motorického do generatorického chodu. Periéda tychto kmitov
byva spravidla len niekolko period statorovej frekvencie. Rezonancia ma za nasledok vibracie
mechanickych €asti ich zvy8ené namahanie ako aj rozkmitanie napatia v medziobvode, prudu
motora a nasledné poruchy.

Priklad: Rezonan¢né kmity namerané na trakénom pohone (belasy — napatie medziobvodu, ZIty —
prud v jednej faze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

Cursar 2
I

CH1 200my  CHZ 5000 k4 100ms
11-Mar-05 16:56

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkcia timenia rezonancii sa zapina a vypina parametrom:

Parameter ID: 513

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnuté

Na nastavenie timenia sluzi trojica koeficientov, ktoré upravuju mieru vplyvu vybranych procesnych
veli¢in na vystupnu frekvenciu a napatie. Vhodnym doladenim tychto koeficientov je mozné
velkost kmitov zmenSit alebo ich aj uplne odstranit.

Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia timenia rezonancii od derivacie napatia DC)

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc [ ]

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia timenia rezonancii od derivacie modulu prudu statora)
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA — U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.
Oddis []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia timenia rezonancii od zmeny frekvencie prudu statora)

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwils [ ]
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Uout

D 515 Zelané napétie

dwis
dt

dUoc
dt

Zelana frekvencia

Vyznam koeficientov funkcie ,,TImenie rezonanénych kmitov*“

TImenie rezonancii méze znizit alebo uplne potladit nezelané kmitanie motora, najma ak vznika pri
chode s malym zatazenim.

8.6 Regulator napatia (RP) — Dynamicky dobeh (DD) a Kinetické zalohovanie
(KZ)

Jednou z najdélezitejSich veli¢in v meniCoch frekvencie je napatie jednosmerného medziobvodu
(Upc). Za normalnych podmienok byva jeho hodnota rovna 3pi¢kovej hodnote usmerneného
sietového zdruzeného napatia (Uoc = 1.414 * Uyv). Pri 400V sieti je to okolo 565V [DC]. Napatie
medziobvodu teda méze kolisat spolu s napatim siete. Pri velkom poklese napatia siete ak pracuje
motor pod zatazou, sa mdze stat, Ze motor nebude dostavat dostatok napéatia, ¢o spdsobi jeho
odbudenie a narast sklzu ako aj odoberaného prudu. Ak chceme zabranit’ prehrievaniu motora
a menica alebo nezelanej poruche ,Nadprud®, je nutné obmedzit frekvenciu na takd hodnotu,

pri ktorej je na motore aj pri niZSom napati siete dostatocné napatie. Na to sluzi v menicoch
UNIFREM 400 blok ,Regulator napiatia“ ajeho sucast Regulator kinetického zalohovania
(RKZ). Okrem iného sluzi aj na preklenutie kratkodobych vypadkov napajacej siete, kedy sa
pozadované minimalne napatie Upc udrzuje riadenym znizovanim Zelanej frekvencie a brzdenim
zotrvacnej hmoty.

Pri brzdeni motorom, teda pri dobehu alebo pésobeni vonkajSich sil na motor, napatie Upc stupa
vplyvom prelievania energie z motora spat do menic¢a. V tomto pripade ma meni¢ dostatok napatia
na spravnu regulaciu motora, avSak stipa napatové namahanie vykonovych &asti a hrozi porucha
.Prepatie“. Pri pohonoch kde motor v prevaznej miere pracuje aj v generatorickom chode (zdvihy
zeriavov, vytahy, €asté a rychle rozbehy / dobehy zotrvaénych hmét), sa spravidla na obmedzenie
Upc pouzivaju brzdné moduly a odporniky, ktoré prebyto¢nu energiu menia na teplo. Tam, kde nie
je striktne predpisana doba zastavenia pohonu je mozné vyuzit druhu Cast bloku ,Napatovy
regulator a to Regulator dynamického dobehu (RDD). Ten zvySovanim Zzelanej frekvencie
zastavi narast napatia DC. Podobne ako tomu je aj pri pradovej limite, po dosiahnuti maximalnej
frekvencie uz prestava korigovat a umozni narast napéatia az po poruchovu urover.

Kazda Cast Regulatora napatia sa da samostatne vypnut / zapnut v parametroch:

Parameter ID: 748

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> Kinet. Zalohovanie

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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Parameter ID: 749

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> Dynam. dobeh

Dynam. dubeh (D)

wypnuty

Délezité parametre nastavenia regulatora napéatia su referenéné hodnoty napatia medziobvodu, pri
ktorych sa spusta funkcia kinetického zalohovania a dynamického dobehu:

Parameter ID: 753

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> Referencia KZ

Parameter ID: 754

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> Referencia DD

Na prispésobenie dynamiky odozvy a pripadné doladenie preregulovania napatia alebo ustalenie
kmitavého priebehu sluzia parametre P, |, a D zlozky RN, ktoré spolo€ne ovplyvriuju RKZ aj RDD.

Parameter ID: 751

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> P zlozka RN

Parameter ID: 752

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> | zlozka RN

Parameter ID: 750

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> D zlozka RN

— - 1 FHz
Ubc [V] Kinetické Dynamicky
zalohovanie dobeh
""""""""""" NP B

Refer. DD :
PAR. ID = oo e e -
754 [0

U : J
DC nom. - (— e NG - -5 N -~
i 3

(565 V)

Refer. KZ ,
PAR. ID = {-—-
753 :

v

évypadok 0 obnovenie ipovel

i i . > t[s
siete siete STOP oredizenie [s]

dobehu

- napatie medziobvodu Upc
- vystupna frekvencia

Regulator napitia (RN) — princip ¢innosti
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Priklad: Vysledky merania nasadenia RN na pohone zo zotrvaénikom.

I N @ Stop W Pos: 15005 TRIGGER Tek 1. ® Sp F Fos: 1.5003 CAVE/RED
? ? ! R AR N H H H H AR N - H . . y
: : : : - . : . : Edge] - NAPATIEUpc : : Setups
“““ AR SR . FF Widen S B v o 2 IS
"M, | FREKVENCIA /4 =T @
SEREEL RN S e e e ‘ Source
T . SRS OO e, FREKVENCIA. .. ... ... .. . dil
. . . - . . . . . e . - " VACSIA: :
: : : Source : i : N . OIA : Rt
~ NAPATIE Up Est e g L OTRVAGNOS
....... o el T e S
Y FSUUUE U T UUUE U N SRS o o o] e
el Couling E+ 3 Bef A
KINETICKE ZALOHOVANIE AL ~ DYNAMICKY DOBEH
EH1 200mY  CH2 200mW M 2505 Ext /7 180mY EH1 200 CHZ 500 B 1.00s Eat o G0mY
Refd 200mY 1.00s Refl 500my 1.00s
Kinetické zalohovanie menica pri vypadku Dynamicky dobeh pri réznych zotrva¢nostiach
napajacieho napétia na motore so zotrvaénikom. pohonu.

V mnohych priemyselnych aplikaciach pohonov s frekvenénymi meni€mi sa vyzaduje, aby pohon
zastavil za €o najkratSi Cas. Pri opakovanych pracovnych cykloch to vyrazne skracuje doby cyklu
ama to priamy vplyv na produktivitu vyroby. Ak sa navySe jedna o pohon, ktorého moment
zotrvacnosti alebo zataZovacie pomery su prementlivé, mdze byt nastavenie pevného casu
dobehu problém. Vtedy treba aplikovat’ rezim Dynamického dobehu. Napriklad Zmykacky, mlyny,
miesadla, kde zavisi zotrvacnost od mnozstva spracovavaného materialu.

8.7 Brzdenie tokom

Na brzdenie sa v meniCoch frekvencie pouziva niekolko rezimov brzdenia. PredovSetkym to je
pouzitie brzdného modulu a odpornika. Existuju v8ak pohony, kde nastanu podmienky brzdenia len
CiastoCne a zriedkavo. Ak sa napriklad vyZaduje, aby Cerpadlo zastavilo za desat sekund, ale pri
tomto ¢ase dobehu vznika porucha ,E4 - Prepatie meni¢a“, nemusi byt pouZzitie brzdného modulu
nutné. Ak napriklad uz 13 alebo 15 sekundovy dobeh koné&i bez poruchy, mnozstvo vygenerovanej
energie sa da znizit pouzitim funkcie Brzdenie Tokom.

Na zapnutie brzdenia tokom sluzi parameter:

Parameter ID: 775

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA ->BRZDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguje tak, Ze pri prekroCeni ,pracovného napatia BT [776]

Brzdenie tokom (BD) zatne meni¢ zvySovat napatie motora, ¢&im zvySuje jeho
vyphuté magnetizaciu. To splsobi, ze CcCast kinetickej energie sa
nedostane z motora do menica ale sa premeni na teplo vo vinuti

motora. Mieru zvy3enia magnetického toku je mozné upravit

parametrom ,Zos. brzd. Tokom [777]".

Parameter ID: 776

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA ->BRZDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA ->BRZDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Priklad: Cinnost brzdenia tokom na realnom zariadeni.

[Tek 1. @ Stop M Fos: 1.500 SAVE/REL Tek  JL. ® Sup B Fos: 15008 T
. -+ N - I I I N - N = N H N R
Lo S SetUps S Coupling
NAPATIE Wavefarms :NA'ATlE
: : ettt R e ] B Limit
Source N : : : : CFF)
|:: : - N N N N -
“““““ gD GlkiHz
Ret N ValtsiDi
ave ‘ : : : B Probe
: | FREKVENCIA
Fef B S S '
. : : : N : : 0n| : : : : - : :
Rt 200y CHZ 200my M S0dms Ext o 180m B 200y CHZ 200mv M S00ms Ext o 180mM
Refd 200mY S00ms RefB S00mY S00rms Retfa 200mY S00rms RefB S00mY S00rms

Brzdenie tokom pri mensom zosilneni.

Brzdenie tokom pri vi¢som zosilneni.

Pri brzdeni tokom dochadza k vyS§Siemu ohrievaniu motora, preto je potrebné, aby mal motor
dodatoCnu tepelnu ochranu, termistor alebo PT100 pripadne cudzie chladenie.

8.8 Nafazovanie

Pri prevadzkovani elektrickych pohonov Casto vznika situacia, kedy je potrebné, aby sa riadenie
spustilo, aj ked sa motor vo vypnutom stave otaa. Napriklad vplyvom rozdielov tlakov sa otacajuci
ventilator spalin, trakéné vozidlo v pohybe alebo rozto€eny generator malej vodnej elektrarne.
NajpresnejSie a najrychlejSie sa to da dosiahnut s pouzitim otackového snimaca (IRC), ktory
poskytne presnu informaciu o frekvencii, ktorou sa stroj to¢i a meni¢ sa dokaze automaticky
prispésobit a nafazovat. Snimac v3ak nie je nutné pouZit ak sa pouzZije funkcia ,Nafazovanie*
v menici frekvencie UNIFREM. Nafazovanie je moZné zapnut v parametri:

Parameter ID: 374

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> NAFAZOVANIE -> Nafazovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené
Normalne S

Jedna sa o plne automatickl funkciu, ktora vzdy po aktivovani povelu START vykona proces
nafazovania na roztoceny motor (resp. generator). Nafazovanie prebieha v niekolkych etapach
a jeho doba trvania mdze byt premenliva od rychlosti otacania, vykonu motora ako aj nastavenia
parametrov.

7. juna 2017 Strana 140z 176



VONSC

Prad * 1. detekcia I. v V. ' Frekvencia
motora [A] ! smeru a Detekci inabu- Rozbeh [HZz]
inabudenie  afrekv. idenie na Fze
""""""""""""""""""""" e e N R Y7
-------- \ FzeL
Pomer Inaf/10
xMagn.prad | i s N\ ——
=1D778 x ID355
3 povel najdenie [s]
> . s
- rotorova frekvencia START [ frekvencie
- vystupna frekvencia —>
- prud motora Cas nafaz.
PAR.ID = 375

Nafazovanie — princip ¢innosti

Uspesnost nafazovania ako aj doba hladania je zavisla od tychto parametrov:

(Nasobok magnetizacného pradu — ovplyviuje citlivost nafazovania a intenzitu brzdenia rotora)

Parameter ID: 778

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> NAFAZOVANIE -> Pomer Inaf/I0 [ ]

(Cas. Kon. MT — ovplyviuje rychlost namagnetovania - nabudenia motora)

Parameter ID: 79

NASTAVENIE —> MOTOR -> SPECIALNE PARAMETRE MOTORA -> Cas. Kon. MT [s]

Priklad: Nafazovanie na rozto€eny motor na menici
(tenka ciara — vystupna frekvencia, hruba &iara — prud, ¢ervena bodkovana c&iara — frekvencia

rotora)

1 1:Frek. MHM[Hz] 2:Prdd MTIAEEGEES ... 1 ﬂi
1 ]
1

2: Hin:El.ElEl Maw=7HBEH Prm=47.31 Akt=57.680

it=H.64 Mawx=2.11 Prm=1.12 Akt=1.23
Oknd Mg Stgni

=t

8.9 Obmedzenie vykonu

V praxi sa mbéze vyskytnut potreba zachovania Cinnosti pohonu aj v pripade, Ze je motor alebo
meni¢ pretazovany. Pripadny vznik poruchy spdsobenej pretaZzenim alebo prehriatim by mal
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za nasledok vypadok technolégie, ktory by mal horSie nasledky ako eventualne kratkodobé
znizenie vykonu motora. Preto menice frekvencie UNIFREM maju v softvérovej vybave funkény
blok obmedzenia vykonu.

Funkcia obmedzenia vykonu sa voli v parametri:

Parameter ID: 766

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA -> Obm. vykonu [ ]

Tu je mozné zapnut jednotlivé zdroje (pri€iny) obmedzenia vykonu alebo ich kombinacie:

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.

od pret'azenia Tepelny int. MN (ID 31) > 90 % Porucha =100 %

od tepl.chladi¢a Teplota chladi¢a (ID 74) > Varovanie Tchl  (ID | Porucha =90 °C
767)

od pret'azenia motora | Tepelny int. MT (ID 33) > 90 % Porucha =100 %

od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866
865)

Pri vzniku varovani uvedenych tepelnych ochran meni¢a (motora) sa aktivuje obmedzenie vykonu.
Vystupom obmedzenia vykonu je korekcia maximalneho prudu tak, aby ich prislusné stavové
zobrazované veli€iny neprekrocili poruchovu uroven a nedoS$lo k zastaveniu prevadzky menica.
Obmedzenie vykonu sa teda vykonava obmedzenim maximalneho prudu, na ¢o reaguje regulator
maximalneho pradu (RMP) ktory musi byt zapnuty a funkény (ID 352).

Priklad: Cinnost obmedzenia vykonu od pretaZzenia meni¢a na poddimenzovanom pohone
s asynchrénnym motorom zo zaznamu na grafickom displeji meni¢a (tenka &iara — Tepelny int.
MN, hruba &iara — Prud MT).

1 1Tepelng in[%] 2Prad MTAMKEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

Akt=91.7
Akt=3.41

1:Min=49.2
Z:Min=8.06

Mawx=21.7
Mawx=4.22

Qkng Mg ozt Sig

@ — Pohon bezal pod plnou zataZou, tepelny — Pohon sa odlahéil aintegral postupne
integral meniCa dosiahol uroven 90 % a klesa. Pohon je znovu schopny generovat
nasledne sa obmedzil prud tak aby integral maximalny vykon.

dalej nestupal.

8.10 Optimalizacia

Optimalizacia je samostatny riadiaci a ovladaci blok, ktorého uUlohou je zabezpecit vyhladavanie
a udrzanie optimalnych hodndét fubovolnej zobrazovanej veli€iny alebo parametra meni¢a pomocou
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niektorého zadavacieho kanalu. Optimalizacia ma svoj vilastny vystup, ktory sa pohybuje
v intervale 0.000 aZ 1.000 a je mozZné ho zobrazit v diagnostike menica:

Parameter ID: 423

DIAGNOSTIKA —> Funkcie ->Optimalizacia -> Vystup OPT []

Napojenie vystupu optimalizacie na [ubovolny zadavaci kanal sa vykona po zvoleni tohto
parametra pri vybere signalu (zdroja) prislusného zadavacieho kanala.

Vyber veli€iny, ktorej kritérium ma blok optimalizacie vyhlfadavat sa robi nastavenim parametra:

Parameter ID: 80

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Optim. signal

Vyber signalu NajcastejSie sa pri Standardnych optimalizanych ulohach ako

|l \HEHU:DIAGHOSTIKA'Riadenie signal optimalizacie vybera prad motora, vykon motora, moment

Otacky 0RPH | motora. Pri zvoleni niektorého analégového vstupu je mozné
H:- IIJ'I% 313-;3 optimalizovat aj lubovolnu technologicku veli¢inu.

Kritérium optimalizacie znamena, ¢i bude meni¢ vyhladavat minimum alebo maximum zvoleného
signalu. Napriklad pri pohone generatora na MVE chceme maximalizovat' vyrabany vykon a
pri pohone Cerpadla minimalizovat vykonové straty.

Na vyber kritéria sluzi parameter: | Opt. kritérium
[Minimum  signalu
Maximum signalu J

Parameter ID: 208

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Opt. kritérium

Blokovanie (reset) optimalizacie a podmienka merania:

V bloku OPTIMALIZACIA sa nachadzaji dva signaly, ktoré ovladaju podmienky &innosti
optimalizacie a podmienku, kedy je mozné merat optimalizovanu veli€inu.

Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetovanie optimalizacie sluzi signal:

Parameter ID: 263

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Opt. Reset signal

Vyber signalu Napriklad: Ak je optimalizadcia nastavena na vyhladavanie
|2 MENUMDIAGHOSTIKA' Stay menica maxima alebo minima vykonu, je potrebné blokovat' jej Cinnost
ked je zariadenie vypnuté. Potom sa nastavi parameter ,Opt.
Reset signal® [263] na veliCinu Stav men. neg. (negacia
stavového slova), a suasne v parametri ,,Opt. Reset”“ [273]
vyberie Chod (meni¢ na vystupe generuje napatie).

Opt. reset Kedze stavové slovo je negované, znamena to ze, Reset
Porucha Ol optimalizacie je aktivny ked meni¢ na vystupoch negeneruje
Sw_Err_Pin || napatie.

<)

Chod
DC nabity
MT nabudenhy

OO
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Vtedy, ked dochadza po zmene vystupu optimalizacie ku prechodovym javom ktorych €as trvania
byva premenlivy, je nutné oneskorit meranie kritéria optimalizacie. Signal z nasledovného
parametra sluZi na nastavenie podmienky merania:

Parameter ID: 279

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Opt. Meranie signal

Ak ma byt meranie vykonané az po ukonceni rampovej funkcie, vyberie sa v tomto signali opat
veliina Stav men. neg. (negacia stavového slova) a v parametri Opt.meranie aktivhe [160] sa
nastavi bit ,Rozb./Dob. F“. To znamena, Zze po zmene vystupu optimalizacie sa ¢aka na ukon&enie
rampovej funkcie a potom sa az vykonava nové meranie pre dalsi krok optimalizacie.

Vyber signalu |

i NEND\DIAGHOSTIKA Stay memca Opt. meranie zapne

[MT nabudeny 0
:> Rozb./Dob. F
FZel = 0 O
F = Fzel O
\arovanie 0

Na upravenie a prispésobenie procesu optimalizacie sluzia nasledovné parametre:
Meno parametra ID | Popis

Periéda opt. 13 | Cas merania jedného kroku optimalizaéného algoritmu. Cas medzi
jednotlivymi krokmi méze predizit podmienka merania (vid. ,Opt. Meranie
signal [279]").

Skenovanie 420 | Zap./Vyp. rezim skenovania vystupu optimalizacie pri spusteni
optimalizacie. SluZi na najdenie Startovacej hodnoty vystupu optimalizacie.
Vyhlada globalny extrém z moZnych viacerych tym, Ze prejde
v nastavenom smere cely rozsah maximalnym krokom 0.05.

delta Sign. 255 | Nastavuje hodnotu maximalnej dovolenej vychylky okamzitej hodnoty
,Optim. Signal [80]“ od globalneho extrému. Globalny extrém sa od Startu
optimalizacie (skenovania) pomaly priblizuje ku aktualnej hodnote vystupu,
tym sleduje pomalé zmeny velkosti globalneho extrému. Po vychyleni sa
vystupu od globalneho extrému o nastavend hodnotu ,delta Sgn.“ sa
vykona nové skenovanie, ak je zapnuté.

Rezim kroku 425 | UrCuje, ¢i ma byt velkost zmeny vystupu optimalizacie medzi dvoma
krokmi pevna alebo premenliva. Premenlivy krok znamena, Ze sa velkost
kroku uréuje na zaklade adaptivity od derivacie ,Optim. Signal [80]“.

Minim. krok 427 | Minimalna alebo pevna zmena vystupu optimalizacie medzi dvoma krokmi.

Zisk adapt. kroku 743 | Urcuje intenzitu vplyvu derivacie ,Optim. Signal [80]“ na zvac¢Sovanie kroku
optimalizacie, ak je zapnuty ,Rezim kroku“ — premenlivy.

Po¢. smer 426 | Nastavuje prvotny smer optimalizacie pri Starte, ¢i ma zacat hladat od

hodnoty vystupu 0.00 nahor (,0d minima®) alebo od 1.00 nadol
(,Od maxima®).
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Vykon r ] . | Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [Hz]
: po Starte technologickych
"""""""""""""""""""""" I'I""""'""""""p'ddl’ﬁ'l'e'h'ok':"""’ Fumax
. g . posun optimalneho (Vystup OPT
jemné doladenie PARID = 423

maximalneho
vykonu

B I:MIN

v

o povel START
t [s]

- vystup optimalizacie (ID= 423) - napojeny na zelanu frekvenciu
- optimalizovany signal (ID=766) - napojeny na vykon motora

Optimalizacia — princip ¢innosti pri maximalizacii vykonu zmenou frekvencie

Priklad: Cinnost optimalizacie na pohone s meni¢om
(hruba giara — Vystup OPT., tenka Ciara - Prikon). V tomto pripade je nastaveny Po¢. Smer (ID =
426) na volbu ,,0d maxima®“.

1 1Prikon[ll] Z:Udstupn OFT[ JIEeRaEE .. 0 1 =] (i

| |J

1:Min=8.8 Max=1894 Prm=51.2 Akt=95.2

Min=H.8888  Max=1.8E8563 Prm=H.5915 HAkt=6.21848
Okvd [l Mo [l Reset I Stanice

ook,

E — Zmena technologickych podmienok -

— Skenovanim najdeny pociato¢ny bod
optimalizacie. Neskor pri jemnejSom kroku sa dotiahnutie vystupu optimalizacie a najdenie
doladi presne. noveho optimalneho bodu.

8.11 Externa tepelna ochrana (ETO)

Ak je na zariadeni, ktorého sucastou je meni¢ frekvencie, k dispozicii nejaky snimaé teploty alebo
zostava viacerych snimacCov rovnakého typu, je mozné zapojit tieto snimaCe do menica
a vyhodnocovat z nich teplotu zariadenia a podla potreby aj varovania a poruchy. Parametre bloku
ETO sa nachadzaju v Casti:

Parameter ID: 860

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplotnych snimaov sa pouziva jeden analégovy vstup ajeden analégovy
vystup. Matematicky model poéita optimalny budiaci ,,Prid ETO", ktory sa zvoli ako signal
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prislusného AOUTx. Na AINx vznikne ubytok napatia. AIN ho zapiSe do parametra ,,Napétie
ETO". Z tychto udajov sa vyhodnoti odpor snima¢a a nasledne teplota. Pri prekroceni
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnoti varovanie alebo porucha teploty ETO.

Vyznam parametrov a ich logické prepojenie je objasnené v nasledujucom obrazku:

Typ ETO: - PTC, - PT100, - vlastny snimac¢ UNIFREM
[ID 861]
AINx _: Napétie ETO
Poclet snimacov [ID 867]
m /\ [ID 862]
C\H— -+ AOUTX Prid ETO
U U | i ZOV[ID 870]
‘_
Vlastny snimacg: A Y Y )
Reto [Q] Odpor snimaca Varovanie
Riooc Z0V[ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
R2o°c
: Porucha ETO
[ID 863] 0 Teplota ETO " >
20°C 100°C

Pre potreby zapojenia sa médzZe vyuZit fubovolny volny analégovy vstup a analégovy vystup
svorkovnice X1 procesorovej dosky menica.

Priklad nastavenia ETO — 3 snimace typu PTC v sérii:
CAST NASTAVENIE:
Nastavenie PTC snimaca:

[ID] Cesta Parameter Nastavenie
861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor
906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap_ ETO AIN2

862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Pocéet snimacov 3

Priklad nastavenia parametrov, z ktorych si odvodené hranice varovani a poruch ETO:

865

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

Varovanie ETO

90°C

866

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

Porucha ETO

160.0 °C

Moznost obmedzenia maximalneho meracieho prudu ETO:

Parameter Maxim. priud ETO (ID 1087) obmedzuje prud do ETO snimacov aby sa zabranilo nechcenému
zohrievaniu snimaca. Ak je pouZzity Specialny snimac, treba nastavit maximalny prud z jeho dokumentacie.
Pri type ETO = "PTC" je meraci prud ohrani¢eny na hodnotu 1mA a pri "PT100" na 3mA a vtedy je tento
parameter neaktivny.

| 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ | Maxim. pn]d ETO | 10.00 mA |
Nastavenie analégového vstupu AIN2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE
154 VSTUPY | AIN2 \ Typ AIN2 0-10v
Moznost filtrovania ruseni na analégovom vstupe:
‘ 262 ‘ MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE Fllter A|N2 13

VSTUPY \ AIN2\
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Nastavenie analégového vystupu AOUTZ2:

[ID] Cesta Parameter Nastavenie
362 ‘I\;IYEg-IEJUF\,Yl‘:AAS(;I'ZA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE Typ A02 0-20mA
1077 \I\;IYESN-IEJUQYP:;SC;I'ZA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE A02 ZdrOj Prl]d ETO
366 \“;IESN'IPUF\’Y'\:;%ZA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE Slg (AOZ_A) 0 mA

368 l\,IIYEsI‘l-Il_JUF\‘YI‘:AASO'I'zA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE Slg (AOZ_B) 20 mA

945 \“;IYESN'IPUF\’Y":;SJZA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE AOZ_A 0 mA

946 \“;IYESN'IPUF\'Y":AASJZA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE A02_B 20 mA

CAST DIAGNOSTIKA:
Moznost kontroly meranych udajov:

[ID] Cesta Parameter Popis
869 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Teplota ETO [°C] Teplota na snimaci ETO.
870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Prad ETO [mA] :‘)":h’f:r']y prud  externej  tepelnej
: — i T~ —
867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Napitie ETO [V] Hodnota 9cmeraného tbytku napitia
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ 1 ¢ Hodnota odporu snimaca ETO.
871 p Odpor snimaca [Q] P

8.12 Pret’azovaci spinac ,,Pretazovak*“

Najma pri zdvihovych pohonoch Zeriavov, ale aj vinych oblastiach nasadenia frekvenénych
menicov sa pouzivaju rézne zariadenia na vyhodnotenie maximalneho zataZenia konstrukcie
alebo technologickej linky. Meni¢ UNIFREM dokaze na zaklade merania elektrickych veli€in
vyhodnotit’ zatazenie pohonu (ZOV Zatazenie) a vykonat’ potrebné zmeny v spravani pohonu, tak
aby bola prevadzka pohonu bezpecna. ,PretaZzovak® moze byt vyuzity napriklad pri pohone zdvihu
Zeriavov, posunoch pri rezani, vftani a suportov obrabacich strojov. Nova koncepcia
pretazovacieho spinaca v meni€och UNIFREM obsahuje niekolko vylepSeni a noviniek.

Pojmy:

Zat'azenie — je volitefna veliCina, ktora predstavuje mieru zatazenia pohonu. Spravidla sa vybera
Moment motora, Prad motora, Vykon alebo aj AINx ak je vyhodnotenie zatazenia externé.

Pretazenie — Je stav pohonu po splneni podmienok pretaZenia pohonu. Méze sa automaticky
generovat STOP, obmedzit rychlost pripadne signalizovat na vystupoch menica.

Dynamicka prevadzka — Je pracovny stav pohonu pri akceleracii v kladnom smere, kedy okrem
statickej zataze pohon prekonava aj odpor zotrvacnych hmot a suché trenie.

Staticka prevadzka — Je pracovny stav pohonu pri ustalenej rychlosti v kladnom smere.

Tipovanie — Je taky sled ovladacich povelov, ktory obchadza podmienky vzniku pretazenia.
Napriklad kratke povely START alebo prerusované zrychlovanie.

Na konfiguraciu pretaZovacieho spinaca sluZia nasledovné parametre:

Parameter ID: 840

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> ZDVIHOVE FUNKCIE ->PRETAZOVAK
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UNIFREM v.3.17x

Konfiguracia a rezim €innosti:

Meno parametra ID Popis
PretaZovak zap./vyp. | 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie elektronického pretazovacieho spinaca.
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty
zapnuty S
ReZim pretazovaka 842 | Zapnutie rezimov spinaca pretazenia

Rezim pretaioyaka

autodetekcia hranic

iba staticky rezim
hegeneruje STOP
nomalé spustanie
testuj "tipovanie"

g N [ ]

Spdésob vypoétu veliginy ,,Zat'azenie“: Zdvihové funkcie

Zat'azenie. Signal 843 | Vyber veliCiny, ktora bude sluzit ako zdroj vypoétu zobrazovanej veli€iny
LZatazenie".
HEHU DIAGHOSTIKA' Riadenie
Priklad vyberu veliciny, ktora predstavuje mieru zataZzenia pohonu
Zat'azenie 100% 844 | Hodnota vybratého signalu zatazenia (ID 843), ktord zodpoveda 100%
zatazeniu. Sluzi na prevod do pomernych jednotiek.
Filter zat'aZenia 851 | Filter prvého radu, ktory sluzi na potlaCenie Sumov alebo kratkych Spiciek

vybratého signalu zatazenia (ID 843).

Podmienky vzniku a zaniku ,,Pret'azenia“:

Cas po Starte 852 | Cas necitlivosti pretazovacieho spinaéa po $tarte pohonu.

Pret'azenie dyn. 845 | Hranica pretazenia pohonu v dynamickych stavoch (pri akceleracii
v kladnom smere).

Cas pret'az. dyn. 848 | Doba, ktord musi byt velicéina Zat'azenie vy$Sia ako hranica dynamického
pretazenia, aby sa zopol pretazovaci spinac.

PretaZenie stat. 846 | Hranica pretazenia pohonu v ustalenych stavoch (pri konstantnej rychlosti v
kladnom smere).

Cas pretaz. stat. 849 | Doba, ktor musi byt veli¢ina Zatazenie vys$Sia ako hranica statického
pretaZenia, aby sa zopol pretazovaci spinac.

Pret'azenie vyp. 847 | Hranica Zat'azenia pre ukoncenie PretazZenia pri spatnom chode
na ustalenej rychlosti.

Cas pretaz. vyp. 850 | Doba, ktori musi byt veliCina Zat'azenie nizSie ako hranica pre vypnutie

pretaZenia, aby sa vypol pretazovaci spinac.

Signal blokovania ,,P

ret'azenia“:

Zdroj resetu pretaz. 572 | Signal, ktory slizi na zablokovanie alebo vypnutie pretazovacieho spinaca.
Mbze byt vybrany bud Ciselny signal alebo bitovy.
Pret.reset 858 | Podmienka vzniku resetu pretazenia.
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Pre diagnostiku a vyhodnotenie pretazovaka slizia tieto zobrazované veli€iny: zdvihové funkce

Zat'aZenie 854 | Miera zatazenia pohonu vyhodnotena zo signalu Zat'azenie. Signal (ID 843) a
vztiahnuta ku Zat'azenie 100% (ID 844). [%]
Tipovania 855 | PoCet nedovolenych ovladacich sekvencii, ktoré mézu spdsobit tipovanie

pohonu (kratke povely Startu &i akceleracie). Po prekroCeni poctu tipovani sa
zopne pretazovaci spina bez ohladu na hodnotu zatazenia pohonu.
Vyhodnotenie tipovani je mozné vypnut vo volbe rezimov (ID 842).

Stav PRETAZ. 856 | Signalizuje v akom stave sa nachadza blok pretaZovacieho spinaca.
Stay PRETAZ
detekcia i
pret'aZenie U
tipovanie U
ustalenie

Priklad zobrazenia diagnostickej veliginy Stav PRETAZ.

Pretazenie pohonu nastane:

ak sa poCas prevadzky splnia podmienky vzniku pretazenia. Ak je neaktivny rezim (ID 842) ,,iba
staticky rezim“ poCas dynamickej prevadzky, ked prekro¢i ,ZataZenie* hodnotu parametra
,Pretazenie dyn.“ (ID 845) na &as dlh&i ako ,Cas pretaz. dyn.“ (ID 848). Obdobne ak v statickom
rezime prekroci staticku hranicu na prislusny cCas.

alebo ak je zapnuty rezim (ID 842) ,testuj tipovanie* a pocet tipovani v pocitadle tipovania
prekroCi 5 tipovani do 5 min.

Stav Pretazenia meni¢ signalizuje aj funkénym hlasenim F36-Pretazovak zop. Na displeji
ovladacieho panela.

Pretazenie pohonu zanikne:
ak pocas reverzneho chodu poklesne ,Zatazenie” pod hodnotu parametra ,Pretazenie vyp.” (ID
847) na dobu dlhsiu ako ,Cas pretaz. vyp.“ (ID 850).

V rezimoch pretazovaka (ID 842) je mozné vybrat funkciu ,pomalé spustanie”, ktora pri
pretazeni obmedzi rychlost spustania bremena na 20% zo Zelanej frekvencie v reverznom chode,
pre zvySenie bezpec€nosti pri manipulacii s nadmernym bremenom.

Dalej je mozné v rezimoch vypnuat vnatorné blokovanie Startu pohonu v kladnom smere volbou
,hegeneruje STOP®, v pripadoch, kedy sa ma pri pretazeni vykonat iba signalizacia alebo ina
akcia (napriklad, obmedzenie rychlosti alebo momentu). Iné akcie sa nastavuju s pouzitim
univerzalnych ovladacich blokov menica.

Autodetekcia hranic:

Jeden z novych rezimov Cinnosti pretazovaka (ID 842) je ,,autodetekcia hranic”. Po zapnuti tohto
rezimu sa vynuluju hranice podmienok pretazenia (ID 845, ID 846, ID 847) a poCas nasledovnych
pracovnych cyklov zariadenia sa automaticky detekuju hrani¢né hodnoty z veli€iny ,Zatazenie®.

Pri tejto detekcii by mal byt pohon zatazovany maximalnym dovolenym zatazenim (max. dovolené
bremeno, atd.) Po 5 az 10 cykloch sa hodnoty hranic uz prestanu upravovat a ustélia sa na
hodnotach, ktoré su o dovolenu toleranciu vy$Sie ako maximalne prevadzkové zatazenie.

Po vypnuti tohto reZzimu zostanu hranice na novych hodnotach a pretazovak pracuje podla nich.
Poclas autodetekcie hranic menic vypisuje funk&né hlasenie F37-Pretaz. detekcia.
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o~ s
Zat'azenie Cas po $tarte Cas pretaz. stat. Cas pretaz. dyn.
ID 854 [%] 4 ID 852 ID 849 ID 848

Ll

P
‘ l

Pret'azenie dyn.
ID 845 [%] —

Pret'azenie stat.
ID 846 [%]

»

Bit Stav PRETAZ.
(ID 856)
,Pretazenie“

Pretazenie neaktivne

blokovany START ]
smerom hore

° | | t[s]
fmEN [Hz] 4 |
FzeL2 | :
i : I~ nastalo pretazenie ]
FEL : | i
i i predstih brzdy
' P zabrzdenv
0 ; t [s]

0 I

t[sf

Priklad vzniku pretaZenia v dynamickom rezime ¢innosti pocas dvihania bremena na zdvihu.

8.13 Funkcia dynamicky zdvih

Zeriavova funkcia — DYNAM. ZDVIH (DZ) (ID 1068) slizi na prispésobenie maximalnej rychlosti
zdvihu podla aktualnej hmotnosti bremena. Pri vy8Sej hmotnosti bremena sa zniZuje maximalna
rychlost.

Pre spravnu &innost' dynamického zdvihu je potrebné nastavit parametre, ktoré urCuju vypocet
veliiny ,Zatazenie" (ID 854) podobne ako pri funkcii ,Pretazovak®.

Meno parametra ID Popis

Zat'aZenie. Signal 843 Vyber parametra ktory bude slizit ako zdroj vypocétu zobrazovanej veli€iny
,LZatazenie".

Zat'azenie 100% 844 Hodnota vybratého signalu zatazenia (ID 843), ktora zodpoveda 100%
zatazeniu. Sluzi na prevod do pomernych jednotiek.

Filter zataZenia 851 Filter prvého radu ktory sluzi na potlacenie Sumov alebo kratkych SpiCiek
vybratého signalu zatazenia (ID 843).
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Na konfiguraciu dynamického zdvihu slizia nasledovné parametre:

DZ zap./vyp. 1069 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynamického zdvihu (DZ).
D2 zap./vyp.
wypnuty

Cas merania DZ 1070 | Cas merania statického zataZenia (ID 854) na frekvencii danej parametrom
.Frekvencia DZ* (ID 1073).

Zataz DZ max. 1071 | Horny rozsah zatazenia, nad ktorym sa maximalna frekvencia uz dalej
neznizuje.

Zat'az DZ min. 1072 | Dolny rozsah zataZenia pod ktorym pracuje zdvih na maximalnej moznej
frekvencii.

Frekvencia DZ 1073 | Frekvencia, pri ktorej prebieha meranie zataZenia a zarovenn minimalna

rychlost ktord odpoveda maximalnemu zataZeniu.

Pre diagnostiku a vyhodnotenie pretaZzovaka sluZia tieto zobrazované veli€iny:

Zat'azenie 854 Miera zatazenia pohonu vyhodnotena zo signalu Zat'aZzenie. Signal (ID 843) a
) vztiahnuta ku Zat'azenie 100% (ID 844). [%].
Stav PRETAZ. 856 Detekcia statického alebo dynamického rezimu.

Princip €innosti:

Pri Starte smerom hore sa frekvencia zastavi na ,Frekvencia DZ” (ID 1073) na dobu ,Cas merania
DZ* (ID 1070) aby doSlo k ustaleniu veli€iny ,Zatazenie“ (ID 854) a vypocitalo sa nové obmedzenie
rychlosti. Ak sa zatazenie ustali v intervale medzi hodnotami ,Zataz DZ min.“ (ID 1072) a ,Zataz
DZ max.“ (ID 1071), potom sa obmedzenie rychlosti zdvihu prepocita linearne medzi hodnotami
,Frekvencia DZ” (ID 1073) a ,Max. frekvencia.” (ID 111). Ak bude zdvih zatazeny na hodnotu
LZataz DZ max.“ (ID 1071) alebo vysSiu, bude jeho maximalna rychlost obmedzena na hodnotu
.Frekvencia DZ” (ID 1073). Ak bude zdvih zatazeny na hodnotu ,Zataz DZ min.“ (ID 1072) alebo
nizSiu, bude jeho maximalna rychlost obmedzena na hodnotu ,Max. frekvencia.“ (ID 111).

Ak vypocitané ohrani€enie rychlosti je mensie ako ,Max. frekvencia.” (ID 111), meni¢ zobrazuje
varovné hlasenie ,W61-Dynamicky zdvih“.
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A: zdvihanie bremena s mengou hmotnostou, Maximalna rychlost ako funkcia

B: zdvihanie bremena s velkou hmotnostou. " ]zmﬁra"em zat'azenia
Z

ID111

Cas merania DZ
ID1073-} - __

Zat'azenie ID 1070 [s]

ID 854 [%] =

Zat'az DZ max.
ID 1071 [%] V‘\\
Zat'az DZ min. ID
1072 [%]

A

;

»

ID1072 ID1071 [%]
\ Zmerané zat'azenie

fwenHz] | ,

Max Frekvencia
ID 111 [Hz]

tis]

FreL -

Frekvencia DZ
ID 1073 [Hz]

t[sf

e 0 D L

W61-
Dynamicky
zdvih

t[sf

DZ obmedzuje
maximalnu rychlost’
podfa zat'azenia

Princip ¢innosti funkcie ,,Dynamicky zdvih“.

8.14 Funkcia — rozladenie IRC

Menice frekvencie UNIFREM moéZu v pripade pouZitia rozSirovacieho modulu RM_IRC_DUAL
suCasne vyhodnocovat v realnom Case signaly z dvoch inkrementalnych snimacov. Meni¢ pocita
rozdiel rychlosti tychto snimaCov a zobrazuje v parametri ,Frek. IRC1-IRC2* (ID 1086) podla
vzorca:

Firc1arc2 = | |Firc1| — |Fire2| |

kde |Firc12)] Znamend vypocet absolutnej hodnoty rychlosti z veli€in ,Frek. IRC1” (ID 434) a ,Frek.
IRC2” (ID 803).

V praxi mdze byt na viac motorovych pohonoch potreba odvodit od tohto rozladenia urcité riadiace
zasahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a okamzité vypnutie riadenia.

Napriklad:
pri preSmykovani jednej napravy trakéného vozidla alebo pojazdu mostu oproti druhej - zniZzenie
ohrani¢enia momentu aby naprava s mensSou adhéziou nepredbiehala druhu,
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pri preruSeni materialu a rozladeni pohonov na valcovacej linke (€ast linky pod zatazou a druha
naprazdno) sa vygeneruje RESET.
atd.

Na konfiguraciu funkcie ,Rozladenie IRC“ slizia parametre v skupine parametrov:

Parameter ID: 1081

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2

Konfiguracia a rezim €innosti:

Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 | Nastavenie spésobu obsluhy a ¢innost menica pri rozladeni rychlosti
zIRC1alRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwM - L]
obmedzenie momentu | Rozladenie IRC1,2 spdsobi oslabenie momentu motorov.
reset PWM Rozladenie IRC1,2 spbsobi okamZité vypnutie motorov.
Filter dIRC1,2 1083 | Casova konétanta filtra rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2.
Min. rozdiel IRC1,2 1084 | Minimalna hranica absolutnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2.
Max. rozdiel IRC1,2 1085 | Maximalna hranica absolltnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2.

Pre diagnostiku a vyhodnotenie sluZia tieto zobrazované veli€iny:

Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora uréena snimacom otacok motora IRC1

Frek. IRC2 803 Frekvencia rotora uréena snimac¢om otac¢ok motora IRC2

Frek. IRC1-IRC2 1086 | Tato velicina je filtrovana filtrom prvého radu z parametra ,Filter dIRC1,2"
(ID1083).

Princip innosti:

Ak je v parametri ,Rozladenie IRC1,2“ (ID 1082) aktivna volba ,obmedzenie momentu®, potom pri
prekroCeni minimalnej hranice rozdielu frekvencii ,Min. rozdiel IRC1,2“ (ID 1084) sa zacne
znizovat obmedzenie momentu motora a pri maximalnom rozdieli ,Max. rozdiel IRC1,2* (ID 1085)
bude moment nulovy. Vypinanie pohonov sa deje plynulo umerne rozladeniu. PoCas znizovania
momentu sa zobrazuje varovanie ,W62-Rozladenie IRC1,2“.

Mwmax [Nm] 4 [ _W62-Razladenie IRC1 2% ] Maximélny moment ako
Muax = funkcia rozladenia IRC1, IRC2
(ID481) ~ [Nm] 4
Max. moment| |
ID 481, .
o > ID 1053 :
Frek. IRC1-IRC2, t[s]
(ID 1086) !
Maxpirc1,2 : ~
(ID1085) ID1084  1D1085 [Hz]
Mi Rozladenie IRC1,2
INDIRC1,2
(ID 1084) ~
° t [s]

Princip ¢innosti funkcie ,,Rozladenie IRC* pri aktivnej vol'be ,,obmedzenie momentu*.
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Ak je v parametri ,Rozladenie IRC1,2“ (ID 1082) aktivna volba ,reset PWM*, potom pri prekroceni
maximalnej hranice rozdielu frekvencii ,Max. rozdiel IRC1,2“ (ID 1085) sa vygeneruje RESET
PWM a pri poklese pod ,Min. rozdiel IRC1,2“ (ID 1084) RESET PWM zanikne.

RESET PWM 4 [ W62-Rozladenie IRC1,2“ ]

v

0
Frek. IRC1-IRC2 (|D‘ t [s]
1086)
Maxoirc1,2 (ID
1085)

»

Minpire1,2 (ID
1084)

0 t [s]

Princip ¢innosti funkcie ,,Rozladenie IRC“ pri aktivnej volbe ,,reset PWM*.

Pomocou nastavitelného filtra ,Filter dIRC1,2“ (ID 1083) je mozné odfiltrovat kratke impulzy
rozladenia IRC, utlmit kvantovaci Sum a nastavit dynamiku zmeny momentu. Vplyv rozladenia IRC
na maximalny moment aj na RESET PWM je mozné kombinovat su€asnym aktivovanim obidvoch
volieb.

8.15 Vyuzitie prepinania sady parametrov na Specialne spravanie funkcii
menica
Menice frekvencie UNIFREM obsahuju 4 uzivatel'ské sady parametrov, ktoré je mozné v menici
nezavisle prepinat a editovat. Cas prepnutia sady je do 50ms. Pokial sa nastavenia parametrov
pre jednotlivé sady nelidia v parametroch, ktoré maju blokovani zmenu za chodu, je prepnutie
mozné realizovat aj pri spustenom STARTE pohonu. Nakolko zdroj prepnutia sady méze byt
nastaveny na akykolvek signal meni€a, umoznuje to riesit rézne Specialne funkcie podmienené
zmenou parametrov, ktoré jednotlivé funkéné bloky menica pri pouziti len jednej sady neumoZzniuju.

Napriklad:

- zmena parametrov U/F krivky pri zmene smeru otacania motora.

- zmena zdrojov ovladania menica od binarneho vstupu (prepinanie miestne/dialkovo).
- adaptivita parametrov regulatorov podla rozsahu regulovanej frekvencie.

- a mnoho dalSich.

Podmienky prepinania jednotlivych sad parametrov sa nastavuju v tychto parametroch menica.

Parameter ID: 206

NASTAVENIE —> SADY PARAMETROV

Priklad konfiguracie prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra ID Popis
Prep. sad. 657 Nastavenie spdsobu prepinania aktivnej sady.
(Kombinované, Jednotlivé, Parametrom)
Prep. sad
Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Priklad nastavenia spdsobu prepinania aktivnej sady
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Moznost’ prepnutia
aktivnej sady:

NASTAVENIE —-> SADY PARAMETROV —> Prep. sad [657] —>
Parametrom

Potom je moznost nastavenia aktivnej sady:
Aktivna sada [205] —> moznost vyberu Sada 1, Sada 2, Sada 3, Sada 4

Zdroj bit1 sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

641
6426
43

Nastavenie bitov prepina¢a sad. Jeho funkcia zavisi od nastavenia
parametra Prep. sad. [657]

1.spésob

Prep. sad. [657] - Kombinované - VyuZzivaju sa len prvé 2 bity binarneho
prepinaca. Vystupna sada odpoveda danej binarnej kombinacii tychto bitov.
Ak su neaktivne vSetky bity tak je aktivna 1 sada. Ak je aktivny len 1. bit tak
je aktivna 2. sada, atd.

NASTAVENIE —> SADY PARAMETROV —> PREPINAC SAD
Moznost’ nastavenia: Zdroj bit1 sada a Zdroj bit2 sada

VENIE'. SADY PARAMETROV.PREPINAC SAD
Zdroj bit1 sada
Zdroj hit2 sada Ziadny

Priklad nastavenia binarneho prepinaca

2.sposob

Prep. sad. [657] - Jednotlivé - Kazdy jeden bit binarneho prepinaca
odpoveda jednej sade (bit 1 odpoveda 2 sade). Ak je aktivnych viac
prepinaCov tak je aktivha sada s vy3Sim poradovym Ccislom. Ak nie je
aktivny ziadny binarny prepinac tak je aktivna 1. sada.

NASTAVENIE —> SADY PARAMETROV —> PREPINAC SAD

Moznost’ nastavenia: Zdroj bit1 sada, Zdroj bit2 sada, Zdroj bit3 sada
VENIE'. SADY PARAMETROV.PREPINA C SAD
Zdroj hit1 sada
Zdroj hit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny

Priklad nastavenia binarneho prepinaca

SPECIALNE
NASTAVENIE [224] -

Nastavenie
Specialnych funkcii
pre prepinaCe sady

Priklad nastavenia Specialneho zdroja prepnutia sady:

NASTAVENIE —> SADY PARAMETROV —> PREPINAC SAD —> Zdroj bit1
sada [641]—> Specialny
VEHIE*SADY PARAMETROV'.PREPINAC SAD
Zdroj hit1 sada Specidlny
Zdroj bit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny
B SPECIALNE NASTAVENIE

Potom je moznost nastavenia NASTAVENIE —> SADY PARAMETROV
—> PREPINAC SAD —> SPECIALNE NASTAVENIE —>

Bit1 sada signal [645] —>

Vyber signalu, ktory vyhodnocuje €i je aktivny 1.bit binarneho prepinaca.
Mbze byt vybrany bud &iselny signal alebo bitovy.

Pred nastavenim zdroja prepnutia aktivnej sady parametrov je potrebné nastavit kompletne pohon
v SADE1, to znamena pri vypnutych podmienkach prepnutia sady. Potom skopirovat toto
nastavenie do ostatnych pouzivanych sad cez povely:

MENU -> ULOZ / OBNOV -> Kopirovanie sad
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Zalohy parametroy
EmUloZ parametre
= Obnov parametre
EmKopirovanie sad
EPresun parametrov
®Spravuj zalohy v panely

Povely na kopirovanie sad parametrov:

Funkcia Vyber Popis
Zo sady Sada1..Sada4 Képia parametrov zo sady 1..4 do vybranej sady 1..4.
Do sady Sada1..Sada4 Potvrdenie stlatenim "Kopiruj”

Kopirovanie sad
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 2

Na zaver treba nastavit podmienku prepinania aktivnej sady. Ak chceme napriklad pouzivat len
dve sady parametrov a SADA2 ma byt aktivna pri zapornej rychlosti na vystupe menic¢a (spustanie
bremena s inym pociatoénym napatim U/F krivky). Potom zvolime nasledovné hodnoty
parametrov.

Meno parametra ID Nastavenie
Prep. sad. 657 Jednotlivé
Bit1 sada signal 645 NASTAVENIE —> SADY PARAMETROV —> PREPINAC SAD —> Zdroj bit1

sada [641] —> Specialny

Zvoli sa zdroj prepnutia sady:
Stav men. Neg. [547] (stavové slovo negované):

NASTAVENIE —> SADY PARAMETROV -—> PREPINAC SAD —
SPECIALNE NASTAVENIE —> Bit1 sada signal [645] —>
“\MENU \DIAGNOSTIKA \ Stav meni¢a [76] —> Stav men. neg.“

Vyber signalu
2 MENUDIAGNOSTIKA'Stay menica
Hap. batérie 1.3y
Hotohodiny HH 134.4h
Prey.motohod MT 39.8h
Stay menica ---1--1--1

Bit1 sada zopne 646 NASTAVENIE —> SADY PARAMETROV -> PREPINAC SAD ->
SPECIALNE NASTAVENIE —>Bit1 sada zopne [646]

Vyberie sa bit 14 stavového slova ,,Frot > 0“.
Bit1sada zapne

Odbudz. MT U

Pripraveny U

(KedzZe sa jedna o negovanu hodnotu stavového slova, ma tento bit opacny
vyznam a to Frot < 0.)

Frot — polarita rotorovej frekvencie. Ak nie je k dispozicii IRC, potom je
znamienko frekvencie vyhodnotené matematickym modelom
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Po spusteni prepinania Sad do Cinnosti mézeme upravovat parametre v jednotlivych sadach az po
vybere editovanej sady. Informacia o tom, ktora je aktivna je zobrazena v pravom hornom rohu
displeja malym fontom.

Pouzitie sad parametrov teda prispieva ku zvySenej variabilite nastaveni pohonu. Pomocou nich je
mozné riesit aj.

Nesymetriu ramp frekvencie

Prepinanie rezimu riadenia

Prepinanie signalov na analégovych vystupoch

Ovladanie viacerych pohonov jednym meni¢om

Zapinanie a vypinanie korekcii alebo inych funkcii menica

... atd.
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9 Priklady nastavenia meni¢a UNIFREM

9.1 Nastavenie procesného regulatora pre riadenie vysky hladiny v nadrzi
V nasledujucej Casti bude opisany spésob nastavenia zariadenia pre udrziavanie konstantnej

hladiny v nadrzi, pomocou ¢erpadla riadeného frekvenénym menic¢om.

9.1.1 Situacia

Frekvenény meni¢ riadi otacky Cerpadla, tak aby v nadrzi bola pozadovana hladina. Hladina v
nadrzi sa méze pohybovat od minimalnej 1cm po maximalnu 50cm. Aktualna vyska hladiny je
snimana snimacom hladiny s prudovym vystupom. Pri hodnote vystupu OmA je minimalna hladina
a pri 20mA maximalna hladina. Zelana vyska hladiny je nastavovana pomocou napéatia 0-10V. Kde

0V odpoveda minimalnej hladine a 10V odpoveda maximalnej hladine.

) Senzor vvsky hladiny

Uﬁ ....................... - 0-20mA
max
Cerpadlo
_________ mu o :>5<‘|
Zelana hladina Nadrz ,
0-10V Vypust

9.1.2 Pripojenie menica

Napatie pre Zelanu hladinu pripojime na prvy analégovy vstup AIN1.
Senzor vysky hladiny pripojime na druhy analégovy vstup AIN2.
Vystup menica pripojime na Cerpadlo.

9.1.3 Nastavenie analégovych vstupov

V menu ,NASTAVENIE — VSTUPY A VYSTUPY — ANALOGOVE VSTUPY*
LAIN1 —Typ AIN1*“ = ,0-10V*

LAIN1 — Filter AIN1“ = 1ms (ak by bol signal ruseny mézeme zvysit filtraciu)
,AIN1 — SPECIALNE NASTAVENIE — Signal AIN1“ = Ziadny (F3)

LAIN2 — Typ AIN2“ = ,0-20mA*

LAIN2 — Filter AIN2“ = 1ms (ak by bol signal ruseny mézeme zvysit filtraciu)
LAIN2 — SPECIALNE NASTAVENIE — Signal AIN2“ = Ziadny (F3)

9.1.4 Nastavenie procesného regulatora ]
V menu ,NASTAVENIE — FUNKCIE — PROCESNY REG."
,Rezim PR* = ,Poloha“

Poloha inverzny klesat.
Frietok

Iné rezimy PR spésobia prepnutie nastavovania v inych jednotkach.

,Min. Zel. vel.“ = 1cm (minimalna hodnota procesnej veli€iny).
.Max. zel. vel.“ = 50cm (maximalna hodnota procesnej veli¢iny).

Rezim PR Takto sa nastavovanie procesného regulatora prepne na
Teplota nastavovanie v jednotkach em. Vyber Poloha inverzne, sluzi pre
Teplota inverzny pripad, ak by bolo ¢erpadlo umiestnené na vystupe nadrze a pri
Poloha zvySovani jeho otaCok bude hladina pri konstantnom pritoku
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,Zdroj Zel. PR* = , AIN1“.

Idroj Zel. PR Ak by sme chceli nastavit pevnu Zelanu hladinu, tak ,Zdroj Zel.
Hodnota Il PR* = ,Hodnota“ a ,Zel. hodnota“ = 30cm (ak pozadovana vyska
hladiny je 30cm). Hodnota sa da nastavovat len v nastavenych
AlN2 hraniciach ,Min. Zel. vel.“ a ,Max. Zel. vel.”
AIN3
AlN4
,Zdroj sp. vazby PR = , AIN2“.
idrni sp. vazhy PR Ak by bola pevna hodnota spatnej vazby, tak sa nastavuje
Hodnota obdobne ako pre Zelanu veliinu.
AN Samozrejme treba nastavit odpovedajuce konStanty PID

procesného regulatora.
AIN3
AlN4

9.1.5 Nastavenie vystupu menica
Treba nastavit odpovedajuce parametre motora, rampy U/F krivku atd.
V menu ,NASTAVENIE — OVLADANIE — ZELANA FREKVENCIA®
,Zdroj reverzu F [195]" = ,Bez reverzu®. Inak by sme €erpadlu umoznili chodit aj do spatného
chodu, Cize v pripade potreby by sa Cerpadlom odCerpavalo z nadrze.
droj reverzu F
Ovladaci panel i
Trvale reverz
BIN1
BIN2

V menu ,NASTAVENIE — OVLADANIE — ZELANA FREKVENCIA — Zdroj Zel. frek. = Specialny*
droj. 2el. frek.
Procesny reg.

|MODBUS
PROFIBUS
[Max. hodnota 1

V menu ,NASTAVENIE — OVLADANIE — ZELANA FREKVENCIA — SPECIALNE NASTAVENIE*
,Signal pre ZF“ = DIAGNOSTIKA — Funkcie — Proces. reg. — Vystup PR®, tymto nastavime, Ze
vystupna frekvencia menica je riadena procesnym regulatorom. Vystup procesného regulatora —>
akény zasah.

LAHA FREKVENCIA", SPECIALHE HASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitorovanie

V menu ,DIAGNOSTIKA — Vstupy / vystupy — AIN®

Tu je mozné sledovat analégové vstupy bud vo fyzikalnych jednotkach ,AIN1“ ,AIN2“ alebo
v pomernych ,AIN1 Rel.“, ,AIN2 Rel.”

V menu ,DIAGNOSTIKA - Funkcie — Proces. reg®
Tu je mozné sledovat procesny regulator v procesnych jednotkach.

V menu ,DIAGNOSTIKA — Ovladanie — Zel. Frek.*
Tu je mozné sledovat prepocitany vystup procesného regulatora na zZelanu frekvenciu.
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9.2 Priklad nastavenia logickych blokov

Frekvenéné meni¢e UNIFREM maju vo svojej softvérovej vybave bohati moznost nastavovania
logickych blokov s logickymi operaciami OR, AND, XOR, RS, =, >=, >,

Moznost nastavenia typu vstupov a vystupov pre logické bloky:

(vystup negovany, vstup 1 logického bloku negovany, vstup 2 logického bloku negovany,
prvy vstup logického bloku reaguje na nabeznu hranu signalu, druhy vstup logického bloku reaguje
na nabeznu hranu signalu).

Priklad moznosti nastavenia vstupov a vystupov logického bloku:

& — & | — & b— & b—

—q —q —q —q
—q —q

Priklad:

Nasledujuci priklad demonstruje jednoduchy priklad nastavenia frekvenéného menica s vyuzitim
logickych blokov. UvaZujme riadenie asynchrénneho motora s vykonom 0,37[kW] a s nominalnym
pradom 1,05[A]. Nezatazeny motor sa rozbieha z nulovej frekvencie po linearnej rampe 10[s] na
zelanu frekvenciu 50[Hz]. Dobeh motora je tiez realizovany po nastavenej linearnej rampe 10[s] na
nulovu frekvenciu.

F [Hz]
F max
PAR.ID = 111 [77777mmmmmsmm o sm oo oo o mm oo oo oo
Fzel=50MH7 |
PAR.ID = 162 : ;
:
' LINEARNE RAMPY FREKVENCIE
1
!
20 [Hz] i !
i |
F min = 0 [Hz] . ’ ’ -
- - - >
PARID=110 = T rozb. 1=10s T dob. 1=10s ")

PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehovej a dobehovej rampy pre tento priklad

Pomocou logickych blokov nastavime meni€ tak, aby vyhodnocoval a signalizoval prekroCenie
frekvencie 20[Hz] a neprekro¢enie prudu motora 1[A] (motor je nezatazeny).

Dané podmienky menic signalizuje Specialnym spdsobom — spinanim analégového vystupu, ktory
tym ziska povahu reléového vystupu. Pri frekvencii motora nad 20[Hz] a pri prude motora < 1[A]
ma vystup logického bloku LB1 s logickou operaciou AND logicku hodnotu 1 a vystupny signal
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vstupuje do druhého logického bloku LB2 a pomocou logického bloku LB2 s logickou operaciou
AND a ¢asom zopnutia T_on = 0,5[s] a ¢asom vypnutia T_off = 0,5[s] sa definuje priebeh
vystupného signalu LB2 — striedanie diskrétnych stavov vystupného signalu (0,1).

Na analégovy vystup AOUT1 naviazeme vystup logického bloku LB2. To znamena, Ze pri zopnuti
logického bloku LB2 (logicka hodnota 1) sa na analégovom vystupe meni¢a AOUT1 nastavi prud
20 [mA] a pri vypnuti LB2 (logicka hodnota 0) sa nastavi 0 [mA]. Analégovy vystup je vyvedeny
na svorky meni¢a. Na svorky analégového vystupu je mozné pripojit signalizacné LED osvetlenie.

FUNKCIA
POROVNAVACIEHO

OPERATORA
LB1 fast LB2 fast
3 | AND AND
Frek. MN [47] ' | T offT on
1 | 1. signal 1. signél T on/T off =0.5[s] . o o
' > —— (pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
20 Hz ! !
3 ! LOGICKY LOGICKY AQUTH
1 1 BLOK BLOK
Prud. MT [42] | w Analégovy vystup 1
: > JM)O NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] } | 2.VSTUP 2VSTUP
b 1

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Blokova schéma vyhodnocovania vstupnych podmienok pomocou logickych blokov

Postup nastavenia logickych blokov a analégového vystupu AOUT1:

Vyber a nastavenie LOGICKEHO BLOKU LB1:
Parameter ID: 167
MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB1 fast

Menic¢ detekuje Frek.MN > 20[HZz] pri rozbehu na zelanu rychlost a Prad MT < 1[A] (negovany
signal druhého vstupu) pri rozbehu na Zelanu rychlost. Vstupné podmienky musia platit obe naraz,
preto vyber logickej operacie : logicky sucin - AND:

Parameter ID: 625

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB1 fast —>

LB1 operacia = AND

Vyber signalu Frek.MN (veli€ina diagnostiky) pre 1. vstup LB1:

Parameter ID: 577

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY—> LB1 fast —> LB1_1 signal
= Frek. MN

Logicka hodnota 1.vstupu LB1 je 1 ak je hodnota signalu Frek.MN [47] > 20[HZ] :

Parameter ID: 578

MENU — NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB1 fast —> LB1_1
zopne = 20.00 Hz

Logicka hodnota 1.vstupu LB1 je 0 ak je hodnota signélu Frek.MN [47] < 20[HZz] :

Parameter ID: 579

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB1 fast —> LB1_1
rozopne = 20.00 Hz
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Vyber signalu Prad MT (veli¢ina diagnostiky) pre 2. vstup LB1:

Parameter ID: 580

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB1 fast —> LB1_2
signal = Prad MT

Logicka hodnota 2.vstupu LB1 je 1 ak je hodnota signdlu Prud MT [42] > 1[A] :

Parameter ID: 581

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB1 fast => LB1_2
zopne =1A

Logicka hodnota 2.vstupu LB1 je 0 ak je hodnota signalu Prad MT [42] < 1[A]:

Parameter ID: 582

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB1 fast —> LB1_2
rozopne = 1A

Pre splnenie vstupnej podmienky Prad MT < 1[A] je potrebné signal druhého vstupu LB1
negovat’, pretoze porovnavaci operator logického bloku je “ > “.

Parameter ID: 1008

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB1 fast —> LB1 urovne = Vstup 2
negovany

Vyber a nastavenie LOGICKEHO BLOKU LB2:

Parameter ID: 168

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB2 fast

Pri logickej hodnote 1 vystupu LB1 ma prvy vstup LB2 logicki hodnotu 1. Pre LB2 sa vyberie
operacia logicky sucin — AND a vystupny signal LB2 sa privedie na negovany druhy vstup LB2, tym
sa dosiahne zapinanie a vypinanie vystupu LB2 podfa nastaveného ¢asu zopnutia a vypnutia
logického bloku LB2.

Parameter ID: 626

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB2 fast —> LB2
operacia = AND

Parameter ID: 1009

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB2 fast —> LB2 Grovne =
Vstup 2 negovany

Vyber signalu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB2 fast —> LB2_1
signal = Logické bloky

Signal 1.vstupu LB2 ma logicku hodnotu 1 ak ma vystupny signal LB1 logicku hodnotu 1:

Parameter ID: 584

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB2 fast —> LB2_1
zopne = LB1

Signal pre 2. negovany vstup LB2 je vystupny signal LB2. Logickym blokom chceme dosiahnut
zapinanie a vypinanie vystupu LB2 - striedanie diskrétnych stavov (0,1) podfa nastaveného Casu
zopnutia a vypnutia logického bloku LB2.

Parameter ID: 586

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB2 fast —> LB2_2
signal = Logické bloky

Na signal 2.vstupu LB2 sa privedie vystupny signal LB2

Parameter ID: 587

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB2 fast —> LB2_2
zopne = LB2
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Nastavenie ¢asovania logického bloku LB2 - zapinanie a vypinanie vystupu LB2.
Nastavenie ¢asu zopnutia LB2.

Parameter ID: 1025

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB &asovanie —> Cas
zap.1 =0.50 [s]

Vyber logického bloku LB2, pre ktory sa nastaveny ¢as zopnutia.

Parameter ID: 1033

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB &asovanie —> LB pre
Cas zap. 1 =LB2

Nastavenie €asu vypnutia LB2.

Parameter ID: 1029

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB &asovanie —> Cas
vyp.1 = 0.50 [s]

Vyber logického bloku LB2, pre ktory sa nastaveny €as vypnutia.

Parameter ID: 1037

MENU —> NASTAVENIE —> FUNKCIE —> PLC FUNKCIE —> LOGICKE BLOKY —> LB ¢&asovanie —> LB pre
Cas vyp. 1=1LB2

Specialne nastavenie analégového vystupu AOUT1

Na analoégovy vystup AOUT1 je naviazany vystup logického bloku LB2. Pri zopnuti logického
bloku LB2 (T_on = 0,5 [s]) je na analégovom vystupe meni¢a AOUT1 prud 20 [mA] a pri vypnuti
logického bloku LB2 (T_off = 0,5 [s]) je na analégovom vystupe meni€a AOUT1 prad 0 [mA].

Parameter ID: 370

MENU —> NASTAVENIE —> VSTUPY A VYSTUPY —> ANALOGOVE VYSTUPY —> AO1

Analégovy vystup pracuje v rozsahu 0-20 [mA]

Parameter ID: 358

MENU —> NASTAVENIE —> VSTUPY A VYSTUPY —> ANALOGOVE VYSTUPY —> AO1 —> Typ AO1 —>
0-20 [mA]

Parameter ID: 1076

MENU —> NASTAVENIE —> VSTUPY A VYSTUPY —> ANALOGOVE VYSTUPY —> AO1 —> AO1 Zdroj —>
Specialny

R01 Zdroj

Prad MT
\ykon
Prad ETO
Moment
Specialny

Parameter ID: 361

MENU —> NASTAVENIE —> VSTUPY A VYSTUPY —> ANALOGOVE VYSTUPY —> AO1 —> Sig. (AO1_B)
—>LB2

Parameter ID: 941

MENU —> NASTAVENIE —> VSTUPY A VYSTUPY —> ANALOGOVE VYSTUPY —> AO1 —> AO1_A —>
0.00 [mA]

Parameter ID: 942

MENU —> NASTAVENIE —> VSTUPY A VYSTUPY —> ANALOGOVE VYSTUPY —> AO1 —> AO1 B —>
20.00 [mA]
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Vyber signalu, podla ktorého sa bude linearne prepocitavat analégovy vystup AOUT1.

Parameter ID: 359

MENU — NASTAVENIE —> VSTUPY A VYSTUPY —> ANALOGOVE VYSTUPY —> AO1 —> Signal AO1 —>
Logické bloky

Priebeh veli¢in

1 10zec ol
M ANr M LANANn Vystupny signal 0-20 [mA]
i ! /v analégového vystupu AOUT1
_ I
(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) 4 i

Frekvencia na vystupe
menica (Frek.MN [47])

2214 D260 0 12214 4
l2Frek. MM [0.88Hz +56.8Hz ) B.AAHz
A1 (@ BmA<28 Bmb BB

Menu [ Mastay ] Start [} Kurzor

*Prad motora pri prevadzke neprekroc€il hodnotu 1 [A]

Na obrazku grafu je vidiet priebeh rozbehu nezatazeného motora z nulovej frekvencie po linearnej
rampe 10[s] na Zelanu frekvenciu 50[Hz]. Dobeh motora je tieZ realizovany po nastavenej linearnej
rampe 10[s] na nulovu frekvenciu. Dodrzanie podmienok (frekvencia motora je vysSia ako 20[Hz]
a prud motora < 1[A]) je signalizované spinanim signalu 0-20 [mA] na analégovom vystupe
AOUT1.
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10 Navod na pouzitie ovladacieho panela UNIPANEL

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’ E’

Oviladaci panel

10.1 Tlacidla

START || | sToP | (reverz| | Ovladanie menica, ak je zvoleny ako zdroj ovladania ovladaci panel.
—
€sc ZruSenie zmeny, zatvorenie okna, navrat (presun o uroven vyssie)
—
ENTER Vyber polozky, potvrdenie zmeny (vnorenie)
Posun v menu, nastavenie hodnoty.
V pripade, Ze vyber v ceste menu obsahuje viac ako pat poloziek,
stlacenie jedného z tychto tlagidiel vyvola rolovanie poloziek. Oznaceny
aktualny riadok pre vyber je tmavy.
1 g @1
A — \MEHUNHASTAVERIE
V4 #e2PARAMETRE MENICA
#OVLADANIE — : =
ERIADENIE A REGULACIA Moznost rolovania poloziek
@VSTUPY A VYSTUPY

@FUNKCIE

Aktuédlna polozka pre vyber

Posun v menu, zmena radov
[> Zadavanie zelanej hodnoty
(len v okne monitor ak je vybrany ako zdroj ovladaci panel).

Zobrazenie MENU - vyber funkcie panela

e
@ F3 Kontextové tlacidla
| —

Zobrazenie napovedy
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10.2 Start panela

Panel sa mdze pripajat k zapnutému alebo vypnutému zariadeniu. Po zapnuti zariadenia, sa panel
automaticky zapne a spoji so zariadenim. Ak je k panelu pripojenych viac zariadeni, panel sa
pokusi spojit so zariadenim s rovnakou adresou ako malo naposledy vybrané zariadenie. Ak
takéto neexistuje, panel da na vyber zoznam dostupnych zariadeni.

Fanesl v, 29821

)

VONSCH

m =lekbricks pohonp

1: VONSCH UniFrem v.2.100

10.3 Obrazovka

Adresa menica Zobrazované parametre Stav menica

Nazov | Blaeprn | [FER@D Cislo aktive sady

Monitor

Zobrazované
informacie [~ ! 46V
Prad MT 0.00A
— — Nom. vykon 44.4k'W
Hidsenie menica A E1 - Externa porucha (17D

Vyznam kontextovych tladidiel

10.4 Stav menica

: Batéria v ovladacom paneli je slaba (treba ju vymenit).

il BeZi zaznam grafu v paneli.

. Meni¢ je v poruche — E, vzniklo varovanie alebo funkéné hlasenie — W.

Je aktivny reverz menica.

W
EB Menic je v stope (Stvoréek), v Starte (toliaci tercik).

@JU

—_—

.2, 3,4 | Cislo aktivnej sady v menigi

10.5 Menu F1

MEHU

| o

AHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY

EHUL0Z / OBHOY Sz ZARIADEIA
5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.

Uvodne okno menu

Medzi jednotlivymi poloZzkami MENU sa prepina tlaCidlom F1, alebo pomocou vyberovych Sipok.
Vyber funkcie panela (pomocou tlacidla ,ENTER®)
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Vyber funkcie panela

MONITOR

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

Zadavanie zelanej frekvencie, ak je zvoleny ovladaci panel ako zdroj
zadavania

IK GRAF

Zobrazenie a nastavenie zaznamu signalov v grafickej forme.

I}{ NASTAVENIE

Nastavovanie parametrov menic¢a v stromovej Strukture. V uvodnom okne
MENU prejst pomocou vyberovych Sipok, alebo tlacidla F1

na polozku NASTAVENIE a potvrdit stlacenim tlacidla ENTER. Vyber
poloziek v Casti nastavenie opat potvrdit.

1:Dd 2818f84f26
HENU 1 15 202 1

[EEIHoNITOR v~ GRAF _ \I"IEI'IlI\HASTh"."EHIE

SCHASTAVENE el =
[SHSTORA A\ PORUCHY

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

@PARF\METRE MENICA
& OVLADANIE
ERIADENIE A REGULACIA
E@VSTUPY A VYSTUPY

@ DIAGNOSTIKA

Zobrazenie vSetkych stavovych informacii o meniéi v stromovej Strukture.
V uvodnom okne MENU prejst pomocou vyberovych Sipok, alebo tlacidla
F1 na polozku DIAGNOSTIKA a potvrdit stlaéenim tladidla ENTER. Vyber
poloziek v Casti diagnostika opat potvrdit.

1:Dd 2818f84f26
MEHU 1 [hEm 2012 w1

[EEIHoNITOR heahtf | s ‘\MEHU\DIAGHOSTIHA

P G R R DIAGHOSTIEA |
—

[E] HISTGRIA /™\PORUCHY
HULOZ / OBHOV S ZARIADENIA

5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

HISTORIA

V uvodnom okne MENU prejst pomocou vyberovych Sipok, alebo tladidla
F1 na polozku HISTORIA a potvrdit' stladenim tlagidla ENTER.
Zobrazenie (datum vzniku, nazov) histérie poruch a udalosti menica.
(Obnova parametrov, Zmena parametra OP...). Po vybere poruchy, alebo
udalosti meni¢a - zobrazenie zaznamenanych udajov pri vzniku.

HEHU 1 [5Em 2018 ed2e @1
ACHASTAVENE [ DIAGHOSTIKA —_ A AN T
(=] HSTORIA /D\PORUCHY lzse22 E25 - Preruseny AN
[JUL0Z / 0BHOV S ZARIADENIA 5 gﬁﬁov:’g‘y:;% oﬂlm
JATVK =2 DISPLE] CONF. 052024
v i [ Menu | [ Pomac |
PRIKLAD:
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1 [DEwm 2013/04,26 w1 1 [Datm 2013/04/26
HENU, ]  HENL',

Datum 2013/04/15 Datum 2013704705

Cas 142050 Cas 08:20:24

MNap. DC 2474V Obnowva sady Sada 3

Prad MT 5394 B MENU

Frek. MN 1135Hz

| Henu |  Pomac | h  Pomec |

Zaznamenanie udajov pri poruche Zaznamenanie udajov pri udalosti -
nadprud obnova parametrov

PORUCHY

Zobrazenie aktualnych poruch, ich stavu (trva, odratava sa ¢as
po zaniku poruchy, ¢aka sa na potvrdenie), varovani a funkénych hlaseni
na menici. V hlavhom MENU potvrdit’ vyber tlaidlom ENTER.

HEHU T [Qewm 2a1554/2 @
MOHITOH I/l(;ﬂm: Bez poriich a varovani

ACHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /™\ PORUCHY =

[JUL0Z / OBNOY Sz ZARIADEHIA

JAZYK =pe DISPLEJ CONF.
by e e | Pomc |

PRIKLAD:
1 é%ﬁtum ?BlSHB‘iHES E @ 1 1 I% tum 2813:’84:’26 E @ 1
Poruchy, varovania - 1 PuruchI yarovania - 1
E14 - Bezpec. ystup 0.4s E31 - Vel'a porich Potyrd
Odratédva sa ¢as po zaniku poruchy Cakanie na potvrdenie poruchy

ULOZ /
OBNOV

Vytvaranie zaloh nastavenych parametrov menica a ich obnova.
Spravovanie vytvorenych zaloh, kopirovanie sad, Specialny presun
parametrov. V hlavhom MENU potvrdit vyber tlacidlom ENTER. Vyber
poloZky (funkcie) v Zalohe parametrov opat’ potvrdit’.

HEHU T [QEwm 28135472 @
Zalohy parametroy
[EEIMONITOR '~ GRAF T

ACHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>

(TR S:=ZARIADENIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF.

@Obnov parametre
ez Kopirovanie sad
& Specialny presun
#Spravuj zalohy v paneli

IEE‘E ZARIADENIA

Vyber menica, s ktorym komunikuje panel, ak je vytvorena siet meniCov
s jednym panelom. Po opatovnom spusteni sa panel snazi spojit

s meni¢om, s ktorym komunikoval naposledy. V hlavhom MENU potvrdit
vyber tlaCidlom ENTER. Vyber zariadenia opat’ potvrdit'.
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HEHU Vyber zariadenhia
Elhowror - chif 1: VONSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHEE  [@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>
o 1Ny 01T TARIADEHIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF. Menu | Obnoy
Zmena komunikacného jazyka panela (Slovensky, Anglicky). V hlavhom
MENU potvrdit vyber tlacidlom ENTER. Vyber jazyka opat potvrdit.
HED TR 1
JAZYK MOHITOH I/\—'\GMF Slovensky J
A HASTAVENIE  [G3] DIAGHOSTIKA English
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =
QULOI / OBNOV  %z* ZARIADENIA
¢ DISPLEJ COMF. e Pomoc |
Nastavenie (jas, kontrast, ...) a diagnostika (napajacie napatie, napatie
batérie, ...) ovladacieho panela. V hlavhom MENU potvrdit’ vyber
tlacidlom ENTER. Vyber nastavenia displeja opat potvrdit.
MENU DISPLE) v. 99.031
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONE. EE]HoMTOR '\~ GRAF .
ACHASTAVEHEE  [@] DIAGHOSTIKA 2320V
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY = 3.16V
[JUL0Z / OBNOY Sz ZARIADEHIA 115 200 *B***
& IATvK 3 DISPLE] CONF. ﬁ

10.6 Monitor, detail monitora
Priblizne po 20 sekundach necinnosti sa okno MENU prepne do okna MONITOR, alebo potvrdit
volbu stlagenim tlaCidla ENTER.

MEHU
T |~ o
AHASTAVEHE (@I DIAGHOSTIKA
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY
[HULOZ / 0BHOY Sz ZARIADEHIA
C ILVAL [ DISPLEJ COMF.

T ™ ®1
Honitor
Frek. MN 0.00Hz
:> Prud MT 0.00A
Nap. DC 3210V
Relé RELE3
Teplota chiadic. 215°C

Menu [ Zmei [ Pomoc

Zakladné okno po Starte panela, zobrazuje vybrané monitorované veliiny.
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Detail monitora

UNIFREM v.3.17x
Monitor

Zobrazi detail vybranej veli€iny Zobrazi Monitor

Zobrazi Menu Zobrazi Monitor

Zmena vybranej zobrazovanej veli€iny

(Zmern)

Zmena vybratej veli¢iny
(Vybrata polozka) -> Stlacit’ F2

PRIKLAD:

T i @1 | jber signdl T ey @

Monitor 2 Monitor
Prad MT 0.00A
Nap. DC 316.1v
FQ Relé RELE3
< Lhiadic. Teplota chladic.. 22.1°C
Zmen Hanu Imei Pamac

Vyber poZadovanej
zobrazovanej veliéiny z
diagnostiky -> Potvrdit' —
ENTER

Po potvrdeni zobrazenie okna
Monitor. Tmava polozka =
vybrata zobrazovana velic¢ina

10.7 Nastavenie parametrov

Menic¢ obsahuje 4 sady parametrov.

Panel ponukne priamo na nastavenie dany parameter ak je nastavena rovnaka hodnota vo
vSetkych sadach alebo ak nie je povolena sadovost nad parametrom (Povolena sadovost je po

/\
/F3\

stlaCeni tlacidla
hodnota do vSetkych sad.

PRIKLAD :

). Po potvrdeni zmeny parametra (Stlaceni tlacidla L

ENTER

1) sa ulozi rovnaka

1. Moznost priameho nastavenia vybratého parametra (Stladit tlacidlo ENTER), pretoze vo
vS8etkych 4. sadach jenastavena rovnaka hodnota (v tomto priklade parameter “Zlom

rozbehu (Id 117 = 50Hz)™:

1DEtum 28123.,84,/23

1 =€

@1

as 126828
REGULACIA*.RAMPY FREKVENCIE\ROZBEH F

Zas rozbehu 1 15.0s
Zas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz

on rozh. L000Hz/s
Sklon rozb. 2 b.000Hz/s

Henu [ Sady [ Pomec
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2. Nastavenie hodnoty parametra po potvrdeni sa uloZi rovnaka hodnota do vSetkych 4. sad.

1 12[€J:étum 2813{84;’23 @1 1 1[%étum 2813{84{24 @1 1 é::[%éatsuw&%q‘l:géacvz‘t @1
zlom rozbehu REGULﬁCIA\RnMPY FREKVEHCIE*.ROZBEH F Zlom rozhehu

Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz

40 0@ Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz

0 ozbe 40.0 Sada 3 400Hz

[Hz] :> Sklon rozb.1 2.000Hz/s :> Sada 4 40.0Hz

{0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozh. 2 5000Hz/s v

N AR Fomac |

Nastavenie hodnoty Po potvrdeni sa zobrazi ro;(;;gi(;es?;\f:nﬁ z:’l;r;zel tra
parametra a potvrdit' - ENTER nastavena hodnota parametra w o par

vo vsetkych 4. sadach

3. Panel ponukne nastavenie parametra pre jednotlivé sady ak je nastavena rézna hodnota v
sadach (sta¢i ak je hodnota parametra rozdielna aspon v jednej sade), alebo ak sa
parameter oznaci ako "sadovy" stlacenim tlacidla F3 — Sady a panel ponukne nastavenie

parametra pre jednotlivé sady.
1 |Détum 2015784723 1 1 1Rt 2015704724 @1
REGULﬂCIh\MMPT FREKVEMCIE ROZBEH F ~ Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Zas rozbehu 2 5.0s :D Sada 2 S00RZ | :D
Sada 3 50.0Hz
Sada 4 50.0Hz
[ Menu_| | Pomac |
Nastavenie vyvbratého ] Vyber sady a potvrdit -
parametra v poZadovanej ENTER
sade -> stlacit’ F3
1 12%5;:%925?&95,;94/24 @1 1 é.[!étum 2813}84/24 @1 1 é[éitsur?a2aélgé84f24 @1
Zlom rozbehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVEMCIEROZBEH F Tlam rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 30.00Hz
Cas rozhehu 2 5.0s Sada 2 SU0HZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
== Skion rozb.1 5.000Hz/s | ™= oada 4 500Hz
{0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 ___5.000Hz/s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |

Nastavenie hodnoty Po potvrdeni sa zobrazi Po stalcer_u F3 sa zobrazi
nastavenie parametra vo

parametra a potvrdit’ - ENTER nastavena hodnota parametra vybratej sade

Momentalne nepristupné parametre su zobrazené na displeji menej vyrazne. Po ich vybere
(potvrdeni stlaenim ENTER) panel zobrazi moznost presunu na parameter, ktory ich umoziiuje
spristupnit v danej sade.
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PRIKLAD:
PARAMETER ”Sklon rozb.1 (ID 124)” — zobrazeny menej vyrazne na dipleji.

F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

1 @ 1 1Détum 2913:’94:’24 @ 1
Hodnotu nie je mozné menit’. IADEHIE A HEGULIECIA\MMP‘I’ FREKVENCIE

Pre spristupnenie zmed Min. frekwencia 0.10Hz

parameter Max. frekwvenci. 50.0Hz

Typ rampy frek. [id 107]. T'y‘p rampy fr.. dodrzi cas|

=

Po potvrdeni — ENTER, zobrazenie

moznosti spristupnenia parametra .
P p p v danej sade

Po stlaceni F2 presun na
parameter pre spristupnenie

Parametre mbdzu byt rézneho typu a preto sa rézne nastavuju.

e OVLADANIE -vytvara stromovu Strukturu

-navrat o uroven vyssie

Oznacenie skupiny parametrov
-zoskupuje parametre spadajuce pod spolo¢nu funkénost

€SC

Spustenie prikazu, povelu
Stlacit tla¢idlo ENTER na vybratej polozke s parametrom

typu povel
Vykonat' prikaz?
&Motor 400/0.12 o ykonat prikaz
Potyrd' F2.
Irus ESC.

spustenie je potrebné potvrdit

FQ

-nastavenie pozadovanej hodnoty

-zmena nastavovaného radu
(zmena pozicie kurzora)

Nastavenie ¢iselnej hodnoty

q

D

Ztas 11

1 1 Détum 2813;‘84f24 1

I'Iom vykon

T EREET

(0.00Hz+48 0Hz)

(10w— 1. 500M‘w')

V tomto okne je zobrazovana aj maximalna a minimalna
mozna nastavite/na hodnota ale aj fyzikalne jednotky
parametra. Zmena zobrazenia inzinierskych jednotiek (n, u,
m, k, M, G,...) sa uskuto¢hiuje automaticky ak to dané
fyzikalne jednotky umoznuju. Ak je mozné parameter
nastavit, tak sa zobrazi kurzor na €islici, ktora je prave

3:0

(10w 1500Mw)
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nastavovana. Ak nie je mozné parameter menit, tak kurzor
nie je zobrazeny.
-hodnota sa zmeni po potvrdeni ENTER

zapnuta

Vyber jednej polozky zo zoznamu
-vzdy musi byt vybrata len jedna polozka
-po potvrdeni sa hned vyberie

komp. IR
regulator ZM

<] &N

Vyber viacerych volieb (VIACNASOBNY VYBER)
-nemusi byt vybrata Ziadna polozka
-mdze byt vybratych viacej poloziek

€SC

-vybrané zmeny sa potvrdzuju cez
potvrdenie
1

i

kde si panel pyta

=1

Uledit” zmeny?

Potyrd’ ENTER.
Trus ESC.

Frek. MH
Frek. RT
Frek. sklzu

Parameter typu signal
-vyber parametra, ktory ovplyviiuje zvolenu ¢innost
-vyber parametra zo stromove;j Struktary

AN

)

N

-prechod po parametroch v rovnakej urovni

]

-prechod na inu uroven v strome

10.8 Graf

V hlavhom MENU potvrdit vyber tlaidlom ENTER. Nastavenie parametrov grafu — stlacit

kontextové tlagidlo LF2.

Vyber nastavenia grafu opat potvrdit
1

| I1min Q’:J =1 GRA.F
HENU : : oshranlce
EEIMONITOR ! ! Graf 1 Prad MT
ACHASTAVENIE  [GIDIAGHOSTIKA | | Graf 2 Frek. MN
HISTORIA' APORUCHY b N??BQBSBF%%E;BBB%] 12426 24780 S:zrkr:;l:;r“ae 61(;1';:
ULOZ / OBHOY SzSZARIADENIA Frod W (osasen) %208 )
%mm TE'?imspLEJ CONF. Hostay [ Stop M Kurzor | Hem_| | Pomoc |

Okno Graf sluzi na zaznamenavanie priebehu hodnoty dvoch parametrov. Ich vyber sa nastavuje
v parametroch nastavenia grafu (F2).
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Oznacenu polozku (Graf 1) potvrdit tlatidlom ENTER. V okne Vyber signalu vybrat pozadovanu
zobrazovanu veli€inu a opat’ potvrdit.

GRAF
#Prispdsob hranice

GRAF
#Prisposob hranice

\MEHIJ\DIMHOSTIKA\Rlademe
Otacky 0 RPH #ZmaZ graf

c2maz gt Hap. DC Ly

Graf 1 Nap. DC ap. . Graf 1 Prud MT)|
gra! ! !re!. EE => - wy| = Far 2 FFeK. FIN
Cas. mierka 10sec Cas. mierka 10sec
\Vzorkovanie 60.0s \Vzorkovanie 60.0s
[ Hemu |  Pomoc | Hens NN Ziany [ Pornoc [ Fenu |  Pamoc |

Prvy graf (Graf 1) je kresleny tenSou Ciarou a druhy graf (Graf 2) hrubSou Ciarou. V spodnej Casti
okna grafu nalavo je zobrazena vybrana veli¢ina, maximalna a minimalna zobrazena hodnota a
napravo aktualna hodnota. V riadku nad tymito veli¢inami sa zobrazuju ¢asové znacky grafu.

\ hornej Casti grafu je zobrazené hodnota zobrazovanej Casovej mierky a stav zariadenia

\
\
95818 ‘11.2.21 25328 958 11221 55:28 2 . 95818 11221 25328
ERIHI BBBU 16,881 153U l’_“F!IHI BBBU IBBBU] 13 ERIHI BBBU WBBBU] ERINI [BBBU 18,884

20 1z
WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mA PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

18sec b‘l Q}

Sledovanie hodnoty
pomocou kurzora

Okno graf Casové mierka Casovd znacka

Po spusteni grafu (F3-START) sa ukladaju do paméti hodnoty zvolenych signalov v danom
zvolenom kroku. Podla velkosti kroku je vypoc€itana aj maximalna doba zaznamu. Ak bol spusteny
zaznam pri vypnuti panela, zaznam pokraduje po opatovnom zapnuti panela. Casové obdobie, ked
neexistuje odpovedajuci zaznam je zobrazené Srafovane. Zaznam grafu je indikovany symbolom
grafu v stave zariadenia. PoCas zaznamu je mozné sa prepnut do iného okna potom zaznam bezi
na pozadi.

Spustenie, zastavenie zaznamu do internej pamate, podla
Start, Stop nastavenych moZznosti

F3

Nastavenie moznosti grafu

Prispésob hranice — nastavi kurzor v grafe na aktualny ¢as, graf sa
bude zobrazovat v realnom Case

Zmaz graf — vymaze data zaznamenané v grafe

Graf 1, 2 — vyber zaznamenavanych signalov

Cas. mierka — velkost zobrazovaného Useku medzi dvomi ¢asovymi
Nastav. znackami. V okne grafu je mozné ju menit Sipkou hore a dole
Vzorkovanie — peridoda aktualizovania hodnot vybranych veli€in
Dizka zaznamu — informuje o maximalnej dizke zaznamu, ktory sa
zmesti do pamati pri aktualne nastavenom vzorkovani.

Cyklicky méd — urcuje, €i sa po naplneni zdznamovej pamate zacnu
prepisovat najstarSie vzorky, alebo nie

F2

Zaznam — zobrazuje naposledy zaznamenany signal, umozriuje
F4 . sledovanie zaznamu v realnom Case
Kurzor, Zaznam | Kyrzor — umozfiuje analyzovanie grafu pomocou kurzora

q [> Zmena pozicie kurzora v kurzorovom rezime
Posun
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10.9 Vyhladanie parametra

Stlacit' tlacidlo F4 pre pomoc — vyvolanie napovedy pre vybrany parameter. Kazdy parameter
ma svoje jedinecné ID Cislo.

1 1Ddwn 2913784723 (@1 | Pomoc "HOTOR" (Id 58)

\HEHU'HASTAVENIE Hastavenie parametroy pripojendhe
motora aleba iného trojfazeveého
@PARAMETRE MENIEA spotrebica na silovych vystupach menica
= OVLADANIE :> frekyencie (U,U,W,PE)

EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj

Zobrazenie napovedy pre zvoleny parameter

V okne napovedy je kontextové tlacidlo F2\ . Najdi ID. Po zadani odpovedajuceho ID Cisla
a potvrdeni stlacenim tladidla ENTER, panel zobrazi pozadovany parameter.

1 éDétum 2813;’84!24 1 1 12:Détum 2813?84?24 1
Tadaj Id \MEHU\H&STAUEHIE\MOTOH
EmMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
:> MNom. napétie 2300V
Nom. frekwvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
‘m Henu [N Sady [ Pomec

Po potvrdeni zobraznie

Zadanie Id vybratého parametra poZadovaného parametra

AN

3 . Funkcia tlacidla ,Porovnaj“ sluzi na porovnanie nastavenia vybraného parametra vo
v8etkych sadach jednotlivych uloZenych zaloh parametrov. Toto okno je mozné pouzit na hfadanie
rozdielov v nastaveniach.

1.0 tum 2813{84{26
1 fas 128 @1
b- "."Iurkw frekvencia
ZBERHz
1 18.68k 168.88k 168,88k 168.88k
= 5.aak 2888 2888 ZEa8
2 25Ea 2E8R 2EE6 2E8R
[ 2588 ZEa8 2888 ZEa8
g 7hak 2E8R 2686 2E8R
7 -
= -
- -
18- -
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10.10 Vyber zariadenia pre ovladanie panelom

Kazdé zariadenie je identifikované svojou adresou. V spojenej sieti viacerych zariadeni a panela je
nevyhnutné, aby kazdé zariadenie malo svoju jedine¢nu adresu. Preto pred vytvorenim takejto
siete je potrebné kazdému zariadeniu nastavit jedineénu adresu. Ak panel strati spojenie
s meni¢om (zmeni sa mu adresa, prerusi kabel,..), tak zacne opat vyhladavat zariadenia. Po
vyhladani dostupnych zariadeni sa zobrazi zoznam zariadeni vo formate ,Adresa zariadenia:

Nazov zariadenia“. Obnova vyhladavania zariadeni — stlacenim tlagidla L2,

Vyber zariadenhia
MENU

[EEIoHITOR P~ GRAF 1: VOHSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =

uLoz s ooy IR . -
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.
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